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AVERTISMENTE GENERALE
SIGURANTA - INSTALARE - UTILIZARE (instructiuni originale in limba italiani)

A Urmitoarele avertismente sunt preluate direct din Reglementiri si se aplica, in misura in
care este posibil, produsului descris aici

ATENTIE! Instructiuni importante pentru sigurantia. Respectati toate instructiunile, deoarece o
instalare necorespunzatoare poate provoca daune grave.

ATENTIE! Instructiuni importante pentru siguranta. Este important sa respectati aceste
instructiuni pentru a asigura siguranta persoanelor din jur. Péstrati aceste instructiuni intr-un
loc sigur.

A .

e Tnainte de a Incepe instalarea, verificati ,,Caracteristicile tehnice ale produsului”, in special
daca acest produs este potrivit pentru automatizarea portii Dvs.. Dacé dispozitivul nu este
adecvat, NU incepeti instalarea

e Produsul nu se poate utiliza inainte de a fi pus in functiune conform specificatiilor din
capitolul ,,Testarea si punerea in functiune”

ATENTIE! Conform ultimei legislatii europene, un dispozitiv automatizat trebuie sa fie
construit in conformitate cu normele armonizate specificate in editia actuald a Directivei privind
echipamentele electrice, in baza ciirora se poate stabili conformitatea automatizirii. in
consecinta, toate operatiunile legate de conectarea produsului la reteaua electrica, precum si
testarea, punerea in functiune si intretinerea acestuia, se vor efectua numai de un tehnician
calificat si expert in domeniu!

e Tnainte de a Incepe instalarea produsului, verificati daca materialele sunt in stare buna de
functionare si potrivite pentru utilizarea dorita.

e Produsul nu este destinat pentru a fi utilizat de cétre persoane (inclusiv copii) cu capacitati
fizice, senzoriale sau psihice reduse si nici de catre persoane care nu au suficientd experientd
sau nu sunt familiarizate cu produsul.

e Este interzis ca copiii sa se joace cu produsul.

ATENTIE

e Copiilor le este interzis sa se joace cu dispozitivele de comanda ale produsului. Nu lasati
telecomenzile la indemana copiilor.

Pentru a evita eventualele pericole aparute din cauza resetarii neintentionate a dispozitivului
de intrerupere termica, acest produs nu trebuie alimentat printr-un dispozitiv extern de
comutare, de exemplu un dispozitiv cu cronometru, nici conectat la o sursa care este
alimentata sau oprita ih mod regulat de un circuit .

e Reteaua de alimentare a sistemului trebuie sd includa un dispozitiv de deconectare (nu este
inclus in pachet) cu o intarziere la deschiderea contactului care permite deconectarea completa
conform conditiilor prevazute pentru categoria III de supratensiune.

e Intimpul instaldrii, manipulati cu grija produsul pentru a evita strivirea, impactul, ciderea sau
contactul acestuia cu lichide de orice fel. Nu plasati dispozitivul in apropierea surselor de
caldura si nu il expuneti la foc deschis. Nerespectarea acestor prevederi poate deteriora
produsul si poate provoca defectiuni sau alte situatii periculoase. Daca apar asemenea situatii,
intrerupeti imediat instalarea si contactati Centrul de Asistenta Tehnica.

e Nivelul ponderat de presiune acustica al sursei de emisii A este sub 70 dB (A).

e Operatiunile de curatare si de intretinere care 1i revin utilizatorului nu se pot efectua de cétre
copii nesupravegheati.

e Inainte de a lucra la sistem (intretinere, curitare), deconectati intotdeauna produsul de la sursa
de alimentare.



Verificati periodic sistemul, in special cablurile, arcurile si suporturile acestuia, pentru a
detecta orice dezechilibru si eventualele urme de uzura sau deteriorare. Nu folositi produsul
daci acesta trebuie reparat sau reglat, deoarece instalarea defectuoasa sau echilibrarea
necorespunzatoare a automatizarii poate provoca vatamari corporale.

Materialele de ambalare ale produsului se vor elimina in conformitate cu reglementarile locale
aplicabile.

Tineti persoanele din jur departe de poartd atunci cand este manevrata folosind dispozitivele
de comanda.

Cand actionati poarta, aveti grija la mecanismul de automatizare si tineti persoanele din jurul
portii la o distanta suficient de mare pana cand miscarea se va executa complet.

Nu actionati automatizarea daca cineva lucreaza la ea; deconectati produsul de la sursa de
alimentare inainte de a permite efectuarea unor astfel de lucrari.

Pentru a preveni orice risc, daca cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie inlocuit de
catre producator, de departamentul de asistenta tehnica al producatorului sau de o alta
persoana calificata.

AVERTISMENTE PRIVIND INSTALAREA

Tnainte de a instala motorul de tractiune, verificati daci toate componentele mecanice sunt in
stare buna de functionare si echilibrate in mod corespunzator si ca automatizarea se misca in
mod corect.

Daca poarta sau usa care urmeaza sa fie automatizatd are o trecere pentru pietoni, sistemul
trebuie sa fie echipat cu un dispozitiv de comanda care sa opreasca functionarea motorului
atunci cand poarta pentru pictoni este deschisa.

Asigurati-Va ca dispozitivele de comanda sunt departe de piesele mobile dar sunt totusi
vizibile. Daca nu utilizati un selector, dispozitivele de comanda trebuie sa fie instalate la cel
putin 1,5 m deasupra solului si nu trebuie sa fie accesibile.

Daca miscarea de deschidere este comandata de un sistem de detectare a incendiilor, folosind
dispozitivele de comanda, asigurati-Va ca geamurile cu 0 deschidere de peste 200 mm sunt
inchise.

Tn timpul miscarii de deschidere a partii mobile, incercati s preveniti si si evitati si se
blocheze ceva intre ea si partile fixe din jurul ei.

Instalati un semnal permanent de avertizare privind eliberarea manuala langa elementul de
actionare.

Dupa instalarea motorului de tractiune, asigurati-Va ca mecanismul, sistemul de protectie si
toate manevrele manuale functioneaza corect.



1. DESCRIEREA PRODUSULUI SI UTILIZAREA PLANIFICATA

ROBUS este o serie de motoreductoare ireversibile electromecanice, care se pot utiliza pentru
automatizarea portilor culisante. Aceste motoreductoare sunt echipate cu o unitate de comanda
electronica si un conector pentru receptorul de telecomanda radio SMXI sau OXI (ambele optionale).
Conexiunile electrice cu dispozitivele externe sunt simplificate datorita utilizarii tehnologiei
,BLUEBUS?”, care permite conectarea mai multor dispozitive utilizind doar 2 fire. Dispozitivele
ROBUS functioneaza cu electricitate; in cazul intreruperii alimentarii cu energie electrica, puteti
debloca motoreductorul folosind tasta adecvata si sa miscati manual poarta sau sa folositi accesoriul
optional, bateria de rezerva PS124, care permite finalizarea anumitor manevre chiar si atunci cand nu

exista curent electric.

ATENTIE! - Orice utilizare in alte scopuri decét cele specificate aici sau in alte conditii de mediu
decit cele mentionate in acest manual este considerati necorespunzatoare si este strict interzisa!

RB600 / RB1000 /

RB600P RB1000P RB500HS RB500HS/V1
Lungimea maxima a portii (m) 8 12 8 8
Greutate maxima (kg) 600 1000 500 500
Alimentare (V) 230 230 230 120
Curent (A) 2,5 2,3 2,2 4,2
Putere (W) 515 450 460 460
Viteza (m/s) 0,31 0,28 0,44 0,44
Cuplul maxim de pornire (Nm) 18 27 13 13
corespunzator fortei (N) 600 900 360 360
Cuplul nominal (Nm) 9 15 59 5,9
corespunzator fortei (N) 300 500 164 164
Cicluri (cicluri/ora)
- lungimea portii pana la 4 m 40 50 40 40
- lungimea portii pana la 8 m 20 25 20 20
Grad de protectie IP 44 44 44 44
Temperatura mediului de 20..+50 | -20..+50 20..450 | -20..+50
functionare (° C)
Dimensiuni (mm) 330 x 212 X 330 x 212 x 330 x 212 x 330 x 212 x

303 h 303 h 303 h 303 h

Greutate (kg) 11 13 11 11
Unitatea de comanda RBA3 RBA3 RBA3/HS RBA3/HS

Observatie: 1 kg = 9,81 N (exemplu: 600 N = 61 kg)

Atentie! Orice utilizare Tntr-un alt scop decit cele mentionate sau utilizarea pe porti avand
dimensiuni mai mari decit cele specificate este considerati necorespunzatoare. Nice nu

raspunde pentru daunele si vatamarile corporale rezultate din asemenea utilizari

necorespunzitoare.



2. LIMITELE DE UTILIZARE

Datele referitoare la performantele produselor din gama ROBUS sunt cuprinse in Capitolul 12
,»Caracteristici tehnice” si sunt singurele valori care permit evaluarea corecta a adecvarii produsului
pentru utilizarea dorita.

Caracteristicile structurale ale produselor ROBUS le fac adecvate pentru o utilizare pe porti culisante
n limitele indicate in Tabelul 2.

Adecvarea reala a produselor ROBUS pentru a automatiza o poarta culisanta specifica depinde de
frictiune si de alti factori, chiar si ocazionali, precum prezenta ghetii, care poate interfera cu miscarea
portii.

Pentru o verificare efectiva, este absolut inevitabil sa masurati forta necesara pentru a misca poarta pe
tot traseul ei si sa Va asigurati ca ea nu depaseste 50% din ,,cuplul nominal” indicat in Capitolul 12
,,Caracteristici tehnice” (la forta se recomanda o marja de 50%, deoarece conditiile meteorologice
nefavorabile pot duce la cresterea frictiunii); in plus, este necesar sa luati in considerare datele
cuprinse in Tabelul 1 pentru a stabili numarul de cicluri/ora, de cicluri consecutive si viteza maxima
permisa.

Capitolul 12 ,,Caracteristici tehnice” contine valoarea estimata a ,,durabilitatii” produsului, adica
durata medie de viata a acestuia. Valoarea durabilitatii este puternic influentata de severitatea
manevrelor, adica suma tuturor factorilor care contribuie la uzura produsului. Estimarea trebuie facuta
prin Tnsumarea tuturor indicilor de severitate din Tabelul 2; rezultatul poate fi apoi comparat cu
valorile din grafic.

De exemplu, ROBUS 1000, instalat pe o poarta de 650 kg, cu 0 lungime de 5 m, echipata cu fotocelule
si fara alte elemente de intensificare, corespunde unui indice de severitate de 50% (30 + 10 + 10). Pe
grafic se poate citi o durabilitate estimata de 80.000 de cicluri.

abilitatii in functie de indicele de severitate al manevrei

Indice de severitate % RB1000 RB500HS  [Durabilitate Tn cicluri
260,000 -
Greutatea portii (kg) 240.000 -\
Pana la 200 10 5 30 |[?20.000 \
200 - 400 30 10 40 |200.000 \
400 - 500 50 20 6O |180000 \
500 - 600 - 30 —[160.000
600 - 800 - 40 —[140.000
800 - 900 - 50 —[120.000
900 - 1000 - 60 _ [100.000 N
Lungimea portii (m) 80.000
Péna la 4 10 5 15 | 60.000 NG
4-6 20 10 o5 | 40.000 SN
6-8 35 20 35 20,000 .~ |
8- 10 - 35 - L N S L BV e
10-12 - 50 - B EEEEEEER
Indice de severitate %




Alte elemente legate de uzura
(de luat in considerare daca probabilitatea lor este mai mare de 10%)

Temperatura mediului 10 10 10
este peste 40° C sau sub

0° C sau umiditatea este

mai mare de 80%

Prezenta prafului si a 15 15 15
nisipului

Prezenta sarurilor 20 20 20
Intreruperea manevrei de| 15 10 20
0 fotocelula

Intreruperea manevrei de| 25 20 30
comanda Stop

Viteza mai mare decat 20 15 25
,, L4 rapid”

Forta de varf activa 25 20 25
Indicele total de severitate%:

Observatie: dacd indicele de severitate depaseste 100%, inseamna ca conditiile sunt 1n afara limitelor
admise; Tn acest caz se recomanda utilizarea unui model cu dimensiuni mai mari.

3. INSTALARE

Important! inainte de a instala produsul, consultati Capitolul 2 si Capitolul 12 (Caracteristici
tehnice).

Verificati daci temperatura mediului de utilizare este potrivita.

Imaginea 1 aratd continutul pachetului: verificati daca totul este disponibil si corespunzator.
Imaginea 2 arata locul diferitelor componente ale unei
instalatii tipice cu accesorii Nice:

a — motoreductor ROBUS

b - fotocelule

¢ - posturi pentru fotocelule

d - selector cu tasta/tastatura digitala

€ - lumind intermitenta

f — cremaliera

5
() ”:




Inainte de a instala sistemul, verificati dimensiunile motoreductorului (Imaginea 3) si masuratorile de

instalare (Imaginea 4):

e

303 mm

.

\ J
KH N
0-10 mm I 1 0-10mm
I | | | |
l———— E—— e e ———
_ . -
192 mm ’ O O 192 mm
330 mm 0-50 mm 0-50 mm 330 mm

01. Sapati fundatia si instalati tuburile pentru cablurile electrice

02. Fixati cele doud suruburi de ancorare pe placa de fundatie cu o
piulitd deasupra placii si una sub ea.

Strangeti piulita inferioari in asa fel incat filetul superior sa iasa
Ccu aproximativ 25/35 mm.

03. Varsati betonul pentru a fixa placa de fundatie.
Inainte ca betonul sa se intireasca, asigurati-Va ca placa de
fundatie este perfect dreapti si paralela cu aripa portii.

04. Asteptati sa se Intareasca betonul.

05. Fixati motoreductorul:
a - scoateti piulitele superioare ale suruburilor de
ancorare

P i
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b - asezati motoreductorul pe suruburile de ancorare:
asigurati-Va ca este asezat paralel cu aripa portii

¢ - introduceti saibele si piulitele furnizate si
strangeti-le usor

d - setati inaltimea motoreductorului prin
strangerea suruburilor de reglare fara cap:
pozitionati pinionul la indltimea potrivita, 1lasand
un spatiu de 1-2 mm de la cremaliera

(pentru a preveni ca greutatea aripii sa fie
suportata de motoreductor)

e/ f/ g - eliberati motoreductorul

h - deschideti manual complet aripa portii

i - agezati prima parte a cremalierei pe pinionul
motorului: asigurati-Va ca pozitia corespunde locului
de unde Tncepe aripa portii si ca exista un spatiu de
1-2 mm intre cremaliera si pinion (pentru a preveni ca
greutatea aripii sa fie suportatd de motoreductor)




| - fixati partea cremalierei

m - glisati poarta manual si, folosind pinionul ca
punct de referinta, fixati celelalte parti ale cremalierei

N - taiati orice exces de la capatul cremalierei

06. Glisati manual poarta in pozitie deschisa si inchisa pentru a verifica daca cremaliera este aliniata
corect cu pinionul.

N.B.: Asigurati-Va ca exista un spatiu de 1-2 mm intre cremaliera si pinion pe toata lungimea portii

07. Strangeti bine piulitele de fixare ale motoreductorului
pe placa de fundatie si acoperiti piulitele cu capacele
corespunzatoare

08. Fixati suportul comutatoarelor de limita de
DESCHIDERE si INCHIDERE: efectuati aceleasi operatiuni pentru ambele comutatoare de limita



Pentru versiunile RB600P si RB1000P cu un comutator inductiv de limita de apropiere, distanta
optima a suportului este intre 3 si 8§ mm.

; T . i 38 mm
o o
o o

DESCHIDERE:

a - glisati manual aripa portii in directia de deschidere, oprind-o cu 2/3 cm Tnainte de opritorul mecanic
b - glisati suportul comutatorului de limita de-a lungul cremalierei, in directia de deschidere pana cand
intervine comutatorul de limita (se va auzi un ,,clic”)

C - dupa ce ati auzit ,,clicul”, impingeti suportul in fata cu (cel putin) 2 cm

d - fixati suportul pe cremaliera cu suruburile fara cap incluse in pachet

;/

|

INCHIDERE:

a - glisati manual aripa portii in directia de inchidere, oprind-0 cu 2/3 cm Tnainte de opritorul mecanic
b - glisati suportul comutatorului de limita de-a lungul cremalierei, in directia de Tnchidere pana cand
intervine comutatorul de limita (se va auzi un ,,clic”)

C - dupa ce ati auzit ,,clicul”, impingeti suportul in fata cu (cel putin) 2 cm

d - fixati suportul pe cremaliera cu suruburile fara cap incluse Tn pachet

2-3cm
L LI

T

09. Blocati manual motoreductorul



10. Aplicati eticheta autoadeziva cu instructiunile de eliberare

Pentru a instala dispozitivele apartindnd sistemului, consultati manualele de instructiuni ale acestora.

IMPORTANT! - Motoreductorul este configurat (setat din fabrici) pentru a fi instalat pe partea
dreapta (Imaginea 5). Pentru a-1 instala pe partea stanga, efectuati operatiunile prezentate in
Imaginea 6.

P \

W)

L

4. CONEXIUNI ELECTRICE

ATENTIE! - Toate conexiunile electrice trebuie realizate cu sistemul deconectat de la sursa de
alimentare. Conexiunile incorecte pot cauza deteriorarea echipamentului si vitimarea
persoanelor din jurul acestuia.

ATENTIE! - Cablurile utilizate trebuie si fie adecvate pentru aceasta instalatie, de exemplu, un
cablu de tip HO3VV-F este recomandat pentru utilizare n interior, Tn timp ce HO7RN-F este
recomandat pentru utilizare Tn aer liber.

Imaginea 2 prezintd conexiunile electrice intr-o instalatie tipicd; Imaginea 7 prezintd conexiunile care
trebuie facute pe unitatea de comanda.

4.1 Tipuri de cabluri electrice

Tabelul 3: Tipuri de cabluri electrice (a se vedea Imaginea 2)

Conexiune Tip cablu Lungime maximi

CABLU DE ALIMENTARE 1 cablu de 3 x 1,5 mm? 30 m*




B LUMINA INTERMITENTA CU 1 cablu de 2 x 0,5 mm? 20m
ANTENA 1 cablu ecranat tip RG58 20 m (se recomandi < 5 m)
C FOTOCELULE 1 cablu de 2 x 0,5 mm? 30 m**
D SELECTOR ACTIONAT CU 2 cabluride2x 0,5 mm?™ | 50 m
TASTA
E MARGINI FIXE 1 cablu de 2 x 0,5 mm?™"" 30m
F MARGINI MOBILE 1 cablu de 2 x 0,5 mm?™"" 30m™
*

Daca cablul de alimentare are o lungime de peste 30 m, aveti nevoie de un cablu cu o sectiune mai

mare, de ex. de 3 x 2,5 mm? si trebuie si existe in apropierea automatizarii si un sistem de

impamantare de siguranta.

*x Daca lungimea cablului ,,BLUEBUS” depéaseste 30 m (cel mult 50 m), aveti nevoie de un cablu de 2

X 1 mm2

***  nloc de doud cabluri de 2 x 0,5 mm? se poate folosi un singur cablu de 4 x 0,5 mm?
****  Daca exista mai multe margini, pentru informatii despre tipul recomandat de conexiune, consultati

capitolul ,,8.1 Intrarea STOP”.

***%*  Pentru a conecta marginile mobile la aripile culisante; utilizati dispozitive speciale, care permit
conectarea chiar si in timpul miscarii aripii.

4.2 Conexiuni electrice prin cabluri: Imaginea 7

Functia

abelul 4 - De erea cone or ele €
Descrierea

FLASH

- iesire pentru conectarea unei lumini intermitente Nice (pentru a vedea
modelele, consultati capitolul ,, CARACTERISTICI TEHNICE” de la pagina
28). In timpul manevrei, lumina clipeste, fiind aprinsi pentru 0,5 secunde si
stinsa pentru 0,5 secunde

OGil

- iesire ,,Indicator Poarta Deschisa”. Se poate conecta o lumina-indicator de
24 V (max. 4 W). Poate fi programata si pentru alte functii; a se vedea
subcapitolul ,,7.4 Functii de nivelul 2”

BLUEBUS

- la acest terminal se pot conecta dispozitive compatibile. Se pot conecta in
paralel, folosind doar doua cabluri, care transmit atat energia electrica, cat si

semnalele de comunicatie. Pentru informatii suplimentare despre BLUEBUS,
consultati si subcapitolul ,,8.1 BLUEBUS”.

STOP

- intrare pentru dispozitivele care blocheaza sau, daca este cazul, opresc
manevrele in curs. Se pot conecta contacte ,,Normal inchise”, ,,Normal
deschise” sau dispozitive cu rezistenta fixa, utilizand proceduri speciale la
intrare.

Sbs

- intrare pentru dispozitivele care comanda miscarea in modul Pas-cu-Pas. La
aceasta intrare se pot conecta contacte ,,Normal deschise”.

OPEN

- intrare pentru dispozitive care comanda doar miscarea de deschidere. La
aceasta intrare se pot conecta contacte ,,Normal deschise”.

CLOSE

- intrare pentru dispozitive care comanda doar miscarea de inchidere. La
aceasta intrare se pot conecta contacte ,,Normal deschise”.

AUX_IN

- intrare pentru dispozitive care blocheaza sau opresc manevra in curs. Aici se
pot conecta contactele normal inchise (NC); folosind Oview, functia intrarii
se poate modifica; intrarea este configurata de la fabrica pe ALT

AERIAL

- intrare pentru a conecta antena receptorului radio (antena este Incorporata in
LUCY B).

Pentru a realiza conexiunile electrice, procedati asa cum este descris mai jos si consultati Imaginea. 7:

01. Deschideti carcasa: slabiti surubul si ridicati capacul.
02. Treceti cablul de alimentare prin orificiul corespunzator, lasand o lungime de 20/30
cm de cablu liber si conectati-| la clema terminalului corespunzator.




03.

04.
05.

Treceti cablurile dispozitivelor care urmeaza sa fie instalate sau fac deja parte din

sistem, prin orificiul corespunzator, lasand o lungime de 20/30 cm de cablu liber si conectati-
le la clemele terminalelor, asa cum arata Imaginea 7

Tnainte de a inchide carcasa, programati sistemul: a se vedea Capitolul 7

Inchideti capacul cu surubul corespunzitor

SELECTOR SELECTOR DIRECTIE

TASTE TASTE PENTRU
PROGRAMARE SI
COMANDA

LED LEDURI FUNCTII

RECEPTOR RECEPTOR RADIO

ANTENA ANTENA

SIGURANTA  SIGURANTA

FLASH LUMINA INTERMITENTA

OGl INDICATOR POARTA
DESCHISA

TX - RX FOTOCELULE

STOP NO-NC- STOP

8K?2 MARGINE SENSIBILA

SBS PAS CU PAS

OPEN DESCHIDERE

CLOSE INCHIDERE

AUX_IN INTRARE
SUPLIMENTARA
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A

AUXIN  CLOSE  OPEM

KEY5

SELECTOR

e W

5. PORNIREA AUTOMATIZARII SI VERIFICAREA CONEXIUNILOR

5.1. Conectarea automatizarii la reteaua electrica

ATENTIE! - Automatizarea trebuie sa fie conectata la reteaua electrica de citre un electrician
expert si calificat, in conformitate cu legislatia, standardele si reglementirile locale aplicabile.
Procedati conform descrierii de mai jos

01. Eliberati manual motoreductorul, astfel incat poarta sa poata fi deschisa si inchisa




02. Mutati aripa portii la jumatatea traseului ei
03. Blocati manual motoreductorul

04. Porniti automatizarea si verificati:
- daca ledul BLUEBUS clipeste periodic cu o clipire pe secunda
- daca ledurile de pe fotocelule (atat pe TX, cat si pe RX) clipesc. Tipul de intermitenta nu este
important deoarece depinde de alti factori
- daca lumina intermitenta conectata la iesirea FLASH si lumina-indicator conectata la iesirea

=9

,Indicator poarta deschisa” sunt aprinse

o OFF FLASH

R ‘.“IoGl
‘ l_T| b
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A daca oricare dintre aceste conditii nu este indeplinita, procedati dupa cum urmeaza
(pasul 05)
05. Opriti alimentarea automatizarii de la retea si verificati conexiunile electrice, alinierea
fotocelulelor si sigurantele.

6. TESTAREA SI PUNEREA iN FUNCTIUNE

Acestea sunt cele mai importante faze ale instalarii automatizarii pentru a asigura o sigurantd maxima
a sistemului. Aceste etape trebuie sa fie efectuate de un tehnician calificat si expert in domeniu, care
va stabili testele necesare pentru a verifica solutiile adoptate pentru inlaturarea eventualelor riscuri si
va verifica conformitatea cu legile, reglementarile si standardele aplicabile, in special cu cerintele
standardelor EN 13241-1, EN 12445 si EN 12453.

Orice echipament suplimentar trebuie sa fie testat separat pentru functionare si pentru interactiunea
corecta cu ROBUS: consultati manualele de utilizare ale echipamentelor respective.



6.1. Testarea

Procedura de testare se poate efectua si ca o metoda de verificare periodica a dispozitivelor din sistem.
Fiecare componenta a sistemului (margini sensibile, fotocelule, oprire de urgenta etc.) necesita o
procedura specifica de testare; pentru aceste dispozitive, respectati procedurile din manualele de
instructiuni ale acestora.

Efectuati testarea in felul urmator:

01. Asigurati-Va ca instructiunile prezentate la Capitolul ,,AVERTISMENTE” au fost respectate Cu
strictete

02. Eliberati motoreductorul si verificati daca puteti misca manual poarta in ambele directii (de
deschidere si de inchidere) cu o forta sub limitele prezentate in Tabelul 1

04. Folosind comutatorul cu tasta, tasta de comanda sau transmitatorul radio, testati deschiderea si
inchiderea portii si asigurati-Va ca poarta se misca in directia dorita
05. Testul trebuie efectuat de mai multe ori pentru a verifica daca poarta se misca usor, ca nu exista
puncte de frictiune excesiva si ca nu exista defecte de asamblare sau de reglare.
06. Verificati functionarea corecta a fiecarui dispozitiv de siguranta instalat in sistem (fotocelule,
margini sensibile etc.)
07. Verificati functionarea fotocelulelor si orice interferenta a acestora cu alte dispozitive:

1 - treceti un cilindru cu diametrul de 5 cm si o lungime de 30 cm de-a lungul axei optice,

mai Tntai Tn apropierea fotocelulei TX, dupa care in ceea a RX

2 - verificati daca fotocelulele intervin, trecand de la starea activa la starea de alarma si invers

3 - verificati dacd interventia fotocelulei are ca efect raspunsul dorit din partea unitatii

de comanda, de exemplu, comanda inversarea miscarii in timpul manevrei de nchidere

4 - De cate ori intervine un dispozitiv, ledul ,,BLUEBUS” de pe unitatea de

comanda trebuie sa clipeasca rapid de 2 ori, confirméand ca unitatea de comanda

recunoaste evenimentul
08. Daca situatiile periculoase cauzate de miscarea portii au fost evitate prin limitarea fortei de
impact, instalatorul trebuie sa masoara forta de impact in conformitate cu standardul EN 12453
Daca se utilizeaza parametrul ,,Viteza” si comanda ,,Forta motorului” pentru a ajuta sistemul sa reduca
forta de impact, incercati sa gasiti ajustarile care ofera cele mai bune rezultate

6.2. Punerea in functiune

Punerea in functiune poate avea loc numai dupa ce toate fazele de testare au fost parcurse cu succes
(subcapitolul 6.1). Nu este permisa o punere partiala in functiune sau in conditii improvizate.



01. Pregatiti si pastrati timp de cel putin 10 ani documentatia tehnica a automatizarii, care trebuie sa
includa cel putin urmatoarele: schema de asamblare a automatizarii, schema de cablare, evaluarea
riscurilor si solutiile adoptate, declaratia de conformitate a producatorului tuturor dispozitivelor
instalate (pentru ROBUS utilizati declaratia CE de conformitate anexatd); copia manualului de
instructiuni al sistemului de automatizare si programul de intretinere.

02. Folosind comutatorul cu tasta sau transmitdtorul radio, testati deschiderea si inchiderea portii si
asigurati-Va ca poarta se misca in directia dorita

03. Completati declaratia de conformitate a sistemului de automatizare si predati declaratia viitorului
proprietar.

04. Inmanati proprietarului ,,Manualul de utilizare” (insertie decupabil)

05. Pregatiti programul de intretinere al sistemului de automatizare si predati proprietarului

06. Reglarea fortei este un factor important de siguranta si se va executa cu mare atentie, de citre un
tehnician calificat. Important! -Reglati o forta suficient de mare, care permite portii sa se miste asa
cum doriti; valorile mai mari decat cele necesare pot provoca vatamari corporale sau daune materiale
daca poarta se izbeste de un obstacol

07. Tnainte de a pune in functiune poarta, informati in mod corespunzitor proprietarul despre riscurile
si pericolele reziduale

7. PROGRAMARE

Tn acest manual, procedurile de programare sunt explicate utilizand urmitoarele simboluri iar
semnificatia acestora este prezentatd in urmatorul glosar:

OSAR
Simbol Descriere Simbol Descriere

AN
-|:|— LED aprins @ procedura corecta
FARERS

|:| LED stins @ proceduria INCORECTA
A

|:| LED cu intermitente scurte A tasta ,,OPEN” = deschidere
YRS
A

|:| LED cu intermitente lungi v tasta ,,CLOSE” = inchidere
AR
N tasta ,,STOP” = oprite

|:| Ledul clipeste foarte rapid Stop! Set tasta ,,Set” = utilizata pentru
L programare

ON

& | * I
alimentare de la retea o apasati si tineti apdsata tasta

OFF »

»

i
opriti alimentarea de la retea ﬁ eliberati tasta
Asteptati EI apasati si eliberati tasta




7.1. Programare

O serie de functii programabile sunt disponibile pe unitatea de comanda ROBUS. Functiile sunt
reglate folosind 3 taste de pe unitatea de comanda: [ A ], [Stop/Set] si [ ¥ ], si sunt afisate prin
intermediul a 8 leduri: L1 .... L8.

Tasta Functia @“« T & G
Tasta ,,OPEN” permite utilizatorului sa
‘, comande deschiderea portii sau sa miste
n sus punctul de programare

Sto p / Tasta ,,STOP/SET” permite oprirea

manevrei. Daca este apasata timp de ~
/
A

Bluel

i
[ -
{ m
)
I [ [ o [ [ |

Set peste 5 secunde, permite intrarea in |
modul de programare [ fuse | .
v Tasta ,,CLOSE” permite utilizatorului \_\“ﬁ} g | |

sd inchida poarta sau sa miste in jos M_' ‘ . |
punctul de programare -

LE LT LE L6 L4 L3I L2 Li

j[ﬂase?”Stnpfset”open ‘]. Au;

7.2. Functii de nivelul 1 (functii ON-OFF)

Functiile programabile disponibile pentru ROBUS se pot programa pe 2 niveluri:

Nivelul 1: functiile se pot seta pe ON-OFF (active sau inactive). In acest caz, fiecare dintre ledurile L1
... L8 indica cate o functie. Daca ledul este aprins, functia este activa, daca este stins, functia este
inactiva. A se vedea Tabelul 5.

dlDe PDrogra aille C
LED | Functia Descriere

L1 Inchidere automata Aceasta functie face ca poarta sa se inchidd automat dupa
expirarea pauzei programate. Durata pauzei, setatd din fabrica,
este de 30 de secunde, dar se poate schimba la 5, 15, 30, 45, 60,
80, 120 sau 180 de secunde. Daca functia este inactiva, sistemul
functioneaza in modul ,,semi-automat”.

L2 Inchidere dupa foto Aceasta functie permite ca poarta sa fie tinuta deschisa numai
pentru durata necesara pentru trecere. ,,Foto” declanseaza
intotdeauna reinchiderea automata cu o pauza de 5 secunde
(indiferent de valoarea programata). Actiunea se modifica in
functie de starea functiei ,,inchidere automata™:

Daci functia ,,inchidere automati” este inactivi: Poarta
ajunge intotdeauna in pozitie complet deschisa (chiar daca foto
nu mai este declansat). Cand foto nu mai este declansat, se
declangeaza reinchiderea automata cu o pauza de 5 secunde.
Daca functia de ,inchidere automati” este activi: manevra de
deschidere se opreste imediat cand fotocelulele nu mai sunt
declansate. Dupa 5 secunde, poarta va incepe sa se inchida
automat. Functia ,,inchidere dupa foto™ este intotdeauna
dezactivata la manevrele intrerupte printr-o comanda Stop. Daca
functia ,,inchidere dupa foto” este inactiva, durata pauzei a fost
cea programata si nu exista reinchidere automata.

L3 Tnchide Daci functia ,,Inchide intotdeauna” este activa, poarta se va
Tntotdeauna Tnchide daca, la revenirea curentului, se constatd ca ea a ramas
deschisd. Din motive de sigurantd, o lumina intermitenta va clipi
timp de 5 secunde Tnainte de Inceperea manevrei. Daca functia
este inactiva, poarta va ramane pe loc la revenirea curentului.




L4 Stand-by Aceasta functie permite reducerea consumului de energie si este
deosebit de utila atunci cand se utilizeaza bateria de rezerva.
Daca aceasta functie este activa, la 1 minut dupa finalizarea
manevrei, unitatea de comanda opreste iesirea BLUEBUS (si
implicit toate dispozitivele conectate) si toate ledurile, cu
exceptia ledului BLUEBUS, care va clipi cu o viteza mai mica.
La primirea unei comenzi, unitatea de comanda va relua
functionarea completa. Daca aceastd functie este inactiva, nu va
exista nici o reducere a consumului

L5 Varf Daca aceasta functie este activa, se dezactiveaza accelerarea
treptata de la inceputul fiecarei manevre, ceea ce permite o forta
maxima de Tmpingere, care este utila in situatii cu frictiune
statica excesiva, de exemplu atunci cand zapada sau gheata
blocheaza aripa portii. Daca functia Varf nu este activa, manevra
incepe cu o accelerare treptata.

L6 Pre-intermitenta Functia de pre-intermitentd adauga o pauza de 3 secunde intre
aprinderea luminii intermitente si inceputul manevrei, pentru a
avertiza utilizatorul de o situatie potential periculoasa. Daca pre-
intermitenta este inactiva, lumina intermitentd se va aprinde
atunci cand incepe manevra.

L7 ,Inchidere” se Prin activarea acestei functii, intrarea ,,CLOSE” activeaza o
schimba in manevra de deschidere partiala (a se vedea ledul L6 din Tabelul
,Deschidere partiala” | 7).

L8 Modul ,,Slave” Prin activarea acestei functii, ROBUS devine ,,Slave”: in acest

fel este posibila sincronizarea a doud motoare montate pe doua
aripi opuse, unde un motor functioneaza ca motorul principal
(,,Master”) iar celdlalt ca secundar (,,Slave”). Pentru informatii
suplimentare, consultati subcapitolul ,,8.3 ROBUS in modul
LSlave .

In timpul functionarii normale ROBUS, ledurile L1 ... L8 vor fi fie aprinse fie stinse, in functie de

starea functiei pe care o reprezinti. De exemplu, L1 va fi aprins daca functia ,,inchidere automati” este
activa.

7.3. Programare la nivelul 1 (functii ON-OFF)

Toate functiile de nivel 1 sunt setate din fabrica pe ,,OFF” dar se pot modifica oricind, asa cum arata
Tabelul 6. In timpul procedurii de programare, aveti grija pentru ca aveti cel mult 10 secunde pentru a
apasa tastele una dupa cealalta. Dupa expirarea acestui interval, procesul se incheie automat si
dispozitivul memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.




Tabelul 6: schimbarea functiilor ON-OFF

01. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de aprox. 3

secunde

02. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul L1 incepe sa clipeasca

03. Apasati si eliberati tasta [ A] sau [ V] pentru a muta
intermitenta la ledul dorit (L1...L8 — Tabelul 5)

04. Apasati si eliberati tasta [Stop/Set] pentru a schimba starea
functiei (intermitentd scurtd = ON, intermitenta lunga = OFF)

05. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare.

Exemplu
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N.B.: Pentru a seta alte functii pe ON sau OFF, repetati punctele 3 si 4 in cadrul aceleasi faze de

programare.

7.4. Functii de nivelul 2 (parametrii ajustabili)

Nivelul 2: parametrii se pot seta pe o scara de la 1 la 8. Tn acest caz, fiecare dintre ledurile L1 ... L8
indica valoarea setatd (existd 8 setari posibile). Va rugam sa consultati Tabelul 7.

Tabelul 7 - Functii programabile: Nivelul 2

LED Parametru Nivel | Valoarea setati Descriere
Observatie: parametrii cu fundal gri reprezinta setarile din fabrica

L1 |5s

L2 |15s

L3 |30s Seteaza durata pauzei, adica timpul care

L4 |45s trece Tnainte de Tnceperea unei manevre

L5 |60s de reinchidere automata. Este eficienta

Durata C o <
L1 ! L6 |80s numai daca inchiderea automata este
pauzei L

L7 |120s activata.

L8 |180s

L1 | Deschidere-Stop-Inchidere-Stop

L2 Deschidere-Stop-Inchidere-
Deschidere

L3 Deschidere-Inchidere-Deschidere-
Inchidere

L4 | Bloc de apartamente

L2 Func‘,ua;gas ot L5 ?IOIC de apért?minte (peste 27 se Controleaza succesiunea comenzilor
P cclanyeaza stop — ——1 asociate cu intrarea Step-by-Step sau cu

Pas cu pas 2 (sub 2” se declanseaza . PR

L6 . L prima comanda radio.
deschiderea partiald)

L7 | Hold-to-run (actiune sustinuta)
Deschidere Tn modul ,,semi-

L8 | automat”, inchidere in modul ,,hold-
to-run”

L1 | Foarteincet

L2

Tncet




L3 | Mediu Regleaza viteza motorului in timpul
L3 L4 | Rapid deplasarii normale.
L5 Foarte rapid MODELUL 500HS: setare din fabrica =
Viteza L6 | Extrem de rapid L5
motorului L7 Deschidere ,,rapida”, inchidere
,,inceata”
Deschidere ,,extrem de rapida”,
L8 | . - s
inchidere ,,rapida
L1 | Functie ,Indicator Poartd Deschisa”
L2 | Activa daca poarta este inchisd . . . o
cove caa P £5°8 RCISE Stabileste functia asociata cu iesirea OGI
L3 | Activa daca poarta este deschisa o ren U R
— - (indiferent de functia asociata, cand este
. L4 | Activa cu iesirea radio 2 e ’ )
Iesirea OGI — . - activa, iesirea are o tensiune de
’ L5 | Activa cu iesirea radio 3 ’ .
— - 24V-(-30% + 50%) cu o putere maxima
L4 L6 | Activa cu iesirea radio 4
- - . de 4W).
L7 | Indicator de intretinere
L8 | Incuietoare electrica
L1 | Poartd ultra-usoara
L2 | Poarta foarte usoard Regleaza sistemul care controleaza forta
L3 | Poarta usoard motorului pentru a o ajusta la greutatea
L4 | Poartd cu greutate medie portii. Sistemul de comanda al fortei
Forta L5 | Poartd cu greutate medie-grea masoara si temperatura mediului,
L5 - ~ A .
motorului L6 | Poarta grea crescand automat forta in cazul
L7 | Poarta foarte grea temperaturilor deosebit de scazute
L8 | Poartd ultra grea
L1 [05m
L2 |1m Se poate ajusta valoarea deschiderii
L3 [15m partiale. Deschiderea partiald poate fi
L6 Deschidere L4 |2m dispusa prin comanda radio 2 sau cu
partiala L5 [25m ,»CLOSE”, dacé functia ,,Inchidere” este
L6 |[3m activa, aceasta devine ,,Deschidere
L7 [34m partiala”.
L8 [4m
L1 Automat (in functie de severitatea
manevrelor)
L2 | 1000
Avertisment de L3 | 2000 Seteaza numarul de manevre dupa care
L7 Sntretinere L4 | 4000 apare notificarea de intretinere a
’ L5 | 7000 automatizarii (a se vedea subcapitolul
L6 10000 »8.5 Avertismente de intretinere”).
L7 | 15000
L8 | 20000
Rezultatul manevrei 1 (cea mai
L1 <
recenta)
L2 | Rezultatul manevrei 2
. L3 | Rezultatul manevrei 3 . - i .
L8 Lista L4 | Rezultatul manevrei 4 Permite veArlfl_carea t|pl_JIU| de defect care
defectiunilor - a avut loc Tn timpul ultimelor 8 manevre
’ L5 | Rezultatul manevrei 5 : X
- (a se vedea subcapitolul ,,9.1 Arhiva
L6 | Rezultatul manevrei 6 N
- defectiunilor™).
L7 | Rezultatul manevrei 7 i
L8 | Rezultatul manevrei 8

Toti parametrii pot fi ajustati conform necesitatilor, fird contraindicatii. Numai ,,Forta motorului”
poate necesita o atentie speciala:




o Nu folositi valori ridicate la forta pentru a compensa punctele de frictiune excesiva ale aripii. O
forta excesiva poate afecta functionarea sistemului de siguranta si poate deteriora aripa.
e Daca ,,Forta motorului” se utilizeaza pentru a ajuta la reducerea fortei de impact, masurati forta

dupa fiecare reglare, agsa cum este prevazut n standardul EN 12453.

e Uzura si conditiile meteorologice pot afecta miscarea portii; este posibil sa fiti nevoiti sa reajustati

periodic forta.

7.5. Programare la nivelul 2 (parametrii ajustabili)

Parametrii ajustabili setati din fabrica sunt evidentiati in Tabelul 7 cu fundal gri, dar se pot modifica
oricind, asa cum arati Tabelul 8. In timpul procedurii de programare, aveti grija pentru ci aveti cel
mult 10 secunde pentru a apasa tastele una dupa cealalta. Dupa expirarea acestui interval, procesul se
Tncheie automat iar dispozitivul memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.

Tabelul 8: Schimbarea parametrilor ajustabili

01. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de aprox. 3 s

02. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul L1 incepe sa clipeasca

03. Apasati si eliberati tasta [ A] sau [ ¥ ] pentru a muta intermitenta la
ledul dorit (L1...L8 — Tabelul 7)

04. Apasati [Stop/Set] si tineti-o apasata in timpul efectuarii pasilor 5 si 6

05. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care ledul care reprezinta nivelul actual
al parametrului de modificat se va aprinde

06. Apasati si eliberati tasta [ A] sau [ V] pentru a muta Ledul asociat cu
valoarea parametrului

07. Eliberati tasta [Stop/Set]

08. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare.

Exemplu
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N.B.: Pentru a seta si alti parametrii, repetati punctele 3 -7 in cadrul aceleasi faze de programare.

7.6. Recunoasterea dispozitivelor

Dupa conectarea la sursa de alimentare, unitatea de comanda trebuie sa recunoasca dispozitivele

conectate la intririle BLUEBUS si STOP. inainte de aceasta faza,
ledurile L1 si L2 vor clipi pentru a indica faptul ca trebuie
efectuata recunoasterea dispozitivelor.

01. Tineti apasata tastele [ A ] si [Stop/Set]

02. Eliberati tastele cand ledurile L1 si L2 incep sa clipeasca rapid
(dupa aproximativ 3 secunde)

03. Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de comanda va
finaliza procedura de recunoastere a dispozitivelor

04. Dupa finalizarea etapei de recunoastere, ledul STOP trebuie sa
ramana aprins, in timp ce ledurile L1 si L2 sunt stinse (ledurile L3
si L4 pot incepe sa clipeasca)

(
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o
o C
o

L8 LT LS LS L4
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Faza de recunoastere a dispozitivelor conectate se poate repeta in orice moment, chiar si dupa instalare
(de exemplu, daca este instalat un dispozitiv nou). Pentru a executa o noud procedura de recunoastere,
consultati subcapitolul 8.4 ,,Recunoasterea altor dispozitive”.

7.7. Recunoasterea lungimii portii

Odata ce dispozitivele au fost recunoscute, LEDurile L3 si L4 vor incepe sa clipeasca, ceea ce
inseamna cd unitatea de comanda trebuie sa recunoasca lungimea aripii de poarta (distanta dintre
comutatorul de limita de inchidere i comutatorul de limita de deschidere); aceasta distanta este
necesara pentru a calcula punctele de decelerare si punctul de deschidere partiala.

01. Tineti apasata tastele [Stop/Set] si [V ]

02. Eliberati tastele cand incepe manevra (dupa
aproximativ 3 secunde)

03. Verificati daca manevra curenta este 0 manevra
de deschidere. Daca nu, apasati [Stop/Set] si cititi LED
cu atentie Capitolul 3 (Imaginile 5 si 6); apoi ] R
repetati secventa Tncepand cu punctul 1 | \
04. Asteptati ca unitatea de comanda sa finalizeze | |
Tntreaga manevra de deschidere a portii pana la | | & |
comutatorul de limitd de deschidere; manevra de i
Tnchidere va incepe imediat dupa

05. Asteptati ca unitatea de comanda sd inchida complet poarta

b wr
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Modul 2 de recunoastere a lungimii aripilor de poarta pentru modelul 500HS

Acest lucru permite configurarea urmatoarelor:

e Decelerare” la punctul de 10 cm in timpul deschiderii si inchiderii;

e Setarea vitezei motorului” la deschidere si inchidere la 100% (modul ultra-rapid, a se vedea
Tabelul 8).

Acest mod de operare se activeaza in timpul fazei de recunoastere a dispozitivelor, prin apésarea si

neeliberarea tastelor [Stop/Set] si [ ¥ ] timp de peste 8 secunde. Dupa 8 secunde, LEDurile L3 si L4

incep sa clipeasca foarte rapid; in acest moment trebuie eliberate tastele [Stop/Set] si [V ].

Daca nu sunt indeplinite conditiile de mai sus nu, opriti imediat sursa de alimentare a unitatii de

comanda si verificati cu atentie conexiunile electrice.

7.8. Verificarea miscarii portii

La finalizarea recunoasterii lungimii portii, recomandam sa efectuati cateva manevre pentru a verifica

daca poarta se migca ih mod corect.

01. Apasati tasta [ A ] pentru a comanda o manevra de ,,Deschidere”; verificati daca
deschiderea portii se desfasoara corect, fara variatii In viteza; poarta trebuie sa
ncetineasca si sa se opreasca numai cand se afld la o distanta intre 70 si 50 cm de
comutatorul de limita de deschidere si se va opri la comutatorul de limita, la 2-3 cm de
opritorul mecanic de deschidere

02. Apisati tasta [ W] pentru a comanda o manevra de ,,Inchidere”; verificati daca
inchiderea portii se desfasoara corect, fara variatii in viteza; poarta trebuie sa
incetineasca si sd se opreasca numai cand se afla la o distanta intre 70 si 50 cm de
comutatorul de limita de deschidere si se va opri la comutatorul de limita, la 2-3 cm de
opritorul mecanic de Inchidere

03. In timpul manevrei, verificati daca lumina intermitenta clipeste astfel: aprinsa pentru 0,5
secunde si stinsa pentru 0,5 secunde. Daca este prezent, verificati si intermitentele luminii
conectate la terminalul OGI: clipeste lent in timpul deschiderii, rapid Tn timpul inchiderii.

04. Deschideti si inchideti poarta de mai multe ori, pentru a Va asigura ca nu existd puncte
de frictiune excesiva si ca nu exista defecte de asamblare sau reglare.
05. Verificati daca motoreductorul ROBUS, cremaliera si suporturile comutatorului de

limita sunt bine fixate si stabile si sunt suficient de rezistente si in timpul accelerarilor



sau decelarilor bruste ale portii

7.9. Functii presetate
Unitatea de comanda ROBUS are o serie de functii programabile. Aceste functii sunt setate din fabrica
la valori care ar trebui sa satisfacd majoritatea automatizarilor. Cu toate acestea, functiile se pot
modifica in orice moment prin procedurile corespunzatoare de programare.
Pentru informatii, Va rugdm sa consultati capitolul ,,7.1 Programare”.

7.10. Receptorul radio ‘
Pe unitatea de comanda ROBUS este montat un N s
conector ,,SM” pentru receptoarele radio optionale :
de tip SMXI sau OXI, pentru a permite controlul de
la distantd. Pentru informatii suplimentare, consultati
manualul de instructiuni al receptorului radio. Pentru S
a instala receptorul radio, efectuati operatiunile din AT

imagine: /./
R s
Tabelul 9 descrie combinatia dintre iesirea
receptorului radio si comanda pe care ROBUS o va executa:
Tabelul 9
lesire Comanda
Nr. 1 Sbs (STEP-BY-STEP)
Nr. 2 Deschidere partiald
Nr. 3 Deschidere
Nr. 4 Inchidere

8. ALTE INFORMATII
8.1. Adiugarea sau indepirtarea dispozitivelor

La/de la automatizarea ROBUS se pot adauga sau indeparta oricand dispozitive. Se pot conecta
diverse tipuri de dispozitive, in special la intrarile ,,BLUEBUS” si ,,STOP”, asa cum este descris in
paragrafele urmatoare.

Dupa adaugarea sau indepartarea dispozitivelor, acestea trebuie sa fie recunoscute asa cum este descris
n subcapitolul ,,8.4 Recunoasterea altor dispozitive”.

Bluebus

BLUEBUS este o tehnica care permite conectarea dispozitivelor compatibile folosind doar doua
cabluri care transmit atat energia electrica cat si semnalele de comunicatie. Toate dispozitivele sunt
conectate in paralel, pe aceleasi 2 cabluri BLUEBUS, fara a fi obligatorie sa respectati polaritatile;
fiecare dispozitiv este recunoscut deoarece in faza de instalare i se atribuie o adresa individuala. La
BLUEBUS se pot conecta urmatoarele dispozitive: fotocelule, dispozitive de siguranta, taste de
comanda, lumini de semnalizare, etc. Unitatea de comanda ROBUS recunoaste fiecare dispozitiv
conectat in faza corespunzatoare de recunoastere si poate detecta cu o precizie absoluta toate
anomaliile posibile. Din acest motiv, de fiecare data cand un dispozitiv este conectat sau indepartat din
BLUEBUS, trebuie sa parcurgeti procedura de recunoastere, asa cum este descrisa in subcapitolul ,,8.4
Recunoasterea altor dispozitive”.

Intrarea STOP

STOP este intrarea care determind oprirea imediatd a manevrei (urmata de 0 inversare scurta). La
aceasta intrare se pot conecta dispozitive cu contacte ,,NO” (normal deschise) si ,,NC” (normal
inchise), precum si dispozitive cu iesiri cu rezistenta fixa de 8,2 kQ, precum marginile sensibile.



Ca si in cazul BLUEBUS, unitatea de comanda recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea
STOP in cadrul fazei de recunoastere (a se vedea subcapitolul ,,8.4 Recunoasterea altor dispozitive”).
Ulterior, unitatea de comanda va da o comanda stop atunci cand detecteaza orice modificare in starea
recunoscuta initial.
La intrarea STOP se pot conecta mai multe dispozitive, chiar si de diferite tipuri, daca se fac
aranjamentele potrivite:
e Se pot conecta in paralel oricate dispozitive NO.
e Sepot conecta Tn serie oricate dispozitive NC.
e Sepot conecta in paralel doud dispozitive cu iesiri avand o rezistenta fixa de 8,2 kQ ; daca
existd mai multe dispozitive, ele se vor conecta in cascada, cu o singura rezistenta terminald de
8,2 kQ.
e Este posibil sa combinati doud contacte NO si NC, agezandu-le in paralel si o rezistentad de 8,2
kQ in serie cu contactul NC (aceasta permite combinarea a 3 dispozitive: NO, NC si de 8,2
kQ).

Daca intrarea STOP se utilizeaza pentru conectarea dispozitivelor cu functii de sigurantd, numai
dispozitivele cu o rezistenta fixa de 8,2 kQ garanteaza o protectie de categoria 3 impotriva
defectiunilor mentionate in standardul EN 954-1.

Fotocelule

Prin atribuirea unei adrese folosind jumperi speciali, sistemul ,,BLUEBUS” permite utilizatorului sa
comande ca unitatea de comanda sa recunoasca fotocelulele si sa le atribuie functia corecta de
detectare. Procedura de atribuire a adresei se va efectua atit pe TX, cit si pe RX (prin setarea identica
a jumperilor) asigurandu-Va ca nu exista alte perechi de fotocelule avand aceeasi adresa.

Tntr-o automatizare pentru porti culisante, ROBUS permite instalarea fotocelulelor asa cum arati
imaginea de mai jos.

De fiecare data cand se adauga sau se elimina o fotocelula, unitatea de comanda trebuie sa parcurga
procesul de recunoastere descris in subcapitolul 7. ,,8.4 Recunoasterea altor dispozitive”.
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Tabelul 10

Fotocelule Jumperi
FOTO (PHOTO) h=50
activata la inchidere

FOTO Il (PHOTO 1) h =100
activata la inchidere

FOTO 1 (PHOTO 1) h=50
activata la inchidere

44




FOTO 111 (PHOTO 111) h=100
activata la inchidere

FOTO 211 (FOTO 211) Fotoceluld interna activata
la deschiderea portii

FOTO 3 (PHOTO 3) Fotocelula unica care acopera
intreaga automatizare

FOTO 2 (PHOTO 2) Fotocelula externa activata
la deschiderea portii &

A Daca FOTO 3 si FOTO II sunt instalate impreund, pozitia elementelor care alcatuiesc fotocelula
(TX-RX) trebuie sa respecte prevederile de siguranta din manualul de instructiuni al fotocelulelor.

8.2. Fotosenzorul FT210B

Fotosenzorul FT210B combina Tntr-un singur dispozitiv un dispozitiv de limitare a fortei (de tip C, in
conformitate cu standardul EN12453) si un detector de prezenta care detecteaza prezenta obstacolelor
pe axa optica dintre transmitatorul TX si receptorul RX (de tip D 1n conformitate cu standardul
EN12453). Semnalele privind starea marginii sensibile pe fotosenzorul FT210 sunt transmise prin
intermediul fasciculului fotocelulei, integrand cele doua sisteme intr-un singur dispozitiv. Partea de
transmisie este pozitionatd pe aripa mobila si este alimentata de 0 baterie, eliminand astfel cablurile
inestetice; consumul bateriei este redus prin circuite speciale care garanteaza o duratd de viata de pana
la 15 ani (a se vedea detaliile in manualul produsului).

Prin combinarea unui dispozitiv FT210B cu o margine sensibila (de exemplu TCB65), se poate atinge
nivelul de siguranta stabilit pentru o ,,margine principala” conform standardului EN12453 pentru toate
»tipurile de utilizare” si toate ,,tipurile de activare”.

Fotosenzorul FT210B este rezistent la defectiuni individuale atunci cand este combinat cu o margine
sensibila de tip ,,rezistiva” (8,2 kQ). Este prevazut cu un circuit special anti-coliziune care previne
interferentele cu alte detectoare, chiar daca nu este sincronizat, si permite addugarea unor fotocelule
suplimentare; de exemplu, in cazurile in care existd un trafic de vehicule grele iar fotocelula 2 este de
obicei plasati la 1 m de sol.

Pentru informatii suplimentare despre conexiune si metodele de atribuire ale adresei, consultati
manualul de instructiuni al fotosenzorului FT210B.

8.3.ROBUS in modul ,,Slave”

Daca este programat si conectat in mod corect, ROBUS poate functiona si in modul ,,Slave”. Aceasta
functie se utilizeaza atunci cind se automatizeaza 2 porti opuse cu miscarea sincronizat a celor doua
aripi. Tn acest mod un ROBUS functioneazi ca ,,Master”, declansand miscarea, in timp ce al doilea
ROBUS actioneaza ca ,,Slave”, executdnd comenzile transmise de Master (toate dispozitivele ROBUS
sunt setate din fabrica ca Master).

Pentru a configura ROBUS ca Slave, trebuie sa activati ,,Modul Slave” (a se vedea Tabelul 5).

01. Conexiunea dintre ROBUS Master si ROBUS Slave se face prin BLUEBUS.



A Tn acest caz trebuie respectata polaritatea
conexiunilor dintre cele doua dispozitive
ROBUS, asa cum arata imaginea (celelalte
dispozitive continua sa nu aiba polaritate)

Urmati pasii de mai jos pentru a instala 2
dispozitive ROBUS in modul Master si Slave:
- Instalati cele 2 motoare

Nu este important care motor functioneaza ca
Slave sau ca Master; alegerea se face in functie de
comoditatea conexiunilor si de faptul ca comanda pas cu pas pentru Slave permite doar deschiderea

completa a aripii Slave

- Conectati cele 2 motoare
- Selectati directia manevrei de deschidere a celor 2 motoare (Imaginile 5-6)

- Porniti cele 2 motoare

- Programati functia ,,Modul Slave” pe ROBUS-ul secundar (a se vedea Tabelul 5)

- Efectuati recunoasterea dispozitivelor pe ROBUS-ul Slave (a se vedea subcapitolul 7.6
»Recunoasterea dispozitivelor”)

- Efectuati recunoasterea dispozitivelor pe ROBUS-ul Master (a se vedea subcapitolul 7.6
»Recunoasterea dispozitivelor”)

- Efectuati recunoasterea lungimii aripii de poarta pe ROBUS-ul Master (a se vedea subcapitolul 7.7
»Recunoasterea lungimii portii”’)
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Cand conectati 2 dispozitive ROBUS in modul Master-Slave, asigurati-Va ca:
A - Toate dispozitivele, inclusiv receptorul radio, sunt conectate la ROBUS-ul
Master.
- La utilizarea bateriilor de rezerva, fiecare motor trebuie sa aiba propria baterie.
- Toate activitatile de programare efectuate pe ROBUS-ul Slave se vor ignora (cele
de pe ROBUS-ul Master vor preleva), cu exceptia celor mentionate in Tabelul 11.

ape Programarea ROB ave Independent de ROB aste
Functii de nivelul 1 (functii ON-OFF) Functii de nivelul 2 (parametrii ajustabili)
Stand-by Viteza motorului
Varf Iesirea OGI
Modul sclav Forta motorului
Lista defectiunilor




Pe Slave se poate conecta:
e 0 lumina intermitenta (Flash)
e un indicator de poarta deschisa (OGI)
e 0 margine sensibila (Stop)
e un dispozitiv de comanda (pas cu pas) care comanda numai deschiderea completa a portii
Slave
Pe Slave, intrarile Open, Close si Aux_In nu se utilizeaza

8.4. Recunoasterea altor dispozitive

In mod normal, recunoasterea dispozitivelor conectate la intrarea BLUEBUS si STOP are loc in
timpul fazei de instalare. Cu toate acestea, daca se adauga dispozitive noi sau se elimina cele vechi,
trebuie sa parcurgeti din nou procesul de recunoastere, asa cum se arata Tabelul 12.

Tabelul 12 - Recunoasterea altor dispozitive Exemplu

- -
T . 5
01. Apdsati si tineti apasate tastele [ A ] si [Stop/Set] W — W

02. Eliberati tastele cand ledurile L1 si L2 incep sa clipeasca rapid Q?: lj: .
(dupa aproximativ 3 secunde) ' a7 AL :[:l L2

03. Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de comanda FT 2
finalizeaza procedura de recunoastere a dispozitivelor LAy

04. La sfarsitul procesului de recunoastere, ledurile L1 si L2 vor

inceta sa clipeasca, ledul STOP ramane aprins, in timp ce ledurile B 0L

L1 ... L8 se vor aprinde in functie de starea functiilor ON-OFF pe
care le reprezinta

Dupa ce ati adaugat sau ati eliminat un dispozitiv, automatizarea trebuie testata din nou, asa
A cum este descris in subcapitolul ,,6.1 Testarea”.

8.5. Conectarea unitatii de programare Oview

Unitatea de programare Oview se poate conecta la unitatea de comanda prin interfata IBT4N, folosind
un cablu BUS cu 4 fire electrice in interior. Aceasta unitate permite programarea rapida si completa a
functiilor, ajustarea parametrilor, actualizarea software-ului
integrat al unitatii de comanda, diagnosticarea defectiunilor si
intretinerea de rutind.

Unitatea Oview permite sd actionati unitatea de comanda de la o
distantd maxima de aproximativ 100 m. Daca sunt conectate intre
ele mai multe unitati de comanda intr-o retea ,,BusT4”, prin
conectarea unei Oview la una dintre aceste unitati, puteti
vizualiza pe ecran toate unitatile de comanda conectate la retea

(cel mult 16 unitati). / T \

Unitatea Oview poate ramane conectata la unitatea de comanda in | "|
timpul functiondrii normale a automatizarii, iar utilizatorul va !

/)
>
putea trimite comenzi folosind un meniu special. \‘\”/-’/

ATENTIE! inainte de a conecta interfata IBT4N, trebuie si deconectati unitatea de comandi de
la sursa de alimentare.




8.6. Functii speciale

Functia ,,Deschide intotdeauna”

Functia ,,Deschide intotdeauna” este o caracteristica a unitatii de comanda care permite utilizatorului
sd comande o manevra de deschidere atunci cind comanda ,,Pas cu pas” dureazd mai mult de 2
secunde. Acest lucru este util de exemplu pentru conectarea unui contact cu temporizator la terminalul
,»Step-by-Step” pentru a pastra poarta deschisa pentru o anumitd perioada de timp. Aceasta
caracteristica este valabila cu orice tip de programare la intrarea ,,Step-by-Step”, cu exceptia ,,Close”.
Consultati parametrul ,,Functie Step-by-Step” din Tabelul 7.

Functia ,,Muta oricum”

Tn cazul in care unul dintre dispozitivele de siguranti nu functioneazi corect sau nu este utilizat, este
incd posibil sd comandati si s8 mutati poarta in modul ,,Persoana prezenta”.

Pentru informatii suplimentare, Va rugam sa consultati subcapitolul ,,Control cu dispozitive de
siguranta nefunctionale” din manualul de utilizare anexat.

Avertismente de intretinere

Cu ROBUS, utilizatorul este notificat atunci cand automatizarea necesita o verificare de intretinere.
Numarul de manevre care se pot efectua dupa o notificare, se poate selecta din 8 niveluri, prin
intermediul parametrului ajustabil ,,Avertismente de intretinere” (a se vedea Tabelul 7).

Nivelul 1 este ,,automat” si ia in considerare severitatea manevrei, adica forta si durata ei, in timp ce
celelalte nivele sunt stabilite in functie de numarul de manevre efectuate.

Necesitatea intretinerii se comunica prin intermediul luminii intermitente ,,Flash” sau a luminii
conectate la iesirea OGI, atunci cand aceasta este programata ca ,,Indicator de intretinere” (a se vedea
Tabelul 7).

Lumina intermitenta ,,Flash” si indicatorul de intretinere emit semnalele cuprinse in Tabelul 13 pe
baza numarului de manevre efectuate in conformitate cu limitele programate.

Tabelul 13 - Avertismente de intretinere

< . . Semnalul de pe indicatorul de
Numarul de manevre Semnalul intermitent pe ,,Flash” Jepe
intretinere

Aprins timp de 2 s la inceputul
deschiderii

Sub 80% din limita Normal (0,5 s pornit, 0,5 s oprit)

La inceputul manevrei ramane
aprins timp de 2 s, dupa care
functioneaza normal

La inceputul si sfarsitul manevrei
Peste 100% din limita ramane aprins timp de 2s, dupa Clipeste permanent
care functioneaza normal

Intre 81% si 100% din
limita

Clipeste 1n timpul intregii
manevre

Verificarea numarului de manevre efectuate

Numarul de manevre efectuate ca procent din limita setatd poate fi verificat prin intermediul functiei
»Avertismente de intretinere”. Pentru a verifica numarul de manevre, urmati instructiile din Tabelul
14.



Tabelul 14: Verificarea numarului de manevre efectuate Exemplu

01. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de aprox. 3 s ] I* 5
2 s
02. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul L1 incepe sa clipeasca .h:.l: ﬁ
L1 ~
03. Apasati si eliberati tasta [A] sau [ V] pentru a muta ledul
intermitent pe L7, adica pe ,,ledul de intrare”, asociat cu parametrul 4 *..* > *_* .
,»Avertismente de intretinere” @Z Dr\ﬁi 4 L7
04. Apasati tasta [Stop/Set] si tineti-o apasata in timpul efectudrii 3 *
pasilor 5, 6 517 @I
05. Asteptati aprox. 3 secunde, dupa care ledul care reprezinta _‘|jl g
nivelul curent al parametrului ,,Avertisment de intretinere” se va v
aprinde. ap 4
06. Apasati si eliberati imediat [A] si[ V] b TR E .
i eliberat , "
07. Ledul care corespunde nivelului selectat clipeste de cateva ori.
Numarul de clipiri indicad procentul manevrelor efectuate (in multipli
de 10%) n raport cu limita stabilita. SIS S

De exemplu, avertismentul de intretinere setat pe L6 adica 10000,
10% este egal cu 1000 de manevre; daca ledul clipeste de 4 ori,
inseamna ca au fost efectuate 40% din manevre (intre 4000 si 4999

manevre). Ledul nu va clipi daca nu s-a efectuat inca 10% din
manevre.
08. Eliberati tasta [Stop/Set]

2

Resetarea contorului de manevre

Dupa efectuarea Intretinerii sistemului, contorul de manevre trebuie resetat. Procedati asa cum este

prezentat in Tabelul 15.

Tabelul 15: Resetarea contorului de manevre

01. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de aprox. 3 s

02. Eliberati tasta [Stop/Set] atunci cand ledul L1 incepe sa clipeasca

03. Apasati si eliberati tasta [ A] sau [ V] pentru a muta ledul intermitent
pe L7, adica pe ,,ledul de intrare”, asociat cu parametrul ,,Avertisment de

intretinere”

04. Apasati tasta [Stop/Set] si tineti-o apasata in timpul efectudrii pasilor
565si7

05. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care ledul care reprezinta nivelul
curent al parametrului ,,Avertismente de intretinere” se va aprinde.

06. Apasati si tineti apasate tastele [A] si[ V] timp de cel putin 5
secunde, apoi eliberati-le. Ledul care corespunde nivelului selectat clipeste
rapid indicand faptul ca contorul de manevre a fost resetat.

07. Eliberati tasta [Set].

Exemplu
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8.7. Conectarea altor dispozitive

Daca utilizatorul trebuie sa instaleze dispozitive externe, precum un cititor de
proximitate pentru carduri transponder sau o lumina la comutatorul-selector cu tasta,
acest lucru este posibil asa cum aratda imaginea de alaturi.

Tensiunea de alimentare este de 24V —(-30% + 50%) cu un curent maxim disponibil

de 100mA.

8.8. Accesorii
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Pentru ROBUS sunt disponibile urmatoarele accesorii optionale:
o Receptor radio SMXI sau OXI de 433,92 MHz cu codare digitala Rolling Code
e Baterie de rezerva PS124 24 V - 1,2 Ah cu incarcator integrat
o Sistem de energie solara SOLEMYO (pentru instalare i conectare consultati manualul de

instructiuni al acestuia)

SMX]1 o OXI

Ps124

9. DIAGNOSTICARE

In caz de defectiune din cauza problemelor dl instalare sau al unei erori, consultati Tabelul 16:

Problema

Solutia

Transmitatorul radio nu controleaza poarta iar ledul
de pe transmitator nu se aprinde.

Verificati ca bateriile transmitatorului sa nu fie descarcate si, daca
este necesar, inlocuiti-le.

Transmitatorul radio nu controleaza poarta dar ledul
de pe transmitator se aprinde.

Verificati daca transmitatorul a fost recunoscut corespunzator in
receptorul radio. Verificati daca RUN este alimentat de la sursa de
alimentare

Nu incepe nici 0 manevra iar ledul ,,BLUEBUS” nu
clipeste

Verificati ca sigurantele sa nu fie arse. Daca este cazul, identificati
cauza defectiunii si apoi inlocuiti sigurantele cu unele avand aceleasi
specificatii ca si cele vechi. Asigurati-Va ca comanda ajunge sa fie
receptionatd. Daca comanda ajunge la intrarea STEP-BY-STEP,
trebuie sa se aprinde ledul corespunzator ,,STEP-BY-STEP”. Daca
utilizati un transmitator radio, ledul ,,BlueBus” trebuie sa clipeasca
rapid de doua ori.

Nu Incepe nici 0 manevra iar lumina intermitenta
este oprita.

Asigurati-Va ca comanda ajunge sa fie receptionatd. Daca comanda
ajunge la intrarea STEP-BY-STEP, trebuie sa se aprinde ledul
corespunzitor ,,STEP-BY-STEP”. Daca utilizati un transmitator
radio, ledul ,,BlueBus” trebuie sa clipeasca rapid de doua ori.

Nu incepe nici 0 manevra iar lumina intermitenta
clipeste de cateva ori.

Numarati clipirile si verificati valoarea corespunzatoare in Tabelul
18.




Manevra incepe, dar este urmatd imediat de o
miscare scurtd in sens invers

S-ar putea ca forta selectata sa fie prea mica pentru acest tip de
poartd. Verificati daca exista obstacole si, daca este necesar, cresteti
valoarea fortei.

Manevra se efectueaza dar lumina intermitentd nu
functioneaza.

Asigurati-Va ca n timpul manevrei exista tensiune pe terminalul
FLASH pentru lumina intermitenta (fiind intermitenta, valoarea
tensiunii nu este importanta: aproximativ 10-30 VDC); daca exista
tensiune, problema se datoreaza lampii; in acest caz, inlocuiti lampa
cu una avand aceeasi caracteristici; daca nu exista tensiune, este
posibil sa existe o suprasarcina la iesirea FLASH. Verificati daca
cablul nu a fost scurtcircuitat.

Manevra se efectueaza dar indicatorul de poarta
deschisa (OGI) nu functioneaza.

Verificati tipul de functie programata pentru iesirea indicatorului de
poartd deschiséd (Tabelul 7).

Cand indicatorul trebuie sa fie aprins, verificati daca exista tensiune
pe terminalul OGI (aprox. 24 V); daca exista tensiune, problema este
cauzata de lumina-indicator, care trebuie inlocuita cu una avand
aceleasi caracteristici. Daca nu exista tensiune, este posibil sa fi
existat o supraincarcare la iesirea OGI. Verificati daca cablul nu a
fost scurtcircuitat.

9.1. Arhiva defectiunilor

ROBUS afiseaza toate defectiunile care au aparut in timpul ultimelor 8 manevre; de exemplu,
ntreruperea unei manevre din cauza unei fotocelule sau unei margini sensibile. Pentru a verifica lista
defectiunilor, procedati asa cum este prezentat in Tabelul 17.

Tabelul 17: Lista defectiunilor

01. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de aprox. 3 s

secunde

pasilor 5 51 6

02. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul ,,L1” incepe sa clipeasca . B »
:::l: L1 T
03. Apasati tasta [A ] sau [ V] pentru a muta ledul intermitent la an 4an
L8 adica pe ,,ledul de intrare”, asociat cu parametrul ,,Lista or E T ‘j L8
defectiunilor” = T
04. Apasati tasta [Stop/Set] si tineti-o apasata in timpul efectuarii pa
|

05. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care ledurile corespunzatoare
manevrelor Tn care s-a produs defectiunea se vor aprinde. Ledul 2s -[ -
L1 indica rezultatul ultimei manevre iar L8 indica rezultatul celei
de-a 8-a manevre. Daca ledul este aprins inseamna ca a aparut 0

defectiune in timpul manevre respective; daca ledul este stins, a _— T
inseamna ca nu a aparut nicio defectiune Tn timpul acelei manevre. 4 Em N
06. Apasati si eliberati tastele [ A] si [ ¥ ] pentru a selecta .E —and|3 P
manevra dorita: Ledul corespunzitor clipeste cu aceeasi numar de

intermitente ca si cele produse de lumina intermitenta dupa o d

defectiune (a se vedea Tabelul 18). g‘ e

07. Eliberati tasta [Stop/Set].

Exemplu




9.2. Diagnosticare si semnale

Anumite dispozitive emit semnale speciale care permit utilizatorului sa identifice starea de functionare
sau eventualele defectiuni.

9.2.1.Semnalizare luminoasa intermitenta

In timpul manevrei, lampa intermitentd FLASH clipeste o dati pe secunda. Cand apare o defectiune,
intermitentele devin mai frecvente; lampa clipeste de doua ori, cu o pauza de o secunda intre

intermitente.
ane 3

Semnal Cauza Solutia
La inceputul manevrei, dispozitivele conectate la

1 clipire BLUEBUS nu corespund celor recurjoscute n faza de

5 . recunoastere automata. Unul sau mai multe

1 pauza de 1 sec Eroare la sistemul Bluebus . o y R

1 clipire dlspiozmve ar putefl sa ﬁe': Fiefegtate, VerAlﬁcap-le $i,
daca este necesar, inlocuiti-le. In cazul in care exista
modificari, repetati procesul de recunoastere

2 clipiri La inceputul manevrei, una sau mai multe fotocelule

1 pauza de 1 sec
2 clipiri

Interventia unei fotocelule

impiedica miscarea. Verificati daca exista obstacole.
Acest lucru este normal daca exista un obstacol care
impiedicd miscarea portii.

3 clipiri
1 pauza de 1 sec
3 clipiri

Activarea dispozitivului de limitare
,,Forta Motorului”

In timpul miscarii, poarta sufera o frictiune excesiva.
Identificati cauza

4 clipiri
1 pauza de 1 sec
4 clipiri

Activarea intrarii STOP

Intrarea STOP a fost activata la inceputul manevrei
sau in timpul miscarii. Identificati cauza

5 clipiri
1 pauza de 1 sec
5 clipiri

Eroare in parametrii interni ai
unitdtii de comanda.

Asteptati cel putin 30 de secunde dupa care Incercati
sd trimiteti o comanda. Daca problema persista,
inseamna cd exista o defectiune grava si trebuie sa
inlocuiti placa electronica.

6 clipiri
1 pauza de 1 sec
6 clipiri

S-a atins numarul maxim de
manevre/ora.

Asteptati cateva minute pana cand dispozitivul de
limitare ajunge sub limita maxima admisa.

7 clipiri
1 pauza de 1 sec
7 clipiri

Exista o eroare 1n circuitele
electrice interne.

Deconectati toate cablurile de alimentare pentru
cateva secunde $i apoi Incercati sa trimiteti din nou o
comanda. Daca problema persista, inseamna ca exista
o defectiune grava si trebuie sa inlocuiti placa
electronica.

8 clipiri
1 pauza de 1 sec
8 clipiri

Este deja prezenta o comanda care
impiedica executarea altor comenzi

Verificati tipul comenzii care este intotdeauna
prezentd; de exemplu, ar putea fi o comanda data de
un temporizator de pe intrarea ,,Open”.

9 clipiri
1 pauza de 1 sec
9 clipiri

Operatorul a fost blocat printr-o
comanda ,,bloc operator”

Eliberati operatorul prin trimiterea unei comenzi
,»eliberare operator”.




—
- ~ e ol el
Pe unitatea ROBUS exista un set de leduri, fiecare dintre E
acestia emit semnale speciale atat in timpul functionarii . ) ';H Pl |
normale, cat si in cazul unor defectiuni. : 8 3 a o & 8 3
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9.2.2.Semnalele de pe unitatea de comanda

Tabelul 19 - Ledurile de pe terminalele unitatii de comanda

Ledul BLUEBUS

Cauza

Pasii de urmat

Oprit

Defectiune

Asigurati-Va ca aparatul este conectat la sursa de alimentare; verificati ca
sigurantele sa nu fie arse; daca este necesar, identificati cauza defectiunii
si apoi Inlocuiti sigurantele cu unele avind aceeasi caracteristici.

Pornit

Defectiune grava

Existad o defectiune grava; incercati sa opriti unitatea de comanda pentru
cateva secunde; dacd starea persista inseamna cd existd o defectiune si
trebuie sa Inlocuiti placa electronica.

1 clipire pe secunda

Totul este in reguld

Unitatea de comanda functioneaza corespunzator

2 clipiri rapide Starea intrarilor s-a | Acest lucru este normal dacé a intervenit o schimbare intr-una dintre

schimbat intrari: OPEN, STOP, fotocelulele au fost actionate sau s-a folosit
transmitatorul radio

O serie de clipiri Diverse Aceasta corespunde semnalului emis de lumina intermitenta. Consultati

separate de cate o Tabelul 18

pauza de o secunda

Ledul STOP Cauza Pasii de urmat

Oprit Activarea intrarii Verificati dispozitivele conectate la intrarea STOP
STOP

Pornit Totul in regula Intrarea STOP este activa

Ledul Sbs Cauza Pasii de urmat

Oprit Totul in regula Intrarea Sbs nu este activa

Pornit Activarea intrarii Normal, daca dispozitivul conectat la intrarea Sbs este intr-adevar activ
STEP-BY-STEP

Ledul OPEN Cauza Pasii de urmat

Oprit Totul in regula Intrarea OPEN nu este activa

Pornit Activarea intrarii Normal, daca dispozitivul conectat la intrareca OPEN este intr-adevar
OPEN activ

Ledul CLOSE Cauza Pasii de urmat

Oprit Totul in regula Intrarea CLOSE nu este activa

Pornit Activarea intrarii Normal, daca dispozitivul conectat la intrareca CLOSE este intr-adevar
CLOSE activ

Ledul AUX_IN Cauza Pasii de urmat

Oprit Contactul AUX_IN | Normal, daca dispozitivul conectat la intrarea CLOSE este ntr-Verificati
este deschis dispozitivele conectate la intrarea AUX_IN

Pornit Totul in regula Intrarea AUX_IN este activa

Tabelul 20: Ledurile de pe tastele unititii de comanda

Ledul L1 Descriere
Oprit In timpul functiondrii normale indica faptul ca functia de ,,Inchidere automatd” este inactiva.
Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ca functia de ,,inchidere automatd” este activa.




Clipeste

e Programarea functiilor este in curs
e Daca clipeste impreuna cu L2, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
recunoastere a dispozitivelor (a se vedea subcapitolul 7.6)

Ledul L2 Descriere
Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca functia ,Inchidere dupa foto” este inactiva.
Pornit In timpul functionirii normale indica faptul ca functia ,,Inchidere dupa foto” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs
e Daca clipeste impreund cu L2, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
recunoastere a dispozitivelor (a se vedea subcapitolul 7.6)
Ledul L3 Descriere
Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca functia ,,Inchide intotdeauna” este inactiva.
Pornit In timpul functionarii normale indica faptul ca functia ,Inchide intotdeauna” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs
e Daca clipeste impreuna cu L4, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
recunoastere a lungimii aripii (a se vedea subcapitolul 7.7).
Ledul L4 Descriere
Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca ,,Standby” este inactiva.
Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ci ,,Standby” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs
e Daca clipeste impreuna cu L3, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
recunoastere a lungimii aripii (a se vedea subcapitolul 7.7).
Ledul L5 Descriere
Oprit In timpul functionarii normale indica faptul ca ,,VArf” este inactiva.
Pornit In timpul functionarii normale indicé faptul ca ,, Tractiunea” este activa.
Clipeste Programarea functiilor este in curs
Ledul L6 Descriere
Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca , Pre-intermitenta” este inactiva.
Pornit In timpul functionarii normale indica faptul ca ,,Pre-intermitentd” este activa.
Clipeste Programarea functiilor este in curs
Ledul L7 Descriere
Oprit In timpul functiondrii normale indici faptul ci intrarea CLOSE activeazi o manevra de inchidere.
Pornit In timpul functionarii normale indica faptul c intrarea CLOSE activeazi o manevra de deschidere
partiala.
Clipeste Programarea functiilor este in curs
Ledul L8 Descriere
Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca ROBUS este configurat ca Master
Pornit In timpul functionarii normale indica faptul ca ROBUS este configurat ca Slave

Clipeste

Programarea functiilor este in curs




10.ELIMINAREA PRODUSULUI

Acest produs constituie parte integranta a automatizarii si, de aceea, trebuie eliminat impreuna
Cu acesta.

Ca si 1n cazul instaldrii, la sfarsitul duratei de viata a produsului, operatiunile de dezasamblare si
eliminare se vor efectua de un personal calificat.
Acest produs este fabricat folosind diferite tipuri de materiale, dintre care unele se pot recicla iar altele

reglementarile locale aplicabile pentru aceasta categorie de produse.

ATENTIE
Anumite pérti ale produsului pot contine substante toxice sau periculoase care, daci ajung in
mediul inconjuritor, pot diuna grav mediului sau sinatatii umane.

Asa cum este indicat prin simbolul din partea stanga, eliminarea acestui produs

impreuna cu deseurile menajere este strict interzisa. Sortati deseurile in diferite

categorii, conform metodelor stabilite in legislatia locala aplicabila sau returnati
produsul la vanzator atunci cand achizitionati o un produs similar.

ATENTIE - In cazul eliminirii necorespunzatoare a acestui produs, legislatia
locala poate impune amenzi mari.

11.INTRETINERE

Pentru a garanta o durati de viata prelungita, sistemul trebuie sa fie supus unor lucrari periodice de
intretinere, cel putin o data la 6 luni sau dupa cel mult 20.000 de miscéri de la ultimul service. ROBUS
este echipat cu un contor de manevre si cu un sistem de avertizare privind lucrarile si de intretinere. A
se vedea subcapitolul ,,8.5 Avertisment de intretinere”.

ATENTIE! Lucrérile de intretinere se vor efectuat in strictd conformitate cu instructiunile de
siguranta previzute in acest manual si in conformitate cu legislatia si standardele aplicabile.

01. ore Verificati daca exista deteriorari ale materialelor din care este produs automatizarea,
L acordand o atentie deosebita eroziunii sau oxidarii pieselor structurale. Inlocuiti orice
piesa care abate de la standardul solicitat.

02. Verificati uzura pieselor mobile: pinion, cremaliera si toate componentele aripii; daca este necesar,
inlocuiti-le.
03. on  Efectuati testele si verificarile mentionate la subcapitolul ,,6.1 Testarea”.

=



12.CARACTERISTICI TEHNICE

Toate caracteristicile tehnice cuprinse aici sunt valabile la o temperatura ambientald de 20° C (= 5 °
C). Nice S.p.a. isi rezerva dreptul de a modifica produsele atunci cand este necesar, mentinand aceleasi
functii si scop de utilizare.

Tipul de produs

RB600 /
RB600P

RB1000 /
RB1000P

RB500HS RB500HS/V1

Motoreductor electromecanic pentru miscarea automata a portilor

culisante rezidentiale, inclusiv o unitate electronica de comanda

Pinion Z15m4 Z15m4 Z18m4 Z18m4
Frecventa maxima a ciclurilor | 100 cicluri/ zi | 150 cicluri/ zi | 100 cicluri/ zi | 150 cicluri/ zi
de functionare (la torsiune (unitatea de (unitatea de (unitatea de (unitatea de
nominala) comanda comanda comanda comanda
limiteaza limiteaza limiteaza limiteaza
ciclurile pdnda | ciclurile pdnd | ciclurile pdnd | ciclurile pana
la valoarea la valoarea la valoarea la valoarea
maxima maxima maxima maxima
specificata 1n specificata in specificata n specificata n
Tabelul 2) Tabelul 2) Tabelul 2) Tabelul 2)
Durata maxima de 7 minute 5 minute 6 minute 6 minute
functionare continua (la (unitatea de (unitatea de (unitatea de (unitatea de
torsiune nominald) comanda comanda comanda comanda
limiteaza limiteaza limiteaza limiteaza
functionarea functionarea functionarea functionarea
continua pana | continud pand | continud pand | continud pana
la maximul la maximul la maximul la maximul
mentionat in mentionat in mentionat n mentionat n
Tabelul 2) Tabelul 2) Tabelul 2) Tabelul 2)

Limite de functionare

In mod normal, ROBUS poate automatiza porti avand greutatea si
dimensiunea specificata in Tabelul 1

versiunea /V1]

versiunea /V1]

Durabilitate Estimata intre 20.000 si 250.000 de cicluri, in functie de conditiile
specificate Tn Tabelul 2

Alimentare 230V~ (+10% | 230V~ (+10% | 230V~ (+10% | 230V~ (+10%

Versiunea V1 -15%) -15%) -15%) -15%)
50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz

120V~ 120V~ 120V~ 120V~

50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz

Puterea maxima la varf (in 515W [2,5A] | 450W [2,3A] | 460W [2,5A] | 460W [4,8A]

amperi) [4,8A [4,4A

Clasa de izolatie

1 (este necesar un sistem de impadmantare de sigurantd)

Alimentare de urgenta

Cu accesoriul optional PS124

lesire lumina intermitenta

Pentru 2 lumini intermitente ELDC LED cu becuri de 2 x12V, 21W

Iesire indicator de poarta
deschisa (OGI)

Pentru o lampa de 24V de cel mult 4W (tensiunea de iesire poate
varia intre -30 si + 50% si poate controla si relee mici)

lesire BLUEBUS

O iesire cu 0 sarcind maxima de 15 unitati BLUEBUS

Intrarea STOP

Pentru contacte normal Inchise, normal deschise sau cu o rezistenta
constantd de 8,2 kQ2; cu recunoastere automata (orice variatie de la
starea memorata declanseaza o comanda STOP)

Intrarea Step-by-step

Pentru contacte normal deschise (inchiderea contactului

declanseaza comanda step-by-step)

Intrarea OPEN

Pentru contacte normal inchise (inchiderea contactului declanseaza

comanda OPEN)




Intrarea CLOSE

Pentru contacte normal deschise (deschiderea contactului
declanseaza comanda ALT)

Intrarea AUX_IN

Conector radio

Conector SM pentru receptorii SMXI sau OXI

Intrarea pentru ANTENA
radio

52 kQ pentru RG58 sau un alt tip similar de cablu

Functii programabile

8 functii de tip ON-OFF si 8 functii ajustabile (a se vedea Tabelele
5si7)

Functii de recunoastere
automata

Recunoasterea automata a dispozitivelor conectate la iesirea
BlueBUS.

Recunoagterea automata a tipului de dispozitiv ,,STOP” (contact
NO, NC sau cu o rezistentad de 8,2 KQ).

Recunoasterea automata a lungimii portii si calcularea punctelor de
decelerare si de deschidere partiala.




Declaratia CE de conformitate

si declaratie de incorporare pentru un ,,dispozitiv partial finalizat”

Observatie - Continutul acestei declaratii corespunde cu cea a declaratiei din documentul oficial
depus la birourile Nice S.p.a. si in special cu cea mai recentd versiune disponibild a acesteia inainte
de publicarea acestui manual. Textul a fost adaptat pentru a satisface cerintele editoriale. Puteti
solicita o copie a declaratiei originale de la Nice S.p.a. (TV) -Italia.

Numarul declaratiei: 210/ROBUS Revizie: 16 Limba: RO
Numele producitorului: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta n°1, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltalia

Persoana autorizata pentru

intocmirea documentatiei tehnice: NICE S.p.A.

Tipul de produs: Motoreductor electromecanic cu unitate de comanda incorporata
Modele: RB600/A, RB600P/A, RB600P, RB600, RB600S, RB500HS,

RB1000P, RB1000, RB1000/A, RB1000P/A, RB500HS
Accesorii: Vedeti catalogul

Subsemnatul Roberto Griffa , in calitate de Director Executiv, prin prezenta declar pe proprie
raspundere ca produsele mentionate mai sus respectd prevederile urméatoarelor directive:

e Directiva 2014/30 / UE (CEM), in conformitate cu urmétoarele standarde armonizate:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

De asemenea, produsul respecta si urmatoarea directiva privind cerintele pentru un dispozitiv partial
finalizat:

Directiva 2006/42/CE a PARLAMENTULUI EUROPEAN SI A CONSILIULUI din 17 mai 2006
privind echipamentele tehnice si de modificare a Directivei 95/16/CE (text modificat)

- Declar ca documentatia tehnica relevantd a fost intocmita in conformitate cu Anexa VII B la
Directiva 2006/42/CE si ca au fost indeplinite urmatoarele cerinte esentiale:
1.1.11121.13-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8-1.5.10-1.5.1

- Producatorul se obliga sa transmite autoritatilor nationale informatii relevante despre
dispozitivul partial finalizat, ca raspuns la o cerere motivata, fard a afecta drepturile sale de
proprietate intelectuala.

- Daca dispozitivul partial finalizat este utilizat Tntr-o tara europeana cu o alta limba oficiala
decat limba utilizata in aceasta declaratie, importatorul trebuie sa anexeze si traducerea acestei
declaratii.

- Dispozitivul partial finalizat nu va functiona pana cand echipamentul final in care urmeaza sa
fie incorporat este declarat ca fiind conform cu dispozitiile Directivei 2006/42/CE, daca este
cazul.

De asemenea, produsul respecta si urmatoarele standarde:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008.

Oderzo, 16.05.2014 Ing. Roberto Griffa
Semnatura indescifrabild
(Director Executiv)



Manual de utilizare
(pentru a fi predat utilizatorului final)

Inainte de a utiliza sistemul de automatizare pentru prima data, instalatorul trebuie si-i explice
utilizatorului sursele eventualelor riscuri reziduale iar utilizatorul ar trebui sa acorde cateva
minute citirii acestui manual.

Este important sa pastrati acest manual (predat de instalator) intr-un loc sigur ca sa il puteti
utiliza si in viitor sa il predati urmatorului proprietar al sistemului de automatizare.

Sistemul Dvs. de automatizare este un dispozitiv care va executa exact comenzile primite de la
Dvs.. Utilizarea necorespunzitoare sau inadecvata poate duce la aparitia unor pericole: nu
utilizati sistemul dacd se afld persoane, animale sau obiecte 1n raza de actiune a acestuia.
Copii: sistemele de automatizare sunt concepute pentru a garanta un nivel ridicat de siguranta.
Ele sunt echipate cu dispozitive de detectare care impiedica miscarea daca in calea lor se afla
oameni sau obiecte, garantand astfel o functionare sigura si fiabila. Cu toate acestea, copiilor
ar trebui sa fie interzis sa se joace in apropierea sistemelor automatizate iar telecomenzile ar
trebui tinute departe de ei - acestea nu sunt jucarii!

Verificarea sistemului: verificati in special cablurile, arcurile si suporturile, pentru a detecta
posibile dezechilibre si semne de uzura sau deteriorare.

- Verificati lunar siguranta sistemului folosind echipamentele de siguranta cu margini
sensibile.

- Nu utilizati automatizarea dacad sunt necesare reparatii sau ajustdri; orice eroare sau
echilibrarea incorecta a portii poate cauza vatamari corporale.

Defectiuni: Daca observati ca automatizarea Dvs. nu functioneaza in mod corespunzator,
deconectati de la sursa de alimentare. Nu incercati sa efectuati singur reparatii; contactati
instalatorul Dvs. local pentru ajutor.

intretinere: Ca orice masini, pentru a asigura o durata lungi de viata si o siguranta deplina de
utilizare, automatizarea Dvs. necesita intretinere periodic. Impreuna cu tehnicianul Dvs. de
instalare, Intocmiti un program de Intretinere periodica. Nice recomanda ca verificarile de
intretinere sa fie efectuate la sase luni in cazul utilizarii normale dar acest interval poate varia
in functie de frecventa utilizarii sistemului. Numai un personal calificat poate efectua
verificari, operatiuni de intretinere sau reparatii.

- Intre timp, sistemul se poate actiona manual: eliberati motoreductorul asa cum este descris in
subcapitolul ,,Eliberarea manuala a motoreductorului”.

- Nu modificati n niciun fel nici sistemul, nici parametrii de programare sau de ajustare:
instalatorul Dvs. raspunde exclusiv pentru executarea acestor operatiuni.

- Testul final, intretinerea periodica si orice reparatii trebuie sa fie documentate de catre
persoanele care le-au efectuat, iar documentele trebuie pastrate de catre proprietarul
sistemului.

Important: daca dispozitivele de sigurantd functioneaza defectuos, solicitati reparatia
imediata a sistemului. ,, Trecerea este permisa numai daca poarta este complet deschisa si nu se
migca”.

Eliminarea ca deseu: La sfarsitul duratei de viatd, automatizarea trebuie sa fie demontata de
un personal calificat iar materialele trebuie reciclate sau eliminate in conformitate cu legislatia
locald aplicabila.

intretinere: ca si in cazul tuturor dispozitivelor electrice, aceasti automatizare necesita
intretinere periodica pentru a asigura functionarea optima, o durata de viata prelungita si o
sigurantd completd. Stabiliti un program periodic de intretinere cu tehnicianul Dvs. de
instalare. Nice recomanda efectuarea intretinerilor de verificare sa aiba loc din sase si sase luni
in cazul utilizarii normale, dar acest interval depinde foarte mult de intensitatea utilizarii.



Numai personalul calificat este autorizat sa efectueze verificari, operatiuni de Intretinere si
reparatii.

e Deblocarea manuali a motoreductorului:

~

vy
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