Aria

Automatizare pentru porti batante

Instructiuni si avertismente pentru instalare si
utilizare

Cce


https://www.onlinedoctranslator.com/en/?utm_source=onlinedoctranslator&utm_medium=pdf&utm_campaign=attribution

CLB202

CLBzoy\

<
\// FL200

ARIA200M
ARIA400M

ECCO5WO

PH200 ECCO5BO

KIT ARIA200
ARIA200M nr. 2 ARIA200M
CLB202 nr. 1 CLB202
FL200 nr. 1 FL200
PH200 un paio PH200
ECCO5WO nr. 1 ECCO5WO
ECCO5BO nr 1 ECCO5BO
KIT ARIA200START
ARIA200M nr 1 ARIA200M
CLB202 nr. 1 CLB202
ECCO5BO nr 1 ECCO5BO
KIT ARIA400
ARIA400M nr. 2 ARIA400M
CLB203 nr.1 CLB203
FL200 nr. 1 FL200
PH200 un paio PH200
ECCO5WO nr. 1 ECCO5WO
ECCO5BO nr 1 ECCO5BO
Accesoriile optionale care nu sunt incluse in pachet pot fi vizualizate pe urmatorul site:
www.niceforyou.com

{0}l Paginile de mai jos descriu doar cu imagini principalele faze (impartite in pasi) pentru a crea sistemul dorit: Pasul A =
observatiePasul B = instalareePasul C = conectatiePasul D = pornirea initiala a sistemului efectuata de un
electrician calificatéPasul E = program.

ACEASTA

pasul A @ pasul B
pag.I-2 pag.I1-2

II

pasul C pasul D pasul E
pag. VIII - 6 pag. 6 pag. 6




FL200

CLB202
CLB203

ARIA200

ARIA200
ARIA400

ARIA400

a: @ “abelul 2 (Par. 3.4)

N
-~

EtapaB E 01.
T

-

~™

» 846
02. 03.
-
i 0>100 mm
| T
A160 A205 A160 A115 o
\‘GQ_; B240 | 100° | gigo | 110°| pogo | 95°| oo | 90
. A180 o | A200 ol A150 o| A110 °
] v B220 | 95° | B1oo | 105°| p2so | 95°| B3zs | 90
1 100>250 mm
- A190 o | A190 ol A140 °
1 B200 | 25° | B210 | 100°| grgo |95
A200 o | A180 o| A130 o
- Bigo | 9°° | B22o | 100°| o7 | 90
i A210 o | A170 o | A125 °
' Bieo | 23° | B230 | 95° | B2so |90
04.
740 /775 mm ~
A . -
o ol L° ﬁom
] ,"
\ .t
/. .
7’
s ~
’ ~
7 ~
7’
| 775mm.

III



‘ 740 mm

06.

07.

7

08.

v






VI

= FL200

{oll Instalarea fotocelulelor > Fig. 6 - Punctul 3.7

AAAAAAA




05.

Led SAFE

VII



VIII



Wl [

FR-bruneRO-maro
* ACEASTA-marronesPL-brazowy

*

* % FR-jaune-vert*RO-galben verde
*ACEASTA-giallo/verde
* PL-z6tty/zielony

FR-albastrusRO-albastrusACEASTA-blu
* %% o PL-niebieski

*

ix]
Jy

L
—
or
.
N
=|=
=|+
o | =iz
P | ==
— | =X+~
O | Iz
-2 | [=E
=
=
=
=3
=
=y
=7
=(l
J
/

M2 M1

P

si Tnainte de a inchide capacul motorreductorului
(Fig. 8), este posibila conectarea altor
componente proiectate pentru sistem.(optional si
nu este prezent in pachet).

J
Dupa ce ati conectat toate componentele kit-ului O




Pentru a porni sistemul, consultati capitolul 5.

Aceasta faza trebuie efectuata exclusiv de un electrician calificat.

FR

{0 ]l Pentru a PROGRAMA sistemul, vezi Capitolul 6.
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1 AVERTISMENTARI GENERALE: SIGURANTA - INST. ZARE (instructiuni originale

PRUDENTA Instructiuni de siguranta importante. Respectati toate instructiunile deoarece instalarea necorespunzatoare poate cauza daune grave
PRUDENTA Instructiuni de siguranta importante. Este important sa respectati aceste instructiuni pentru a asigura siguranta personala. Pastrati aceste
instructiuni

+ Inainte de aincepe instalarea, verificati ,Specificatiile tehnice ale produsului”, in special daca acest produs este potrivit pentru automatizarea
piesei ghidate. Daca nu este adecvat, NU continuati cu instalarea

* Produsul nu poate fi utilizat inainte de a fi pus in functiune, conform specificatiilor din capitolul ,Testari si punere in functiune”.

PRUDENTA Conform celei mai recente legislatii europene, implementarea unui sistem de automatizare trebuie sa respecte standardele
armonizate prevazute de Directiva Masini Tn vigoare, care permit declararea conformitatii prezumate a automatizarii. Din acest
motiv, toate operatiunile privind conectarea la reteaua de energie electrica, precum si testarea produsului, punerea in
functiune si intretinerea, trebuie efectuate exclusiv de catre un tehnician calificat si calificat!

* Tnainte de a continua cu instalarea produsului, verificati daca toate materialele sunt in stare buna de functionare si sunt potrivite pentru aplicatiile prevazute

® Produsul nu este destinat utilizarii de catre persoane (inclusiv copii) cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse si nici de catre oricine care nu are suficienta
experientd sau familiaritate cu produsul

* Copiii nu trebuie sa se joace cu aparatul
* Nu permiteti copiilor sa se joace cu dispozitivele de control ale produsului. Nu lasati telecomenzile la indemana copiilor

PRUDENTA Pentru a evita orice pericol de resetare accidentald a dispozitivului de oprire termica, acest aparat nu trebuie alimentat printr-un dispozitiv de
comutare extern, cum ar fi un temporizator, sau conectat la o sursa care este alimentatad in mod regulat sau oprita de circuit.

* Asigurati un dispozitiv de deconectare (nefurnizat) in reteaua de alimentare a centralei, cu o distantd de deschidere a contactului care sa asigure deconectarea
completa in conditiile prevazute de Categoria de supratensiune III.

* Manipulati produsul cu grija in timpul instaldrii, avand grijd sd evitati strivirea, loviturile, caderile sau contactul cu lichide de orice fel. Tineti produsul
departe de surse de caldura si flacari deschise. Nerespectarea celor de mai sus poate deteriora produsul si creste riscul de pericol sau defectiuni.
Daca se intampld acest lucru, opriti imediat instalarea si contactati Serviciul Clienti

® Producatorul nu fsi asuma nicio raspundere pentru daunele aduse proprietatii, obiectelor sau persoanelor rezultate din nerespectarea instructiunilor de asamblare.
In astfel de cazuri, garantia nu acopera defectele materiale

* Nivelul de presiune acustica ponderat al emisiei A este mai mic de 70 dB(A)
® Curatarea siintretinerea care trebuie efectuate de utilizator nu trebuie efectuate de copii nesupravegheati
¢ Tnainte de a interveni asupra sistemului (intretinere, curdtare), deconectati intotdeauna produsul de la sursa de alimentare

® Verificati periodic sistemul, in special toate cablurile, arcurile si suporturile pentru a detecta posibile dezechilibre, semne de uzura sau deteriorare. Nu utilizati daca
sunt necesare reparatii sau ajustari, deoarece o defectiune a instaldrii sau un sistem automat echilibrat incorect poate duce la vatdmari.

* Materialele de ambalare ale produsului trebuie eliminate in conformitate cu reglementadrile locale
® Tineti persoanele departe de poartd atunci cand aceasta este deplasatd prin elementele de comanda

* (Cand efectuati o manevra, urmadriti mecanismul automat si pastrati toti trecatorii la o distanta de siguranta pana la finalizarea miscarii

* Nu operati automatizarea daca cineva lucreaza la ea; deconectati sursa de alimentare Thainte de a permite efectuarea oricarei lucrari
PRECAUTII DE INSTALARE

* TInainte de a instala motorul de antrenare, verificati daca toate componentele mecanice sunt in stare buni de functionare si echilibrate corespunzitor si dacd automatizarea se
misca corect

* Daca poarta care se automatizeaza are usa pietonala, sistemul trebuie sa includa un dispozitiv de control care inhiba functionarea motorului cand usa pietonala este
deschisa.

® Asigurati-va ca comenzile sunt pastrate la o distantd sigura de piesele in miscare, permitand in acelasi timp o bund vizualizare a
acestora. Dacd nu se utilizeazd un selector, comenzile trebuie instalate la cel putin 1,5 m de sol si nu trebuie sa fie accesibile.

® Daca miscarea de deschidere este controlata de un sistem de prevenire a incendiilor, asigurati-va ca toate ferestrele mai mari de 200 mm sunt inchise de elementele de control

* Preveniti si evitati orice forma de prindere intre partile mobile si cele fixe in timpul manevrelor
* Aplicati permanent eticheta de operare manuala langa elementul care permite manevra in sine

* Dupa instalarea motorului de antrenare, asigurati-va ca mecanismul, sistemul de protectie si toate manevrele manuale functioneaza corect
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DESCRIEREA PRODUSULUI SI UTILIZARE PREVONT

Dispozitivele acestui kit si alte accesorii optionale apartin sistemului de automatizare Nice Home si sunt concepute pentru a automatiza o poartd batanta pentru uz
rezidential.

A PRUDENTA! - Orice utilizare diferita de cea specificata aici sau in alte conditii de mediu decat cele mentionate in acest manual trebuie considerata
necorespunzatoare si este interzisa

Setul contine doua motoreductoare electromecanice cu curent continuu de 24 V; sunt echipate cu un mecanism mecanic de eliberare actionat cu cheie care permite
deplasarea manuala a portii in cazul unei intreruperi de curent.

Este inclusa o unitate de comanda care gestioneaza functionarea intregii automatizari. Unitatea de control este conectata la motorreductor si la diferitele
dispozitive se realizeaza prin sistemul ECSbus (un singur cablu cu 2 fire).

Unitatea de control poate fi alimentata de la retea fixa (230 V) saw, alternativ, prin sistemul fotovoltaic SOLEKIT din gama Nice Home. Daca este alimentat
de la retea, acesta poate fi echipat cu o baterie de rezerva (mod. PR100, accesoriu optional) care asigura ca automatizarea poate executa un anumit numar
de manevre in orele urmatoare unei pene de curent.

Eta paAEtapa B
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A Anumite dispozitive si accesorii mentionate in acest manual sunt optionale si nu sunt incluse in kit.

3 INSTALARE

Opritoarele nu sunt incluse in kit si nu fac parte din gama de produse Nice Home. Consultati
catalogul de produse Nice Home sau vizitati site-ul web www.niceforyou.com

3.1 - VERIFICAREA ADEVARII PORTII SI A MEDIULUI

* Asigurati-va ca structura mecanica a portii este adecvata pentru automatizare si respecta standardele locale; consultati datele tehnice care apar pe eticheta
portii. Acest produs nu poate automatiza o poartd care nu este deja sigura si eficientd; in plus, nu poate rezolva defectele cauzate de improprii instalarea
portii sau intretinerea proastd a acesteia din urma.

« Deplasati manual canatele de poartd in cele doua directii (deschis/inchis) si asigurati-va cd miscarea are loc cu o frecare constanta in fiecare punct de-a lungul cursului
sau (nu trebuie sa existe puncte care necesita mai mult sau mai putin efort).

« Dacd un canatului de poarta include o usa de acces, asigurati-va ca aceasta nu impiedica miscarea normala a portii; montati un sistem de blocare adecvat daca este necesar.

+ Aduceti manual usa portii in orice pozitie apoi lasati-o Inchisa si asigurati-va ca nu se misca.

« Verificati daca exista suficient spatiu in care sunt instalate motoreductoarele pentru a permite efectuarea unei manevre de deblocare manuala.

« Verificati dacd suprafetele de instalare ale diferitelor dispozitive sunt solide pentru a garanta o ancorare stabila si cd sunt protejate si protejate impotriva
lovirilor accidentale. Pentru fotocelule, alegeti o suprafata plana capabild sa garanteze alinierea corecta a perechii (Tx si Rx).

3.2 - VERIFICAREA LIMITELOR DE APLICARE ALE PRODUSULUI

Inainte de a continua instalarea, efectuati urméatoarele verificari si verificati ,Caracteristicile tehnice ale produsului” (punctul 3.3):
« Verificati dacd durabilitatea estimata este compatibild cu utilizarea prevdzuta (Paragraf 9.9.3).
« Asigurati-vd ca toate limitdrile, conditiile si avertismentele care apar in acest manual pot fi respectate pe deplin.

3.3 - SPECIFICATII TEHNICE PRODUSULUI

R p— | ARIA200M | ARIA400M

Tip produs Motorreductor electromecanic pentru automatizarea portilor si usilor automate
Tehnologia adoptata Un motor de 24 reductor cu angrenaje elicoidale; mecanism mecanic de eliberare.
Cuplul maxim de aprindere 1230 Nm 1400 Nm

Cuplul nominal 300 Nm 300 Nm

Viteza (fara sarcina) 20 mm/s 16 mm/s

Viteza cuplului nominal 17 mm/s 14 mm/s

Frecventa maxima a ciclurilor 15 cicluri/ora 15 cicluri/ora

Timp maxim de functionare continua 4 minute 4 minute

Limitele de aplicare

Caracteristicile sale structurale 7l fac potrivit pentru
utilizarea pe porti cu o greutate de pana la 250 kg si
pentru foi de porti de pana la 2,5 m lungime.

Caracteristicile sale structurale 1l fac potrivit pentru
utilizarea pe porti cu o greutate de pana la 450 kg si
pentru foi de porti de pana la 4,5 m lungime.

Puterea maxima admisa

24 W

24 W

Temperatura ambianta de functionare

-20°C... +50°C

Gradul de protectie

P44

Dimensiuni/greutate

846 x98 h90 mm /5 kg

Tipul de model

Tip produs

| cLB202

receptor radio pentru transmitatoare ECCO5...

| cLB203

Unitate de control pentru 1sau224V === motoare pentru automatizarea portilor sau usilor automate, inclusiv

Tehnologia adoptata

Placa electronica guvernata de un microcontroler de 8 biti cu tehnologie flash.
Un transformator in interiorul unitatii de comanda, dar separat de placd, reduce tensiunea retelei la
tensiunea nominala de 24V utilizata in toate sistemele de automatizare.

Sursa de alimentare

230V~ (+10% -15%) 50/60 Hz

Putere nominalad admisa

100 W; puterea de aprindere este de 300 W pentru o duratd maxima de 2 s

Alimentare de urgenta

Configurat pentru bateriile de rezerva model PR100

Iesire de lumina intermitenta

Pentru lumini intermitente cu lampa de 12 V, maxim 21 W si conexiune interfata EL100
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Iesire ECSbus

O iesire cu o sarcind maxima de 15 unitati ECSbus (1 unitate ECSbus este egald cu consumul unei
perechi de fotocelule)

Intrare ShS

Pentru contactele normal deschise (inchiderea contactului declanseaza comanda pas cu pas)

Opriti intrarea

Pentru contacte normal deschise si/sau pentru rezistenta constanta de 8,2 kQ, sau contacte normal inchise
Cu auto-recunoastere a starii ,normale” (orice variatie fatd de starea memorata declanseazd comanda Stop)

Intrare antena radio

50Q pentru RG58 sau tip similar de cablu

Max. lungimea cablului

Sursa de alimentare: 30 m; intrari/iesiri: 20 m cu cablu de antend de preferintd mai scurt de 5 m
(respectati avertismentele privind ecartamentul minim si tipul cablurilor)

Temperatura ambianta de functionare

-20°C... +55°C

Asamblare

Vertical, montat pe perete

Gradul de protectie

P44

Dimensiuni/greutate

180x240h 110 mm/ 2,8 kg

Posibilitatea telecomenzii

Folosind transmitatoarele ECCO5..., unitatea de control este capabila sa primeasca una sau mai multe dintre urmatoarele
comenzi: Pas cu pas (SbS) - Deschidere partiald - Numai Deschidere - Doar Inchidere

Capacitate de memorie

Pana la 250 de emitatoare, daca sunt memorate in Modul 1 - 250 de taste daca sunt memorate in Modul 2

ECCOS5... raza de transmisie

De la 50 la 100 m. Acest interval poate varia daca exista obstacole sau perturbatii
electromagnetice si este afectat de pozitia antenei de receptie incorporata in intermitent.

Functii programabile

Functionare ,ciclu” sau ,ciclu complet” (inchidere automatd)

Viteze de motor ,incete” sau ,rapide”

Timp de pauza in timpul ,ciclului complet”, selectabil din 10, 20, 40, 80 de secunde Tip
deschis partial selectabil in 4 moduri

Forta motorului sistemului de detectare a obstacolelor, cu 4 nivele

selectabile Operare de comanda pas cu pas (SbS) selectabila in 4 moduri

Functii auto-programate

Detectarea automata a dispozitivelor conectate la iesirea ECSbus

Detectarea automata a tipului de dispozitiv de oprire (contact NO sau NC sau rezistor de 8,2 kQ)
Autodetectie a unghiurilor de deschidere ale fiecarei foi de

poartd Autodetectie automata cu 1 sau 2 motoare

Not&: pentru a-si imbun&tati produsele, NICE SpA isi rezerva dreptul de a modifica specificatiile tehnice in orice moment, f3ra notificare prealabila. in orice caz,
producatorul garanteaza functionalitatea si adecvarea acestora pentru utilizarea prevazutd. Notd: toate specificatiile tehnice se refera la o temperatura de 20°C.

3.4 - LUCRARI PRE-INSTALARE

ConsultaFig. 2sa defineasca pozitia aproximativa de instalare a fiecarui dispozitiv montat pe sistem; diferitele elemente sunt pozitionate conform unui

aspect standard si obisnuit.

Obtineti toate instrumentele si echipamentele necesare pentru a finaliza lucrarea; verificati daca sunt in stare buna si daca sunt conforme cu prevederile locale de siguranta. Pozarea

cablurilor electrice:

01.0bservaFig. 2pentru a intelege modul in care diferitele dispozitive trebuie conectate la unitatea de control si ce terminale trebuie utilizate pentru fiecare con-

legatura. A Numai dispozitivele care adopta aceeasi tehnologie pot fi conectate la ECSbus.

Sistemul ECSbus permite conectarea mai multor dispozitive impreuna folosind
- intre un dispozitiv si altul -un sinqur cablu ,bus”, cu 2 conductori

cascada stea combinate

electrici interni .

Conexiunea dintre dispozitive poate avea un ,cascada", A "stea” sau un”
amestecat” configuratie, intre primele doud.

02.0ObservaFig. 2sa intelegeti cum sa pozitionati cablurile electrice Tn mediul inconjurator (este indicat sa desenati pe hartie un aspect similar, adaptandu-I

la cerintele relevante).

03.Cititmasa 2pentru a determina tipul de cabluri de utilizat: A fiecare cablu nu trebuie sd depdseasca lungimea maxima mentionata.

TABEL 2 - Tipuri de cabluri electrice (vezi Fig. 2)

Conexiune Tip de cablu Lungimea maxima admisa
A | Alimentare 230 VAC 50/60 Hz 3 x 1,5 mmz(nefurnizat) 30 m*
B | lesire de lumina intermitenta 2x0,5mm? 20m
C | Antena radio Cablu ecranat de tip RG58 20 m (recomandat < 5 m)
D |Intrare/Iesire ECSbus 2x0,5mm? 20 m**
E | opritiintrarea 2x0,5mm? 20 m**
F |Intrare SbS (pas cu pas). 2x0,5mm? 20 m**
G |lesire motoare M1 si M2 3x1mm? 10m

Tfmpamantare, in apropierea automatizarii.

* este posibil s& se foloseasca un cablu de alimentare mai lung de 30 m, cu conditia s& aib& un ecartament mai mare (de exemplu, 3 x 2,5 mm:) si este dotat cu dispozitiv de

* #pentru cablurile ECSbus (1) si intrarile Stop si SbS, este posibil sa se utilizeze un singur cablu cu mai multi conductori interni, pentru a grupa mai
multe conexiuni: de exemplu, intrdrile Stop si SbS pot fi conectate la selectorul KS100 cu un cablu care masoara 4 x 0,5 mm 2.

(1) ATENTIE! - Cablurile ECSbus trebuie pozitionate in diferite cai de rulare fata de cablurile motorului.

PRUDENTA! - Cablurile utilizate trebuie s& fie adecvate mediului de instalare; de exemplu un cablu de tip HO3VV-F pentru medii
interioare sau tip HO7RN-F pentru medii exterioare.
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3.5 - INSTALARE REDUCTOARE ARIA model 200M/400M si UNITATEA DE COMANDA model CLB 202/203

A * Toate operatiunile de instalare trebuie efectuate cu sistemul deconectat de la sursa de alimentare. Daca bateria de rezerva este prezenta, aceasta
trebuie deconectata

* Instalarea incorecta poate cauza raniri fizice grave celor care lucreaza la sau folosesc sistemul.

+ Inainte de pornire, efectuati verificirile de preinstalare mentionate la paragraful 3.1.

* Pentru functionarea corecta a sistemului este necesara includerea opritoarelor mecanice (neprevazute cu kit) pe sol sau perete, pozitionate
in punctele maxime de deschidere si inchidere ale canatului portii.

3.5.1 - INSTALAREA MOTOARELOR ARIA 200M/400M

01.Verificati dimensiunile generale ale motorreductorului (Faza 01 - Fig. 3).

02.Alegeti directia suportului de utilizat in functie de pozitia ,C" (Faza 02 - Fig. 3). 03.Alegeti
pozitia ,A” intabelul 1(Faza 03 - Fig. 3).

04.Alegeti pozitia de instalare a consolelor din fata si din spate, apoi fixati temporar suportul din spate (Faza 04-Fig. 3). Verificati daca su-
suprafata de portiune este solida.

05.Daca nu existd opritor de inchidere pe sol, introduceti intrerupatorul de limitd de inchidere asa cum se arata inFaza

05-Fig. 3. 06.Fixati motorreductorul pe suportul din fatd (Faza 06 - Fig. 3).

07.Pozitionati motorreductorul pe suportul din spate si fixati-l cu saiba, surubul si piulita (Faza 07 - Fig. 3).

08.Deplasati motorreductorul pana cand suportul frontal se sprijind pe foaia portii, apoi blocati-| temporar (Faza 08 - Fig. 3). 09.
Eliberati manual motorreductorul (Faza 09 - Fig. 3).

10.Efectuati manual cateva manevre de deschidere si inchidere a foii portii: verificati daca piulita aluneca fara frecare speciala de-a lungul surubului cu bile rulat al motorductorului.
Daca este necesar, reglati intrerupatorul de limita al motorreductorului slabindu-I cu cheia hexagonald corespunzatoare si mutandu-l in pozitia dorita.
(Faza 10 - Fig. 3).

13.Fixati suporturile permanent in functie de tipul si materialul foii/coloanei portii (Faza 11 - Fig. 3).

12.Blocati manual motorreductorul (Faza 12 - Fig. 3).

14. Repetati intreaga operatiune pentru celalalt motorreductor.

3.5.2 - INSTALAREA UNITATII DE CONTROL CLB 202/203

01.Instalati unitatea de comanda intr-o zona protejata Tmpotriva potentialelor impacturi si aproape de poarta, pentru a reduce lungimea totala a cablurilor
02.Scoateti capacul tragand cu o surubelnita de deschiderea din partea de jos; glisati-I cativa centimetri apoi ridicati-l de jos (Faza 01 - Fig.
5)
03.Asezati conducta pentru dirijarea cablurilor electrice astfel incat acestea sa poata fi introduse din sectiunea inferioara a unitatii de comanda
04.Faceti o gaura in partea de jos a unitatii de control si utilizati fitinguri adecvate pentru a fixa canalele de cabluri (Faza 02 - Fig. 5)
05.Deschideti doud gauri in partea inferioara folosind o surubelnitd si marcati punctele de gaurire folosind partea de jos pentru referintd; apoi, gauriti peretele folosind o percutie
gauriti cu burghiu de 6 mm si introduceti dibluri de perete de 6 mm. In cele din urma, fixati partea inferioara cu suruburile aferente (Faza 03 - Fig. 5)

06.Inainte de a inchide unitatea de comanda, efectuati conexiunile electrice: vezi Capitolul 4 siFig. 7 07.
Pentru a inchide capacul veziFig. 8.

in acest moment, este posibil3 instalarea accesoriilor aferente sistemului:pentru fotocelule PH200 > Par. 3.6 (Fig. 6) - pentru lumina intermitent FL200
> alin. 3.7 (Fig. 7). Pentru alte accesorii optionale, consultati manualele de instructiuni respective.

3.6 - INSTALARE FOTOCELULE model PH200 (Fig. 5) PH200

A « pozitionati fiecare fotocelula la 40/60 cm deasupra solului * pozitionati-le pe partile opuse ale zonei de protejat * pozitionati
acestea cat mai aproape de poarta (distanta maxima = 15 cm) ¢ in punctul de prindere trebuie sa fie prezent un tub pentru trecerea cablurilor

Pentru procedura de instalare veziFig. 5.

* orientati emitatorul TX catre zona centrala a receptorului RX (dezaliniere permisa: maxim 5°)

3.7 - INSTALARE LUMINA INTERMITENTE model FL200 (Fig. 6) FL200

A * Lumina intermitenta trebuie sa fie pozitionata langa poarta intr-o pozitie vizibila. Poate fi fixat pe o suprafata orizontala sau verticala.
® Pentru conectarea la terminalul Flash, nu trebuie respectata polaritatea; in schimb, pentru conectarea cablului de antend ecranat, este necesar sa conectati cablul si
mantaua asa cum se arata inFig. 7.

Alegeti cea mai potrivitd pozitie in care sa instalati lumina intermitent: aceasta trebuie sa fie pozitionata langa poarta intr-o pozitie vizibila. Poate fi fixat pe o suprafata
orizontala sau verticald.

Pentru procedura de instalare veziFig. 6.
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4 LEGATURILE ELECTRICE

4.1 - CONECTAREA ELECTRICA LA UNITATEA DE COMANDA (Fig. 7)

01.Conectati diferitele dispozitive kit si orice alte componente concepute pentru a fi utilizate pe sistem (optional si neincluse in pachet) la

bornele unitatii de control (Fig. 7):pentru toate accesoriile nu este necesar sd se respecte nicio polaritate, cu exceptia cablului de antend ecranat care trebuie
conectat la cablu si manta asa cum se aratd. Pentru conectarea motoreductoarelor consultati detaliul din Fig. 8.

4.2 - CONECTAREA DE ALIMENTARE

* Pentru teste de functionare si de programare ale automatizarii, utilizati cablul furnizat, introducand stecherul intr-o priza electrica. Daca priza este
departe de automatizare, in aceasta faza poate fi utilizata o extensie.

* Pentru faza de testare si punere in functiune a automatizarii(conectare definitiva) centrala trebuie conectata permanent la reteaua de alimentare, prin
Tnlocuirea cablului furnizat cu unul de lungime corespunzatoare.

A PRUDENTA! -Conexiunea final3 a sistemului la reteaua de alimentare sauinlocuirea cablului furnizat TREBUIE efectuata exclusiv de citre un
electrician calificat, Tn conformitate cu standardele locale de siguranta si cu urmatoarele instructiuni.

- Pentru instalarea in exterior intregul cablu trebuie protejat cu un tub de protectie; alternativ, cablul poate fi inlocuit cu un cablu de tip HO7RN-F.

- Linia de alimentare trebuie sa fie echipata cu un dispozitiv care sa asigure deconectarea completa a retelei de alimentare la automatizare. Dispozitivul de deconectare
trebuie sa aibd contacte cu un spatiu suficient pentru a asigura deconectarea completa, in conditii de supratensiune de Categoria III, in conformitate cu instructiunile de
instalare. Daca este necesar, acest dispozitiv garanteaza o deconectare rapida si sigura de la retea si de aceea trebuie pozitionat in vizorul automatizarii. Daca este
amplasat intr-o pozitie ascunsa, acesta trebuie sa fie echipat cu un sistem care sa previna reconectarea accidentald sau neautorizata a alimentarii, pentru a evita
potentiale pericole.

5 PROGRAMARE

5.1 - TASELE UNITATII DE COMANDA | I O e T e [ [ |

Unitatea de control are trei taste de programare cu LED-urile respective:
tastele P1, P2, P3siLED-uri L1, L2, L3(Fig. 9)

P1=transmitator radiomemorare

P2=viteza de miscare lenta/rapidaselectie (paragraful 5.6.1)

P3=ciclu de operare semiautomat/automatselectie (paragraful 5.6.2)

OL30L2OLT
A4 A
P3 P2 P1

5.2 - VERIFICARI PRELIMINARE

Dupa pornirea unitatii de control, trebuie efectuate cateva verificari
simple:

01. Verificati pe unitatea de control (Fig. 10) daca ledul ECSbus clipeste normal (aproximativ o clipire pe secunda).

02. Pe TxsiFotocelule Rx(Fig. 11) verificati dacaLed SAFEblituri: tipul blitului este neimportant deoarece depinde de alti factori; in orice caz,
este important ca ledul sa nu fie intotdeauna stins sau mereu aprins.

03.Daca toate aceste verificari sunt neconforme, deconectati sursa de alimentare la unitatea de control si verificati conexiunile relevante ale cablurilor. Alte
informatii utile sunt continute n capitolele 9.9 si 10.

> RX

LED
SIGUR

5.3 - MEMORIZAREA DISPOZITIVELOR CONECTATE
Pe completi la verificarile preliminare (Par. 5.2), unitatea de control trebuie facuta sa recunoasca dispozitivele conectate laECSbussiStopterminale.

01. Pe unitatea de control(Fig. 12) apasa si tine apasatbutonul P2timp de cel putin 3 secunde, apoi eliberati-I. 02.
Asteptati cateva seGhde pentru ca unitatea de control sa finalizeze faza de invatare a dispozitivului.
03. La orael Unitatea de comanda(Fig. 13), la finalul procedurii de recunoastere,Stop condustrebuie sd ramana aprins siled L2trebuie s& se opreasca. TheECShus condus

trebuie sa clipeascd o data pe secunda. Dacaled L2clipeste = eroare (vezi capitolul 10).

A Ori de cate ori o fotocelula este adaugata sau scoasa din sistem, procedura de recunoastere a dispozitivelor conectate trebuie repetata.
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5.4 - MEMORIZAREA UNGHURILOR DE DESCHIDERE $I INCHIDERE A CANEZULUI PORTII

Dupa3 recunoasterea dispozitivelor (Par. 5.3), unitatea de comanda trebuie s& recunoasca unghiurile de deschidere ale foilor. In aceast3 faza syste m citeste unghiul de

deschidere a canatului de la opritorul mecanic de inchidere la opritorul mecanic de deschidere. Prezenta fixa si suficientSf rpe g opritoarele mecanice sunt esentiale.

01.Eliberati manual motoarele cu angrenaje (Fig. 14) si aduceti frunzele portii la jumatatea drumului lor, astfel incat sa fie libere sa se deschida si sa se inchida, apoi blocati
motoare (Fig. 15).

02. Pe unitatea de control(Fig. 16) apasati si eliberatitasta P3: asteptati ca centrala sa efectueze faza de memorare: inchiderea motorului M1 pana la
opritorul mecanic, inchiderea motorului M2 pana la opritorul mecanic, deschiderea motorului M2 si a motorului M1 pana la opritorul mecanic de deschidere;
inchiderea completa a M1 si M2.

A Daca prima manevra a uneia sau a ambelor foi de poarta nu este o miscare de inchidere, apasati si eliberatitasta P3pe unitatea de control (Fig. 16) pentru a
opri faza de memorare si a inversa polaritatea motorului/motorurilor care a efectuat deschiderea, prin inversarea firelor maro si albastru (Fig. 17).

A Daca primul motor care efectueaza manevra de inchiderenu este M1, apasati si eliberatitasta P3pe unitatea de control (Fig. 16) pentru a opri faza de
memorare si a inversa bornele motorului de pe unitatea de comanda (Fig. 18).

A Daca in faza de memorare intervine vreun dispozitiv (fotocelule, tastatura, apasare manuala a tastei P3 etc.), aceastad faza va fi imediat
oprita: va trebui repetata in intregime.

A Dacdled L3clipeste la sfarsitul cdutarii dispozitivelor memorate, inseamnd cd exista o eroare: vezi Par. 9.10.3.

—
-

maro

albastru

P

N
—

i

"G i I

=
-
=

5.5 - MEMORIZAREA 1sfTRANSMITATOR

Unitatea de control incorporeaza un receptor radio pentru emitdtoare ECCO5 (diverse modele): Tnainte de a continua cu pasii rdmasi, este necesar sd
memorati primul emitator in Modul 1 - vezi procedura de mai jos.

Pentru a memora transmitatoare suplimentare, vezi Par. 9.3.

A inainte de a rula procedura de memorare, este indicat sa o cititi si sa respectati timpii indicati.
Aceastd procedurapermite memorarea simultandtoatecheile emitatorului, prin asocierea lor automata la comenzile afisate intabelul 1de maijos. Un
transmitator memorat in Modul 1 poate controla doar o singura automatizare.
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Chei Comanda imperecheata 7,7—l‘| ! * [
T Pas cu pas (SbS) - Q Q %—TS o ‘_
T2 Deschidere pietonala [

T3 Deschis numai T3 Q O T4 Cj

T4 Numai aproape P ———

T5 Nu este utilizat in aceasta aplicatie

Procedura de memorare
01. Pe unitatea de control(Fig. 19) apasa si tine apasattasta P1timp de 3 secunde; candled L1se aprinde, eliberati cheia.

02.In 10 secunde de la eliberare, apasati si mentineti apasat timp de 3 secunde orice buton al emitatorului care urmeaza sa fie memorat.
Daca procedura de memorare a avut succes, ledul P1 (de pe unitatea de comanda) va clipi de 3 ori.

03.Pentru a memora alte transmitatoare, repetati pasul 02 in urmatoarele 10 secunde, altfel faza de memorare se va incheia automat.

5.6 - AJUSTARI DE BAZA

5.6.1 - Alegerea vitezei de manevra a foii portii

Viteza de manevra de deschidere si inchidere a foilor portii poate fi fie ,incet” sau "rapid” (tipul de selectie ales este vizualizat prin aprinderea sau stingerea led-ului L2
de pe unitatea de comanda - Fig. 20):

LEDL2 oprit=,incet” a fost selectata viteza de manevra.
LEDL2 activat=,rapid” a fost selectatd viteza de manevra.

Procedura de selectare a vitezei dorite
01.Apasati si eliberatitasta P2de cateva ori pana candled L2ramane aprinssau oprit(Fig. 20).

5.6.2 - Alegerea ciclului de operare al manevrei canatului portii

Tipul de ciclu de manevra ,deschidere si inchidere” al foilor de poartd poate fi fie ,un singur ciclu(semi-automat)” sau ,ciclu complet(automat)” (tipul de
selectie ales este vizualizat prin aprinderea sau stingerea led-ului L3 de pe centrala - Fig. 21):

LEDL3 oprit=,un singur ciclu(semiautomat)” a fost selectat ciclul de manevra (la prima comanda poarta se deschide si ramane deschisd pana la urmatoarea comanda
care o determina inchiderea).

LEDL3 lit=,ciclu complet(automat)” a fost selectat ciclul de manevra (cu o singura comanda poarta se deschide si se reinchide automat dupa un ,timp de pauza” setat -
pentru reglarea acestuia din urma vezi Par. 9.1.1).

Procedura de selectare a ciclului dorit
01.Apasati si eliberatitasta P3de cateva ori pand candled L3ramaneaprinssauinchis(Fig. 21).

,

LL310L212 13811

un singur ciclu ciclu complet
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6 TESTARE SI PUNERARE Tn exploatare A@

A PRUDENTA! - Sistemul trebuie testat de citre personal calificat si calificat, care este responsabil de definirea incercérilor adoptate n raport cu
riscurile prezente si de asigurarea respectarii tuturor prevederilor legale, standardelor si reglementarilor, cu referire in special la toate cerintele
EN 13241 -1, standardele EN 12445 si EN 12453 care definesc metodele de testare pentru testarea automatizarilor portilor.

6.1 - TESTARE

01. Asigurati-va ca toate instructiunile si avertismentele indicate in Capitolul 1 au fost respectate cu strictete.

02.Cu ajutorul transmitatorului, testati miscarile de deschidere si de inchidere a portii si asigurati-va ca canaturile se misca conform intentiei. Un numar de teste ar trebui sa fie
efectuat pentru a se asigura ca poarta se misca fara probleme si ca nu exista defecte de asamblare, setdri incorecte sau puncte de frecare.

03.Verificati unul cate unul functionarea tuturor dispozitivelor de siguranta ale sistemului (fotocelule, margini sensibile etc.) In special, ori de céte ori este activat un dispozitiv
led-ul ECSbus (de pe unitatea de control) trebuie sa emita un clipire mai lung pentru a confirma ca unitatea de control a recunoscut evenimentul.

04.Pentru a verifica fotocelulele si a va asigura ca nu exista interferente cu alte dispozitive, treceti pe un cilindru cu diametrul de 5 cm si lungimea de 30 cm.
axa optica, mai intdi langa TX apoi langa RX si, In sfarsit, la mijlocul dintre cele doud, si verificati ca In toate aceste cazuri dispozitivul este declansat,
trecand de la starea activa la starea de alarmd si invers ; in cele din urma, asigurati-vd cd aceasta provoaca actiunea intentionata in unitatea de
comanda; de exemplu: inversarea miscarii in timpul manevrei de inchidere.

05.Masurati forta de impact conform standardelor EN 12445 si EN 12453. Daca controlul ,fortei motorului” este utilizat ca functie auxiliard pentru
reduceti forta de impact, testati si identificati setarea care obtine cele mai bune rezultate.

6.2 - PUNERARE Tn exploatare

Punerea in functiune poate fi efectuata numai dupa ce toate fazele de testare au fost finalizate cu succes. Punerea in functiune partiala sau ,improvizata”
este strict interzisa.

01.Intocmeste fisa tehnica a automatizérii care trebuie sa cuprinda cel putin: desen de ansamblu (de exemplu ca in Fig. 3), schema de conexiuni (de exemplu
Fig. 8), analiza de risc si solutiile relative adoptate, declaratia de conformitate a producatorului pentru toate dispozitivele utilizate.

02.Aplicati o placuta cu date pe usa, specificand cel putin urmatoarele date: tipul automatizarii, numele si adresa producatorului (responsabil pentru com-
misiune), numarul de serie, anul constructiei si marcajul CE.

03.Atasati permanent pe poarta eticheta furnizata in ambalaj, privind procedura de blocare/eliberare manuala a motorreductorului. 04.

Completati declaratia de conformitate si predati-o proprietarului automatizarii (Anexa 1).

05.Intocmeste si Tnmaneaza proprietarului automatizarii ghidul de utilizare (Capitolul 11 - insert detasabil).

06.Pregatiti si furnizati proprietarului formularul ,Program de intretinere”, care contine toate instructiunile de intretinere pentru toate dispozitivele din automatizare. 07.Inainte de punerea in

functiune a automatizarii, asigurati-va ca proprietarul este informat in mod corespunzator cu privire la toate riscurile si pericolele inca prezente.

7 INTRETINERE

intretinerea trebuie efectuata cu respectarea stricta a prevederilor de siguranta din acest manual si conform legislatiei si standardelor in vigoare.

Dispozitivele automatizarii nu necesita intretinere speciald; cu toate acestea, acestea ar trebui verificate periodic (cel putin o data la sase luni) pentru a asigura eficienta
lor deplind.

In acest scop, efectuati toate testele si verificdrile specificate la paragraful 6.1 si consultati planul de intretinere al manualelor de instructiuni respective.

8 ELIMINAREA PRODUSULUI

Acest produs este parte integranta a automatizarii si, prin urmare, trebuie eliminat impreuna cu acesta din urma.

La fel ca la instalare, si la sfarsitul duratei de viata a produsului, operatiunile de demontare si casare trebuie efectuate de personal calificat.
Acest produs este fabricat din diverse tipuri de materiale, dintre care unele pot fi reciclate, in timp ce altele trebuie casate. Cautati informatii despre sistemele de reciclare si eliminare
cerute de reglementarile locale din zona dumneavoastra pentru aceasta categorie de produse.

Prudenta!-anumite parti ale produsului pot contine substante poluante sau periculoase care, daca sunt eliberate in mediu, pot dduna grav
mediului si sanatatii umane.

Dupd cum este indicat de simbolul aldturat, produsul nu poate fi aruncat impreund cu deseurile menajere. Separati deseurile in categorii pentru eliminare
prezentare, conform metodelor stabilite de legislatia in vigoare din zona dumneavoastra, sau returnati produsul la comerciant la achizitionarea unei noi versiuni.

Prudenta!-reglementarile locale pot include aplicarea de amenzi mari in cazul elimindrii necorespunzatoare a acestui produs.
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INFORMATII SUPLIMENTARE

9.1 - SETARI AVANSATE

9.1.1 - Reglarea parametrilor (cu ajutorul transmitatorului memorat in Modul 1) Transmitatorul

poate fi utilizat pentru a seta o serie de parametri de functionare a unitatii de control:

* Timp de pauza:timpul in care foile portii raman deschise Thainte de a se reinchide automat (daca este setata functia ,ciclu complet”); vezi alin. 9.1.1.1

* Deschidere pietonala:modul de deschidere partiala a foilor de poarta, pentru a permite trecerea pietonilor; vezi alin. 9.1.1.1

* Forta motorului:forta maxima aplicata de motor pentru deplasarea foilor portii; cdnd aceasta valoare este depasita, unitatea de comanda interpreteaza aparitia ca un
obstacol care opreste frunzele portii si, in consecinta, inverseaza directia de miscare; vezi alin. 9.1.1.1

* Functia pas cu pas (SbS):secventa de miscari ale foii de poarta asociate cu fiecare comanda ,Step-by-Step” (SbS); vezi alin. 9.1.1.1

* Configurare intrare ShS:regleaza durata ,returnarii scurte” a motorului dupa executarea manevrei de inchidere, pentru a reduce forta reziduala
finala; vezi alin. 9.1.1.2

* Configurare iesire blit:regleaza durata ,reversarii scurte” a motorului dupa executarea manevrei de deschidere, pentru a reduce forta reziduala
finala; vezi alin. 9.1.1.2

* Descarcarea motorului 1 si a motorului 2 la inchidere:regleaza durata ,returndrii scurte” a motorului dupd executarea manevrei de inchidere, pentru a
reduce forta reziduala finala; vezi alin. 9.1.1.2

* Descarcarea motorului 1 si a motorului 2 la deschidere:regleaza durata ,reversarii scurte” a motorului dupa executarea manevrei de deschidere, pentru
a reduce forta reziduala finalg; vezi alin. 9.1.1.2

Reglarea poate fi efectuata cu ajutorul oricarui transmitdtormemorat in modul 1 (ca cele furnizate, vezi paragraful 9.3.1). Daca nu existd un transmitator
memorat in Modul 1, este posibil s& memorati unul numai n scopuri de programare, apoi anulandu-I (vezi paragraful 9.4).

9.1.1.1 - Procedura de reglare a parametrilor: Timp de pauza - Deschidere pietonala - Forta motorului - Functie pas cu pas

Toti parametrii pot fi ajustati dupa dorinta, cu exceptia parametrului ,forta motorului”, care necesita o atentie speciala:

« Nu utilizati valori mari de fortd pentru a compensa punctele de frecare anormale de-a lungul traseului portii: forta excesiva
poate afecta negativ functionarea sistemului de siguranta sau poate deteriora poarta in sine.

« Daca controlul ,fortei motorului” este utilizat pentru a ajuta sistemul de reducere a fortei de impact, masurati din
nou forta dupa fiecare reglare in conformitate cu standardele EN 12445 si EN 12453.

+ Conditiile meteorologice pot afecta miscarea portii, asa ca aceasta din urma trebuie reajustata periodic.

A Inainte de a continua, verificati parametrul de modificat in Tabelul 2 si actiunea care trebuie efectuats :

01. Pe transmitator(Fig. 22) apasati si mentineti apasat simultanbutoanele T1 si T2pentru 5 secunde apoi
elibereaza-le.

02.In 3 secunde de la eliberarea acestora, efectuati actiunea specificatd inmasa 2pentru a modifica cel dorit
parametru.

Parametrii Valoare Nr. blituri emise de Cheia transmitatorului care trebuie Actiuni de
lumina intermitenta utilizata efectuat
Timp de pauza 10 sec 1 T Apésati o datd pe T1
20 sec * 2 T1 Apésati T1 de dous ori
40 sec 3 T1 Apasati T1 de trei ori
80 sec 4 T1 Apasati T1 de patru ori
Pieton Deschidere la jumatatea canatului de poarta 1 1 T2 Apasati o data pe T2
deschidere Deschiderea completa a canatului portii 1* 2 T2 Apasati T2 de doua ori
1/4 deschidere din cele dous foi 3 T2 Apasati T2 de trei ori
Deschiderea la mijloc a celor doud foi 4 T2 Apésati T2 de patru ori
Forta motorie Scazut 1 T3 Apasati o datd pe T3
Mediu-scazut * 2 T3 Apésati T3 de dous ori
Mediu-inalt 3 T3 Apasati T3 de trei ori
Inalt 4 T3 Apasati T3 de patru ori
Pas cu pas Deschidere - Oprire - Inchidere - Oprire 1 T4 Apasati o data pe T4
(Sbs) B Deschis - Oprire - Inchidere - Deschidere * 2 T4 Apasati T4 de doua ori
functie Deschidere - Inchidere - Deschidere - inchidere 3 T4 Apdsati T4 de trei ori
Doar deschidere 4 T4 Apasati T4 de patru ori
*Valoarea din fabrica
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9.1.1.2 - Procedura de reglare a parametrilor: Configurare intrare SbS - Configurare iesire blit -
Descarcare Motor 1 si 2 la inchidere - Descarcare Motor 1 si 2 la deschidere
A Inainte de a continua, verificati parametrul de modificat in Tabelul 3 si actiunea care trebuie efectuat :
01. Pe transmitator(Fig. 23) apasati si mentineti apasat simultantastele T1 si T3pentru 5 secunde apoi
elibereaza-le.
02.In 3 secunde de la eliberarea acestora, efectuati actiunea specificatd inTabelul 3pentru a modifica cel dorit
parametru.
TABELUL 3
Parametrii Valoare Nr. blit’uri emise de Cheia transmitatorului care trebuie Act,iuni de
lumina intermitenta utilizata efectuat
SbS intrare con- | Pas cu pas * 1 T Apésati o datd pe T1
figuratie Deschidere pietonala 2 T1 Apasati T1 de dous ori
Configuragie de | Lumini intermitents * 1 T2 Apésati o datd pe T2
aprlndere Lumina de curtoazie 2 T2 Apasati T2 de doua ori
Indicator poarta deschisa 3 T2 Apasati T2 de trei ori
Descarcarea de | Fara descércare * 1 T3 Apésati o datd pe T3
Motoarele 1 sl 2 0,1 secunde (minimum) 2 T3 Apasati T3 de doua ori
este - . .
P . 0,2 sec 3 T3 Apasati T3 de trei ori
inchidere
0,3 sec 4 T3 Apasati T3 de patru ori
0,4 secunde (medie) 5 T3 Apésati T3 de cinci ori
0,5 sec 6 T3 Apasati T3 de sase ori
0,6 sec 7 T3 Apasati T3 de sapte ori
0,7 secunde (maximum) 8 T3 Apasati T3 de opt ori
Descarcarea de | Fara descércare * 1 T4 Apasati o datd pe T4
Motoarele 1si2 | secunde (minimum) 2 T4 Apéisati T4 de dous ori
este - . -
P 0,2 sec 3 T4 Apasati T4 de trei ori
cand poarta z
< deschide 0,3 sec 4 T4 Apasati T4 de patru ori
0,4 secunde (medie) 5 T4 Apasati T4 de cinci ori
0,5 sec 6 T4 Apasati T4 de sase ori
0,6 sec 7 T4 Apasati T4 de sapte ori
0,7 secunde (maximum) 8 T4 Apasati T4 de opt ori
* Valoarea din fabrica

9.1.2 - Verificarea valorilor setate pentru fiecare parametru (cu ajutorul transmitatorului memorat in Modul 1)

Verificarea poate fi efectuata cu ajutorul oricarui transmitatormemorat in modul 1 (ca cele furnizate, vezi paragraful 9.3.1). Daca nu exista un transmitator memorat in
Modul 1, este posibil sa memorati unul numai in scopuri de programare, apoi anulandu-l (vezi paragraful 9.4).

9.1.2.1 - Procedura de verificare a parametrilor: Timp de pauza - Deschidere pietonala - Forta motorului - Functia pas cu pas (ShS)

A Inainte de a continua, verificati parametrul de modificat in Tabelul 4 si actiunea care trebuie efectuats :

01. Pe transmitator(Fig. 24) apasati si mentineti apasat simultanbutoanele T1 si T2timp de 5 secunde apoi eliberati-le. 02.
in 3 secunde de la eliberarea acestora, efectuati actiunea specificatd inTabelul 4pentru a verifica parametrul dorit. 03.

Eliberati cheia cand lumina intermitentd incepe sd clipeasca:numara flash-urile .

Verificati in Tabelul 2 valoarea corespunzatoare numarului de clipiri.

TABELUL 4

Parametrii Actiuni de efectuat
Timp de pauza Apésati si mentineti apdsatd tasta T1
Deschidere pietonala Apdsati si mentineti apasata tasta T2
Forta motorie Apasati si mentineti apasata tasta T3
Functie pas cu pas Apésati si mentineti apasata tasta T4

9.1.2.2 - Procedura de verificare a parametrilor: Descarcare Motor 1 la inchidere - Descarcare Motor 1 la deschidere - Descarcare Motor 2
lainchidere - Descarcare Motor 2 la deschidere

A inainte de a continua, verificati parametrul care trebuie modificat in Tabelul 5 si actiunea care trebuie efectuata :

01. Pe transmitator(Fig. 25) apasati si mentineti apasat simultantastele T1 si T3timp de 5 secunde apoi eliberati-le. 02.
in 3 secunde de la eliberarea acestora, efectuati actiunea specificats inTabelul 5pentru a verifica parametrul dorit.

03.Eliberati cheia cand lumina intermitenta incepe sa clipeasca:numara flash-urile .
Verificati in Tabelul 3 valoarea corespunzatoare numarului de clipiri.

TABELUL 5

Parametrii Actiuni de efectuat
Descarcarea motorului 1 la inchidere Apasati si mentineti apasatd tasta T1
Descarcarea motorului 1 la deschidere Apsati si mentineti apsata tasta T2
Descarcarea motorului 2 la inchidere Apasati si mentineti apasata tasta T3
Descarcarea motorului 2 la deschidere Apésati si mentineti apasatd tasta T4
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9.2 - ADAUGAREA SAU SCOPRIREA DISPOZITIVELOR

Este posibil sa adaugati sau sa eliminati dispozitive in orice moment in sistem: daca sunt adaugate dispozitive, este important sa verificati daca acestea Asunt perfect compatibile cu
ARIA 200M/400M ; pentru mai multe detalii contactati serviciul de asistenta tehnica Nice.

A o
9.2.1 - Memorarea dispozitivelor suplimentare (
Operatia de recunoastere a dispozitivelor conectate la ECSbus si la intrarea Stop se realizeaza de N
obicei in faza de instalare; dar daca dispozitivele sunt addugate (sau indepartate) ulterior, trebuie Nt AN
efectuatd urmdtoarea procedura: }‘ ﬂ(‘ [ (
01.Pe unitatea de control apasati si mentineti apasatbutonul P2(Fig. 26) timp de cel putin 3 secunde, apoi eliberati-I. ™ «
02.Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de control a finalizat procedura de recunoastere a dispozitivului: led L2

se opreste. Daca n schimb clipeste, Inseamna ca exista o eroare - vezi Capitolul 10.

03.Dupa adaugarea sau indepdrtarea dispozitivelor, automatizarea trebuie testatd din nou (Par. 6.1).

9.3 - MEMORIZAREA TRANSMITATOARELOR SUPLIMENTARE

Unitatea de control incorporeaza un receptor radio pentru transmitatoarele ECCO5 (diverse modele).Emitatoarele furnizate nu sunt memorate, de aceea este necesara mai intai
memorarea primului transmitétor (Par. 5.5); pentru a memora transmitdtoare suplimentare, este posibil sa alegeti una dintre procedurile (Modul 1 sau Modul 2) indicate mai jos.
Unitatea de control poate memora un total de 250 de unitdti: memorarea in Modul 1 ocupa o unitate de memorie pentru fiecare emitator, in timp ce procedura de Modul 2 ocupa o
unitate de memorie pentru fiecare cheie de transmitator.

A inainte de a efectua procedurile de memorare, vd recomandam si le cititi si sd respectati timpii indicati.

9.3.1 - Procedura de memorare Mod 1

Aceastd procedurapermite memorarea simultandtoatetransmitdtorchei, prin asocierea lor automata la comenzile afisate inTabelul 6. Un
transmitator memorat in Modul 1 poate controla doar o singura automatizare.

TABELUL 6 LED -
—7‘ S

chei e

Comanda imperecheata N
T Pas cu pas ™ O J " ;% @ |

f ; T2
T2 Deschis partial 3 O Q T4 ﬁ «
T3 Deschis numai
——
T4 Numai aproape

on

—

Procedura de memorare

01. Pe unitatea de control(Fig. 28) apasa si tine apasattasta P1timp de 3 secunde; candled L1se aprinde, eliberati cheia.

02.In 10 secunde de la eliberare, apasati si mentineti apasata timp de 3 secunde orice tast3 a emititorului de memorat (cu exceptia tastei T5 - Fig. 27).
Daca procedura de memorare a reusit, ledul L1 (de pe unitatea de comanda) va clipi de 3 ori.

03.Pentru a memora alte transmitatoare, repetati pasul 02 in urmdtoarele 10 secunde, altfel faza de memorare se va incheia automat.

9.3.2 - Procedura de memorare Mod 2

Aceastd procedurdpermite memorareao cheiela un moment dat, prin fmperecherea uneia dintre comenzile dorite prezentate inTabelul 7.
Un transmitator memorat in Modul 2 poate controla mai multe automatizari(de exemplu: automatizarea 1 controlatd de cheia 1; automatizare 2 controlatd de
cheia 2; si asa mai departe)

TABELUL 7 Procedura de memorare

Nr de cheie c ai heats Nr. clipiri ale led 01. inainte de a continua, este necesar si anulati memoria de
e oGl transmitatorul de memorat - vezi Par. 9.4.
prese ului L1 pe centrala . ) ] 3 5 o
02.InTabelul 7, alegeti comanda si numarul de apdsare in jos
actiunile care urmeaza sa fie efectuate pe cheia emitatorului dorita.
osingura data Pas cu pas 1
Deschidere pietonal > 03. Pe unitatea de control(Fig. 28) apasati si eliberatitasta P1Pentru o
dedouson - ) < ,
- numarul de ori corespunzator comenzii alese (Tabelul 5); led L1
De 3 ori Deschis numai 3 trebuie sd emita un numar de clipiri rapide corespunzator
de 4 ori Numai aproape 4 comenzii alese.
de 5 ori Stop 5 04.In 10 secunde, apasati si mentineti apasata timp de 2 secunde tasta
de 6 ori Condominiu deschis 6 transmitator de memorat: daca memorarea a avut succes, led
- L1 ni ntrol) va clipi ri.
de 7 ori Deschidere cu prioritate ridicata 7 (pe unitatea de control) X % clip de3o . . .
- 05.Pentru a memora alte transmitatoare, cu aceeasi comanda, repetati
de 8 ori Deschidere pentru pietoni 2 8 pasul 03 1n 10 secunde, altfel faza de memorare se va incheia
de9ori Deschidere pentru pietoni 3 9 automat.
10 ori Deschidere + blocare automatizare 10
de 11 ori inchidere + blocare automatizare 11
de 12 ori Automatizare blocare 12
de 13 ori Eliberati automatizarea 13

9.3.3 - Procedura de memorare langa unitatea de comanda cu doua transmitatoare(fara a utiliza tastele unitatii de comanda)

Cu aceastd procedurdeste memorat un transmitator NOU folosind un al doilea transmitator (VECHI) deja memorat si in functiune, fara a folosi cheile unitatii de comanda
dar apropiindu-se de aceasta din urma.

In timpul procedurii, emitatorul NOU este memorat in acelasi mod in care a fost memorat emitatorul VECHI (Modul 1 sau Modul 2).

* Procedura cu transmitator VECHI memorat in Modul 1 :

01.Apropiati-va de unitatea de comanda cu cele dou transmitatoare: A asteptati 1 secunda intre doi pasi succesivi.
02. Pe transmitatorul NOU, apasati si mentineti apasata orice tasta cel putin8 secundeapoi elibereaza-I.

03. Pe emitatorul VECHI, apasati si mentineti apdsata orice tasta pentru a fi copiata cel putin2 secundeapoi elibereaza-I. 04. Pe
emitatorul VECHI, apasati si mentineti apasata orice tastd pentru a fi copiata cel putin2 secundeapoi elibereaza-I. 05. Pe

emitatorul VECHI, apasati si mentineti apasata orice tastd pentru a fi copiata cel putin2 secundeapoi elibereaza-I.
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06. Pe transmitatorul NOU, apdsati si mentineti apdsata orice tasta pentru a fi memorata cel putin5 secundeapoi elibereaza-l. Repetati
procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie memorat.

* Procedura cu transmitator VECHI memorat in Modul 2 :

01.Apropiati-vd de unitatea de comanda cu cele doud transmitétoare: A asteptati 1 secunda intre doi pasi succesivi.
02. Pe transmitatorul NOU, apasati si mentineti apasata tasta pentru a fi memorat cel putin8 secundeapoi elibereaza-I. 03.
Pe emitatorul VECHI, apasati si mentineti apdsata tasta pentru a fi copiat cel putin2 secundeapoi elibereaza-l. 04. Pe
emitatorul VECHI, apasati si mentineti apasata tasta pentru a fi copiat cel putin2 secundeapoi elibereaza-I. 05. Pe
emitatorul VECHI, apasati si mentineti apasata tasta pentru a fi copiat cel putin2 secundeapoi elibereaza-l. 06. Pe
transmitatorul NOU, apasati si mentineti apasata tasta pentru a fi memorat cel putin5 secundeapoi elibereazd-I. Repetati

procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie memorat.

9.4 - STERGEREA MEMORIEI TRANSMITATORULUI INDIVIDUAL DIN MEMORIA UNITATII DE COMANDA

Aceastd procedura permite anularea unui singur transmitator (memorat in Modul 1) sau numai a uneia dintre cheile acestuia (memorat in Modul 2): este
necesar sa se aranjeze transmitatorul sa fie anulat si sa se poata accesa simultan unitatea de control (Tnainte de a continua, deschide motorreductorul - Fig.
9).

+ Procedura cu transmitdtorul memorat in Modul 1 : ( —
01. Pe unitatea de control(Fig. 29) apasa si tine apasattasta P1péana la finalul procedurii . f'
02.Candled L1lumina aprinsa,mentindnd apdsata tasta P1, apdsati si mentineti apdsatorice cheiea emitatorului i ﬁ‘. {
a fi anulat, pana laled L1clipeste de 5 ori,apoi eliberati ambele taste .
Repetati procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie anulat. ﬁ «

* Procedura cu transmitdtorul memorat in Modul 2 :

01. Pe unitatea de control(Fig. 29) apasa si tine apasattasta P1pana la finalul procedurii . =
02.Candled L1lumina aprinsa,mentindnd apasata tasta P1, apasati si mentineti apasatcheiaa emitatorului sa fie anulat, p@Ha caddled LAglipeste de 5 ori,
apoi eliberati ambele taste

Repetati procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie anulat.

9.5 - STERGEREA COMPLETA A MEMORIEI RADIO

Aceasta procedura permite anularea TOATE emitatoarele memorate: procedura trebuie efectuata pe unitatea de comanda (inainte de a continua, deschideti capacul
motorreductorului - Fig. 9).

01. Pe unitatea de control(Fig. 29) apasa si tine apasattasta P1.

02.Verifica astaled L1se aprinde timp de 4/5 secunde, ca se stinge apoi clipeste de 3 ori. 03.

Eliberaretasta P1tocmai la 3 rdflash . 04.Verifica astaled L1emite flash-uri foarte rapide.

05.Verifica astaled L1emite 5 clipiri lente = stergerea finalizata.

9.6 - INSTALAREA BATERIEI DE BACKUP (model PR100)

A PRUDENTA! - Conexiunea electrici a bateriei de rezerv la unitatea de comandatrebuie realizata exclusiv dupa parcurgerea tuturor etapelor de
instalare si programare, deoarece bateria este o sursa de alimentare de urgenta.

Pentru a instala bateria de rezerva si a o conecta la unitatea de control, veziFig. 30si consultati manualul de instructiuni respectiv.

Cand automatizarea este alimentata de bateria de rezerva, la 60 de secunde dupa finalizarea unei manevre, unitatea de control opreste automat iesirea
ECSbus (si toate dispozitivele conectate la aceasta), iesirea Flash si toate LED-urile (cu exceptia ECSbus-ului). led, care clipeste mai lent): aceasta oprire
automata este functia ,Standby”.

Ulterior, atunci cand unitatea de comanda primeste o comanda, modul normal de functionare este restabilit cu o scurtd intarziere; aceasta functie este folosita pentru a reduce
consumul (foarte important cand automatizarea este alimentata de la o baterie)

9.7 - INSTALAREA KIT SISTEMUL DE ENERGIE SOLAR model SOLEKIT

A PRUDENTA! - Cand mecanismul de automatizare este alimentat exclusiv de sistemul de alimentare cu energie solard,NU TREBUIE ALIMENTAT
de reteaua electrica in acelasi timp .

Pentru a conecta sistemul de alimentgde cu energie solara SOLEKIT la unitatea de control, veziFig. 31si consultati manualul de instructiuni corespunzator.

@

| PR100

F

-
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9.8 - DIAGNOSTICA SI SEMNALE DISPOZITIVE

X RX
Anumite dispozitive sunt configurate sa afiseze mesaje pentru a identifica starea lor de functionare sau orice anomalie. 7

9.8.1 - Semnale fotocelule s:;i':
Fotocelulele contin un led SAFE (Fig. 32) care permite verificarea in orice moment a stdrii lor de functionare: a se vedea Tabelul
8.
TABELUL 8
LED SAFE (Fig. 32) stare Actiune
oprit Fotocelula nu este alimentata sau este Verificati daca tensiunea la bornele fotocelulei este in jur de 8-12 VDC; daca tensiunea este
defecta corecta, probabil fotocelula este defecta
3 clipiri rapide si o pauza Dispozitiv nerecunoscut de unitatea de Repetati procedura de recunoastere pe unitatea de comanda. Verificati daca toate perechile
de 1 secunda control de fotocelule de pe ECSbus au adrese diferite (consultati manualul de instructiuni al
fotocelulelor)
1 blit foarte lent RX primeste un semnal excelent Operatie normala
1 flash lent RX primeste un semnal bun Operatie normala
1 blit rapid RX primeste un semnal slab Functionare normal3, dar verificati alinierea TX-RX si curatarea corecta a lentilelor
fotocelulei
1 blit foarte rapid RX primeste un semnal prost La limita de functionare normala; verificati alinierea TX-RX si curatarea corecta a
lentilelor fotocelulei
Tntotdeauna aprins RX nu primeste niciun semnal Verificati dacd existd obstacole Tntre TX si RX. Verificati daca ledul de pe TX emite un
flash lent. Verificati alinierea TX-RX

9.8.2 - Semnale luminoase intermitente

In timpul manevrei, lumina intermitent& emite 1 sclipire in fiecare secundd; cand existd o anomalie, clipeste rapid: veziTabelul 9.

TABELUL 9

Clipeste (rapid) stare Actiune

1 blit Eroare pe ECSbus La inceputul manevrei dispozitivele prezente nu se potrivesc cu cele recunoscute; verificati
Pauza de 1 secunda si, daca este necesar, incercati sa rulati procedura de recunoastere (Par. 9.2.1). Unul sau mai
1 blit multe dispozitive pot fi defecte; verificati si, daca este necesar, Inlocuiti-le

2 clipiri Interventia unei fotocelule La Tnceputul manevrei, una sau mai multe fotocelule nu permit deplasarea;
Pauza de 1 secunda verificati daca exista obstacole.

2 clipiri In timpul miscarii, dacd obstacolul este prezent efectiv, nu este necesaré nicio actiune

3 clipiri Dispozitiv de limitare a ,fortei in timpul miscarii, poarta a experimentat frecare excesiv; identifica cauza
Pauza de 1 secunda motorreductorului” activat

3 clipiri

4 clipiri Interventia intrarii Stop La Tnceputul manevrei sau in timpul deplasarii a intervenit intrarea Stop;

Pauza de 1 secunda identifica cauza

4 clipiri

9.8.3 - Semnale unitatii de control

Pe unitatea de control sunt LED-uri (Fig. 8) care emit semnale atatin timpul functionarii normale, cét si in caz de anomalii: veziTabelul 10.

TABELUL 10

ECSbus condus stare Actiune

oprit Vina Verificati daca exista curent si daca sigurantele sunt arse; in acest caz,
identificati motivul defectiunii apoi inlocuiti-le cu altele de acelasi tip

Pe Vine grava Existd o greseald grava; incercati sa opriti unitatea de comanda pentru cateva
secunde; dacad starea persistd, inseamna ca exista o defectiune si placa de circuite
electronice trebuie inlocuita

1 flash pe secunda Toate ok Unitatea de control functioneaza corect

2 clipiri lungi Variatie de stare de intrare Acest lucru este normal atunci cand existd o modificare a uneia dintre intrari: SbS, Stop,

interventia fotocelulelor sau se foloseste transmitatorul radio

1 clipire la fiecare 5 secunde Automatizare in modul ,standby”.

Toate ok; cand soseste o comandd, unitatea de control va restabili functionarea normala (dupa o
scurta intarziere)

Serii de flash-uri Semnal luminos intermitent vezi Tabelul 9
separate printr-o pauza

A fost detectatd o suprasarcind, prin urmare alimentarea catre ECSbus a fost oprita. Pentru
a verifica, deconectati cate un dispozitiv odata.

Flash rapid Scurtcircuit ECSbus Pentru a activa alimentarea la ECSbus, dati pur si simplu o comanda (de exemplu, prin
transmitator)

Stop condus stare Actiune

oprit * Interventia intrarii Stop Verificati dispozitivele conectate la intrarea Stop

Pe Toate ok Oprire intrare activa

Led SbS stare Actiune

Oprit Toate ok Intrarea SbS nu este activa

Pe Interventia intrarii SbS Normal doar daca dispozitivul conectat la intrarea SbS este efectiv activ

Led L4 stare Actiune

oprit * Toate ok Nicio memorare in curs
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Pe

Memorare Tn modul 1

In timpul memorarii in Modul 1, este normal s& dureze maxim 10 secunde.

O serie de clipiri
rapide (de la 11a 4)

Memorare Tn modul 2

in timpul memorarii In Modul 2, este normal sa dureze maxim 10 secunde.

5 clipiri rapide

Stergere OK

Stergerea cu succes a unui transmitator

1 flash lent

Comanda incorecta

A fost primita o comanda de la un transmitator nememorat

3 clipiri lente

Memorare OK

Memorarea s-a incheiat cu succes

5 clipiri lente

Stergere OK

Stergerea tuturor emitatorilor a fost finalizata cu succes

L2 led stare Actiune
oprit * Toate ok Viteza ,lentd” selectata
Pe Toate ok Viteza ,rapidad” selectata

1 flash pe secunda

Faza de recunoastere a dispozitivului
nu a fost efectuata sau exista erori in
datele memorate

Efectuati din nou faza de recunoastere a pozitiei (vezi Par. 5.4)

2 clipiri pe secunda

Faza de recunoastere a dispozitivului in
curs

Indica faptul ca faza de cdutare a dispozitivelor conectate este in curs (dureaza cel
mult cateva secunde)

led L3 stare Actiune
oprit * Toate ok Functionare n ciclu
Pe Toate ok Functionare cu ciclu complet

* sau ar putea fi in modul ,,Standby”.

9.9 - SPECIFICATII

9.9.1 - Sistem ECSbus

ECSbus este un sistem care permite conectarea dispozitivelor ECSbus folosind doar doua fire, care transmit atat semnale electrice, cat si de comunicatie. Toate
dispozitivele sunt conectate in paralel pe cele doua fire ECSbus; fiecare dispozitiv este recunoscut individual de unitatea de control, datorita unei adrese clare atribuite
fiecarui dispozitiv in timpul instalarii.

Fotocelulele si alte dispozitive care adoptd acest sistem pot fi conectate la ECSbus, cum ar fi dispozitive de sigurantd, butoane de control, lumini indicatoare etc. Pentru
informatii despre dispozitivele ECSbus, consultati catalogul de produse din gama Nice Home sau vizitati site-ul www.niceforyou.com

Printr-o procedura de recunoastere unitatea de control recunoaste unul cate unul toate dispozitivele conectate si aceasta ii permite sa detecteze cu o precizie extrema toate
anomaliile posibile in timpul functionarii normale a automatizarii. Din acest motiv, ori de cate ori un dispozitiv conectat la ECSbus este addugat sau indepartat, este necesar sa repetati
procedura de recunoastere pentru aceste dispozitive suplimentare (Par. 9.2.1).

9.9.2 - Oprire intrare

Intrarea Stop provoaca oprirea imediata si o scurta inversare a manevrei; La aceasta intrare pot fi conectate atat dispozitivele cu contacte normal deschise
(NO), cat si dispozitivele cu contacte normal inchise (NC), precum si dispozitivele cu rezistentd constantd de 8,2 kQ (ex. margini sensibile). Cu aranjamente
adecvate, dispozitive multiple - chiar de tip diferit - (cititiTabelul 11) poate fi conectat la intrarea Stop.

Nota 1: combinatia NO si NC este posibila prin cablarea celor 2 contacte in paralel,
asigurandu-va in acelasi timp ca un rezistor de 8,2 kQ este conectat in serie cu contactul

Dispoxzitiv de primul tip: NC (prin urmare, este posibil sa combinati si 3 dispozitive: NO, NC si 8,2 kQ ).
g Nota 2: mai multe dispozitive NO pot fi conectate in paralel intre ele fara nicio limita de
2 NU NC 82 kQ cantitate. P P P
% NU |in paralel (Nota 2) (Nota 1) in paralel Nota 3: mai multe dispozitive NC pot fi conectate in serie intre ele fara nicio limita de
s — - — - cantitate.
§ NC (Nota 1) In serie (Nota 3) In serie Nota 4: doar 2 dispozitive cu iesire cu rezistenta constanta de 8,2 kQ pot fi conectate in paralel;
e 8,2 kQ in paralel in serie (Nota 4) dac_a este necesar,.rnal multe dispozitive trebuie conectate in modul ,cascade” cu o singura

rezistenta de terminare de 8,2 kQ.

PRUDENTA! - Daci intrarea Stop este utilizata pentru conectarea dispozitivelor cu functii de siguranta, numai dispozitivele cu iesire cu rezistenta constanta de 8,2 kQ garanteazi categoria
3 de siguranta impotriva defectiunilor.

Similar cu ECSbus, unitatea de control recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea Stop atunci cdnd procedura de recunoastere este efectuata.
Ulterior, sistemul declanseaza un STOP atunci cand are loc orice variatie fata de starea recunoscuta.

9.9.3 - Durabilitatea produsului

Durabilitatea este durata medie de viata economica a produsului. Valoarea durabilitatii este puternic influentatd de gradul de severitate al manevrelor, cu alte cuvinte, suma tuturor
factorilor care contribuie la uzura produsului (Tabelul 10). Pentru a estima durata de viata a dispozitivului dvs. automatizat, procedati dupa cum urmeaza:

01.Adunati toate valorile intrarilor dinTabelul 12;

02.InGraficul 1, din valoarea obtinuta mai sus, traseaza o linie verticala pana intersecteaza curba; din acest punct traseaza o linie orizontald pana se intersecteaza

linia ,ciclurilor de manevra”. Valoarea obtinuta este durata de viata estimata a produsului dumneavoastra.

Valorile de durabilitate specificate Tn grafic sunt obtinute numai daca programul de intretinere este respectat cu strictete (Capitolul 7). Durata de viata este estimata pe
baza calculelor de proiectare si a rezultatelor testelor efectuate pe prototipuri. Fiind doar o estimare, nu constituie nicio forma de garantie asupra duratei de viata
efective a produsului.

Exemplu de calcul al durabilitatii: automatizarea unei porti cu o usa de 1,5 m lungime cu o greutate de 220 kg, instalata intr-o zona vantoasa. Tabelul 1 prezinta ,indici de
severitate” pentru acest tip de instalatie: 10% (,Lungimea usii”), 20% (,,Greutatea usii") si 15% (,Instalare in zona cu vant”). Acesti indicatori trebuie adunati impreund
pentru a obtine indicele general de severitate, care in acest caz este de 45%.

Cu valoarea identificata (45%), priviti axa orizontala a graficului 2 (,indice de severitate”) si identificati valoarea corespunzatoare numarului de ,cicluri de manevra” pe
care produsul nostru le va putea efectua pe durata de viata, aproximativ 55.000. cicluri.
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TABELUL 12
ARIA200M ARIA400M 125.000
> 100 kg 10% 10%
0, )
Greutatea frunzei > 200 kg 20% 20% 100.000
> 300 kg - 30% T N
3 N
> 400 kg - 40% g 75000
]
1-15m 10% - £ BNy
. ) 15-25m 20% - S 50.000 ~ |
Lungimea frunzei - T
25-3,5 - 20% 3
35-45 - 30% g B
Temperatura ambientala mai mare de 40°C sau mai mica
o L X 20% 20%
de 0°C sau umiditatea mai mare de 80% 0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100
Frunza solida 15% 15% Indicele de severitate (%)
Instalare in zona ventuzei 15% 15%

1 0 pEPANARE

Tabelul 15contine informatii utile pentru a ajuta la rezolvarea oricaror defectiuni care pot aparea in timpul instalarii sau Tn cazul unei defectiuni.

TABELUL 15

Simptome Cauza probabila si posibila solutie
Emitatorul radio nu emite niciun Verificati bateriile: dacd sunt descarcate, Inlocuiti-le (consultati manualul de instructiuni al emitatorului).
semnal si led-ul corespunzator nu se
aprinde
Manevra nu reuseste s porneasca si ledul | « Verificati daca cablul de alimentare este introdus
ECSbus de pe unitatea de comanda nu corect in priza.
clipeste « Verificati sigurantele; daca s-au declansat, determinati

cauza defectiunii si inlocuiti-le cu altele de acelasi tip:

veziFig. 33.
Manevra nu reuseste sa porneasca si lumina Verificati daca comanda este efectiv primitd. Dacd comanda ajunge la intrarea SbS, ledul SbS relevant se aprinde;
intermitenta a automatizarii este stinsa daca se foloseste un transmitator, ledul ECSbus trebuie sa emita 2 clipiri lungi.
Manevra nu reuseste sa porneasca si + Verificati daca intrarea Stop este activa (cu alte cuvinte, daca ledul Stop este aprins). Daca nu este cazul,
lumina intermitenta a automatizarii emite | verificati dispozitivul conectat la intrarea Stop.
cateva clipeturi « Testul fotocelulelor (pe care unitatea de control o efectueaza la inceputul fiecarei manevre) a esuat: verificati

fotocelulele, prin verificarea starii acestora inTabelul 8.

Manevra incepe, dar este urmata Setarea programata pentru ,forta motorului” este prea micd pentru a deplasa poarta. Verificati daca exista obstacole
imediat de o mers ihapoi comandata | care impiedicd miscarea portii si, daca este necesar, selectati o fortd mai mare asa cum este descris in Par. 9.1.1.
de unitatea de comanda

Manevra este efectuata, dar lumina In timpul manevrei, verificati daca terminalul Flash al luminii intermitente este alimentat (find intermitent, valoarea tensiunii
intermitenta nu functioneaza este irelevantd: aproximativ 10-30 V); daca este alimentat7problema se datoreaza faptului ca lampa nu functioneaza
(consultati manualul de instructiuni al luminii intermitente pentru a o inlocui).
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Declaratia de conformitate CE

Declaratie in conformitate cu urmatoarele Directive: 1999/5/CE (R&TTE), 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) Anexa II partea B

Nota - Continutul acestei declaratii corespunde cu cel mentionat in documentul oficial depus la birourile Nice SpA si, in special, cu cea mai recenta versiune a acesteia disponibild inainte de
tiparirea acestui manual. Textul de aici a fost reeditat in scopuri editoriale. O copie a declaratiei originale poate fi solicitata de la Nice SpA (TV) Italia.

Numar: 580/ARIA Revizuire: 0 Limba: EN

Numele producatorului: NICE SpA -Abordare: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Italia -Persoana autorizata sa intocmeasca documentatia
tehnica: NICE SpA -Tip produs: motorreductor 24 VDC pentru porti batante -Model / Tip: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB203 -Accesorii: PR100, ECCO5BO,
ECCO5WO, PH200, FL200

Subsemnatul, Roberto Griffa, in calitate de Director General, declara pe propria rdspundere ca produsul identificat mai sus respecta prevederile urmdtoarelor
directive:

Modelele CLB202 si CLB203 sunt conforme cu DIRECTIVA 1999/5/CE A PARLAMENTULUI EUROPEAN SI A CONSILIULUI din 9 martie 1999 privind echipamentele radio si
echipamentele terminale de telecomunicatii si recunoasterea reciproca a conformitatii acestora, in conformitate cu urmatoarele standarde armonizate:

- Sanatate si siguranta (Art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Siguranta electrica: (Art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Compatibilitate electromagnetica: (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

- Spectrul radio: (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

Modelele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 si CLB203 sunt conforme cu DIRECTIVA 2014/30/UE A PARLAMENTULUI EUROPEAN ST A CONSILIULUI din 26 februarie
2014 privind armonizarea legislatiilor statelor membre referitoare la compatibilitatea electromagnetica (reformare), in conformitate cu urmatoarele standarde
armonizate: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Modelele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 si CLB203 sunt conforme cu DIRECTIVA 2014/35/UE A PARLAMENTULUI EUROPEAN SI A CONSILIULUI din 26 februarie 2014 privind
armonizarea legislatiilor statelor membre referitoare la punerea la dispozitie pe piatd a echipamentelor electrice destinate utilizare in anumite limite de tensiune (reformare),
conform urmatoarelor standarde armonizate:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009, EN 62233:2008

in plus, modelele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 si CLB203 sunt conforme cu urmétoarea directiva in conformitate cu prevederile aplicabile masinilor partial
finalizate:

Directiva 2006/42/CE A PARLAMENTULUI SI CONSILIULUI EUROPEAN din 17 mai 2006 privind masinile si de modificare a Directivei 95/16/CE (reformare)

- Se declara prin prezenta ca documentatia tehnica relevanta a fost intocmitd in conformitate cu anexa VII partea B a Directivei 2006/42/CE si ca au fost aplicate si
indeplinite urmatoarele cerinte esentiale: 1.1-1.1.2- 1.1.3-1.2..1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- Producatorul se obliga sa transmita, ca rdspuns la o solicitare motivatd a autoritatilor nationale, informatii relevante privind utilajul partial finalizat. Acest lucru
nu aduce atingere drepturilor de proprietate intelectuala ale producatorului masinii partial finalizate.

-In cazul in care utilajul partial finalizat este pus in functiune intr-o tara europeand cu o limba oficiala diferita de cea utilizata in prezenta declaratie, o traducere
n acea limba trebuie furnizatd de catre persoana care aduce masina fn zona lingvistica in cauza.

- Masina partial finalizata nu poate fi pusa in functiune pana cand masina finala in care urmeaza sa fie incorporata nu a fost declaratd in conformitate cu
prevederile Directivei 2006/42/CE, dupa caz.

In plus, modelele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 si CLB203 respectd - in mod limitat la piesele aplicabile - urmatoarele standarde: EN
13241-1:2003 + A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12453:2000, EN 12098 + A1:2003 :2009

mnulRoberto Griffa

Oderzo, 24 august 2016 4
= ecutiv)
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IZARE (se livreaza utilizatorului final)

A Acest ghid de utilizare ar trebui sa fie stocat si Tnmanat tuturor utilizatorilor automatizarii.
11.1 - AVERTIZARI
* Monitorizati poarta n timp ce este Tn miscare si pastrati-va la o distanta de siguranta pana cand este complet deschisa sau inchisa; nu treceti prin el pana cand poarta este complet
deschisa si oprita.
* Nu lasati copiii sa se joace langa poarta sau cu comenzile acesteia.
* Tineti emitatoarele departe de copii.
* Suspendati imediat utilizarea automatizarii de indata ce observati ceva anormal in functionare (zgomote sau miscari zgomotoase);
nerespectarea acestui avertisment poate cauza pericole grave si accidente.
* Nu atingeti piesele Tn miscare.
* Verificarile regulate de intretinere trebuie efectuate de catre personal calificat conform planului de intretinere.
« Intretinerea sau reparatiile trebuie efectuate numai de personal tehnic calificat.
« Trimiteti o comanda cu dispozitivele de siguranta dezactivate:
Daca dispozitivele de siguranta nu functioneaza corespunzator sau sunt defectuoase, poarta poate fi in continuare actionata.
01.Activati controlul portii cu transmitatorul sau dispozitivele conectate la terminalul SbS. Daca dispozitivele de sigurantd dau semnalul de activare, poarta
se deschide normal; in caz contrar, incercati din nou in 3 secunde si mentineti controlul activat.

02.Dupa aproximativ 2 secunde poarta va incepe sa se miste in modul ,om prezent”, adica atata timp cat controlul este mentinut activat, poarta va
continua sa te misti; de indata ce comanda este eliberata, poarta se va opri.

Daca dispozitivele de siguranta sunt defectuoase, aranjati repararea automatizarii cat mai curand posibil.

11.2 - Manual L eliberarea si blocarea A motorreductorul

Motorreductoarele ARIA (modele 200M/400M) sunt echipate cu un sistem mecanic care permite deschiderea si inchiderea manuala a portii.
Operarea manuala trebuie efectuata in cazul unei pene de curent sau in cazul unor anomalii care afecteaza sistemul. In cazul unei intreruperi de curent, poate fi utilizata
o baterie de rezerva (modelul PR100 - nefurnizat) (vezi Capitolul 9 - Informatii suplimentare sau manualul de instructiuni relevant).

in cazul unei defectiuni a motorreductorului, este totusi posibil sa incercati eliberarea motorului pentru a verifica daca defectiunea se afla in mecanismul de deblocare.

11.3 - Operatiuni de intretinere admise de utilizator

Operatiunile pe care utilizatorul trebuie sa le efectueze periodic sunt enumerate mai jos:

01.Deconectati sursa de alimentare.

02.Verificati orice deteriorare a componentelor sistemului de automatizare, acordand o atentie deosebita eroziunii sau oxidarii pieselor structurale. Inlocuiti oricare
piese care sunt sub standardul cerut. 03.Verificati daca toate

elementele de fixare cu suruburi sunt stranse corect. 04.Verificati daca

piulita si surubul melcat sunt unse corespunzator.

05.Verificati starea de uzura a tuturor pieselor ih miscare si inlocuiti toate componentele uzate.

06.Conectati din nou sursele de alimentare si executati toate testele si verificarile descrise in Capitolul 5.

07.Curatarea suprafetelor: folositi o carpa usor umedd (nu umeda). Nu utilizati substante care contin alcool, benzen, diluanti sau alte substante inflamabile.
pozitii; utilizarea acestor substante poate deteriora dispozitivele si poate provoca incendii sau socuri electrice.

Pentru toate celelalte echipamente din sistem, consultati manualele de utilizare respective.

11.4 - Inlocuirea bateriei emitatorului
Dacd, atunci cand o tasta este apasata, ledul relevant se aprinde, apoi se stinge si se stinge imediat, inseamna ca bateria este complet descarcata si trebuie
nlocuita imediat.

Daca in schimb led-ul se aprinde doar pentru o clipa inseamna ca bateria este partial descarcata; tasta trebuie tinuta apasata cel putin o jumatate de secunda pentru ca
emitatorul sa Incerce sa trimitd comanda.

A Bateriile contin substante poluante: nu le aruncati impreuna cu deseurile comune ci adoptati metodele prevazute de reglementarile
locale.




ANEXA 1

DECLARATIA DE CONFORMITATE CE

in conformitate cu Directiva 2006/42/CE, ANEXA I partea A (Declaratia de conformitate CE pentru masini)

Subsemnatul/firma(denumirea sau denumirea firmei subiectului care/care a dat in exploatare poarta actionata cu

Prin prezenta declara pe propria sa raspundere ca:

- automatizarea: poarta batanta actionata de motor

Respecta cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:
2006/42/CE, Directiva Masini".

si conform prevederilor urmatoarelor standarde armonizate:
EN 12445, Usi si porti industriale, comerciale si de garaj. Siguranta in utilizare a usilor si portilor actionate electric -
Metode de testare”
EN 12453, Usi si porti industriale, comerciale si de garaj. Siguranta in utilizare a usilor si portilor actionate
electric - cerinte”




Service Aprés Vente Franta

In casd de panne, merci de contacter obligatoriu pentru noul
service Dupa ce ati venit pe telefon sau prin e-mail:

0 820 859 203

Serviciu 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas returner le produit in magazin

Serviciu Clienti la nivel mondial
customerservice@niceforyou.com

Nice Home

Nice SpA

Via Pezza Alta, 13 31046
Oderzo TV Italia
info@niceforyou.com

www.niceforyou.com
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