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AVERTISMENTE GENERALE: SIGURANTA - INSTALARE - UTILIZARE (instructiuni traduse din italian3)

A Urmadtoarele avertismente sunt preluate direct din Regulamente si se aplica, pe céat posibil, produsului descris aici

ATENTIE! in Instructiuni importante de siguranti. Respectati toate instructiunile deoarece instalarea necorespunzitoare
poate cauza daune gravelnstructiuni de sigurantd importante. Este important sa respectati aceste instructiuni
pentru a asigura siguranta personala. Pastrati aceste instructiuni

¢ [Inainte de a incepe instalarea, verificati ,Specificatiile tehnice ale produsului”, in special daca acest produs este potrivit pentru

automatizarea piesei ghidate. Daca nu este adecvat, NU continuati cu instalarea

e Produsul nu poate fi utilizat Thainte de a fi pus in functiune, asa cum este specificat In capitolul , Testari si punere in functiune”

ATENTIE! Conform celei mai recente legislatii europene, implementarea unui sistem de automatizare trebuie sa
respectestandardele armonizate prevazute in Directiva Masini in vigoare, care permit declararea conformitatii prezumate a
automatizarii. Din acest motiv, toate operatiunile privind conectarea la reteaua de energie electrica, precum si testarea
produsului, punerea n functiune si intretinerea, trebuie efectuate exclusiv de un tehnician calificat si calificat!

¢ [nainte de a continua cu instalarea produsului, verificati daca toate materialele sunt in stare buna de functionare si sunt potrivite pentru
aplicatiile prevazute

e Produsul nu este destinat utilizarii de catre persoane (inclusiv copii) cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse si nici de catre
oricine nu are suficienta experienta sau familiaritate cu produsul.
e Copiii nu trebuie sa se joace cu aparatul

e Nu permiteti copiilor sa se joace cu dispozitivele de control ale produsului. Nu ldsati telecomenzile la indeméana copiilor

ATENTIE! Pentru a evita orice pericol cauzat de resetarea accidentala a dispozitivului de oprire termica, acest aparat nu trebuie alimentat.printr-un
dispozitiv de comutare extern, cum ar fi un temporizator, sau conectat la o sursa care este alimentata in mod regulat sau oprita de circuit

e Prevazuti un dispozitiv de deconectare (nefurnizat) in reteaua de alimentare a centralei, cu o distanta de deschidere a contactului care sa asigure
deconectarea completa in conditiile prevazute de Categoria Ill de Supratensiune

e Manevrati produsul cu grija in timpul instalarii, avand grija sa evitati strivirea, loviturile, caderile sau contactul cu lichide de orice fel. Tineti produsul
departe de surse de caldura si de flacari deschise. Nerespectarea celor de mai sus poate deteriora produsul si creste riscul de pericol sau defectiuni. Daca
se Intampla acest lucru, opriti imediat instalarea si contactati Serviciul Clienti

e Producatorul nu si asuma nicio responsabilitate pentru daunele aduse proprietatii, obiectelor sau persoanelor rezultate din

nerespectarea instructiunilor de asamblare. Tn astfel de cazuri, garantia nu acopera defectele materiale

¢ Nivelul de presiune acustica ponderat al emisiei A este mai mic de 70 dB(A)* Curatarea si intretinerea care trebuie efectuate de utilizator nu trebuie
efectuate de copii nesupravegheati

* Tnainte de a interveni asupra sistemului (intretinere, curatare), deconectati intotdeauna produsul de la sursa de alimentare.

e Verificati periodic sistemul, in special toate cablurile, arcurile si suporturile pentru a detecta posibile dezechilibre, semne de uzura sau deteriorare. Nu
utilizati produsul daca sunt necesare reparatii sau ajustari, deoarece o defectiune a instalarii sau o usa echilibrata incorect poate provoca vatamari.

e Materialele de ambalare ale produsului trebuie eliminate in conformitate cu reglementarile locale

* Tineti persoanele departe de poarta atunci cand aceasta este deplasata prin elementele de comanda
e Cand efectuati o manevra, urmariti mecanismul automat si pastrati toti trecatorii la o distanta de siguranta pana la finalizarea miscarii

* Nu operati automatizarea daca cineva lucreaza la ea; deconectati sursa de alimentare inainte de a permite efectuarea oricarei lucrari
e Daca cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie Tnlocuit de catre producator sau de catre o companie de service desemnata sau o persoana
calificata similar pentru a preveni orice forma de risc.

PRECAUTII DE INSTALARE

* Tnainte de a instala motorul de antrenare, verificati daca toate componentele mecanice sunt in stare buna de functionare si echilibrate corespunzator si
dacé automatizarea se misca corect

e Daca poarta care se automatizeaza are usa pietonala, sistemul trebuie sa includa un dispozitiv de control care inhiba functionarea motorului cand usa
pietonala este deschisa.

* Asigurati-va ca comenzile sunt pastrate la o distanta sigura de partile mobile, permitand n acelasi timp o buna vizualizare a acestora.

Ansamblul de manevra al unui comutator tinut manual inchis trebuie amplasat intr-o pozitie vizibila din partea ghidata, dar departe de partile mobile.
Trebuie instalat la o Tnaltime minima de 1,5 m

e Daca miscarea de deschidere este controlata de un sistem de prevenire a incendiilor, asigurati-va ca toate ferestrele mai mari de 200 mm sunt inchise
de elementele de control

* Preveniti si evitati orice forma de prindere intre piesele mobile si cele fixe Tn timpul manevrelor

e Lipiti permanent eticheta de operare manuala 1anga elementul care permite manevra in sine

e Dupa instalarea motorului de antrenare, asigurati-va ca mecanismul, sistemul de protectie si toate manevrele manuale functioneaza corect
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1 DESCRIEREA PRODUSULUI SI UTILIZAREA ACESTUIA

ROAD (RD400) este un motor reductor electromecanic pentru miscarea automata a portilor culisante rezidentiale; este echipat cu o unitate
decontrol electronic cu receptor incorporat pentru telecomanda radio.ROAD functioneaza cu energie electrica. In cazul unei caderi de curent,
motorreductorul poate fi eliberat cu un buton corespunzator pentru a deplasa usa manual.

A ATENTIE! - Orice utilizare diferita de cea specificata aici sau in alte conditii de mediu decat cele mentionate in acest manual
trebuie considerata necorespunzatoare si este strict interzisa!

2 LIMITE DE APLICARE

Datele referitoare la performantele ROAD apar in Capitolul 12 (,Specificatii tehnice”) si sunt singurele date care permit determinarea corecta a
faptului c& produsul este potrivit pentru utilizarea prevazuta.in general, ROAD este capabil s& automatizeze porti cu o greutate de pané la 400
kg sau pana la 8 m lungime, conform datelor prezentate Tn tabelele 1 si 2 de mai jos. Lungimea foii portii permite determinarea numarului

maxim de cicluri pe ora si cicluri consecutive, In timp ce greutatea acestuia permite determinarea procentului de reducere a ciclului si a vitezei
maxime admise.

dDE = dpPO e ed O e POd A
Lungimea canatului portii (m) Nr. maxim. de cicluri/ora Nr. maxim. de cicluri consecutive
Panala 5 20 15
5-7 16 12
7-8 14 9
dDIC eid O O e Jdlie Ied 210
GREUTATE CANAT (kg) PROCENTUL DE CICLURI
Pana 1a200 100%
200 - 300 85%
300 - 400 70%

3 INSTALARE

B

Important! Inainte de a instala produsul, consultati capitolele 2 si 13 (Specificatii tehnice).

Fig. 1 arata continutul pachetului: verificati daca totul este prezent si Fig. 2 arata locatia diferitelor componente ale unei instalatii tipice cu

corect. accesorii Nice:
e )
a-motor reductor
b-fotocelule
c-stalpi pentru fotocelule
d-key selector / tastatura digitala
e-lumina de avertizare electronica
NU%\ f-rackg
2 ) g-marginile sensibile primare
> SN
O,
g _J
~ E )
\_ J
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Inainte de a instala sistemul, verificati dimensiunile generale ale motorreductorului (Fig. 3) si masuratorile de instalare (Fig. 4):
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01. | Sapati fundatiile si aranjati tuburile pentru cablurile
electrice

A Stréangeti piulita inferioara in asa fel incéat firul
superior sa iasa in afara cu aproximativ 25/35 mm.

(S s
e 0
9 0.7 %
9 Y ° 20
Bh N W '70
ST 8 2
s »
02. | Fixati cele doud suruburi de ancorare pe placa defundatiei
cu o piulita deasupra si una sub aceasta din urma. 25 _ 35 mm
Y

03. | Turnati betonul pentru a fixa placa de fundatie

A Inainte ca betonul si se ntdreasca,
asigurati-va ca placa de fundatie este perfect
nivelatd si paralela cu canatul portii.
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04.

Asteptati ca betonul sa se intareasca

05.

Asigurati motorreductorul

a - scoateti piulitele superioare ale suruburilor de ancorare

b - asezati motorreductorul pe suruburile de ancorare:
asigurati-va ca este paralel cu foaia portii

C - introduceti saibe si piulite furnizate si strangeti-le usor

d - reglati inaltimea motorreductorului prin strangerea
suruburilor de reglare: pozitionati pinionul la inaltimea
potrivita, Ids&nd un spatiu de 1-2 mm fata de cremaliera
(acest lucru pentru a preveni ca greutatea foii portii sa
poata purta pe motorreductor).

Qi

e/ f/g - eliberati motorreductorul
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h - deschideti manual foaia portii complet

i - agezati prima sectiune a cremalierei pe pinionul
motorreductorului: asigurati-va ca aceasta corespunde
cu Inceputul foii portii si ca exista un spatiu de 1-2 mm
intre cremaliera si pinion (acest lucru pentru a preveni
greutatea foii portii). de la rulment pe motor reductor)

| - asigurati sectiunea rackului

m - glisati poarta cu mana si, folosind pinionul ca B —; @)
referinta, fixati celelalte sectiuni ale cremalierei
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n -taiati orice exces al cremalierei de la capat

~p

7

06. | Glisati poarta deschisa si inchisd manual pentru a verifica daca cremaliera este aliniaté corect cu
pinionul.N.B.: asigurati-va ca exista un spatiu de 1-2 mm ntre cremaliera si pinion pe toata lungimea portii
07. | Strangeti puternic piulitele pentru fixarea
motorreductorului pe placa de fundatie si acoperiti
piulitele cu capacele corespunzatoare
08.

Asigurati suportul comutatorului de limita DESCHIS si INCHIS: efectuati aceleasi operatii pentru ambele Tntrerupatoare de limita

DESCHIDERE:

a - glisati cu mana foaia portii, oprindu-I cu 2/3 cm Tnainte de opritorul mecanic

b - glisati suportul comutatorului de limita de-a lungulcremelinei in directia deschisa pana cand intervine intrerupatorul de
limita (se va auzi un ,clic”)

¢ - dupa ce auziti ,clic”, mutati suportul mai Tnainte cu 2 cm (minim)
d - fixati suportul pe suport cu suruburile de fixarefurnizate

R \\\\
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INCHIDE:

a - glisati foaia portii inchisa cu méana, oprindu-I cu 2/3 cm inainte de opritorul mecanic

b - glisati suportul comutatorului de limita de-a lungul rackului in directia de inchidere pana cand intervine intrerupatorul
de limita (se va auzi un ,clic”)

¢ - dupa ce auziti ,clic”, mutati suportul mai Tnainte cu 2 cm (minim)

d - fixati suportul pe suport cu suruburile de fixare furnizate

09. Blocati manual moto reductorul

Consultati manualele de instructiuni respective pentru a instala dispozitivele apartinand sistemului.

A IMPORTANT! - Motoreductorul este configurat (setare implicitd) pentru instalarea pe partea dreapta (Fig. 5); pentru a-I
instalape partea stanga, efectuati operatiunile prezentate in Fig. 6.

[
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4 CONEXIUNI ELECTRICE

A ATENTIE! - Toate conexiunile electrice trebuie efectuate cu sistemul deconectat atat de la retea, cat si de la bateria tampon
(daca exista). Conexiunile incorecte pot cauza deteriorarea echipamentului si ranirea persoanelor.
ATENTIE! - Cablurile utilizate trebuie sa fie adecvate tipului de instalare; de exemplu un cablu de tip HO3VV-F este recomandat
pentru medii interioare, iar un cablu de tip HO7RN-F pentru medii exterioare.

Fig. 2 prezinta conexiunile electrice intr-o instalatie tipica; Fig. 7 prezinta conexiunile care trebuie efectuate la unitatea de comanda.

4.1 - Tipuri de cabluri electrice

abe PURI D AB R R e 0
Conecatre Tip de cablu Lungime maxima
A ALIMENTARE ELECTRICA 1 cablu: 3 x 1.5 mm? 30m*
B LAMPA DE AVERTIZARE CU 1 cablu: 2 x 0.5 mm? 20m
ANTENA 1 tip-RG58 cablu ecranat 20 m (recomandat < 5 m)
C FOTOCELULE 1 cablu: 2 x 0.25 mm? (TX) 30m
1 cablu: 2 x 0.25 mm? (RX) 30m
D SELECTOR CHEIE 2 cablu: 2 x 0.5 mm? ** 50m
E MARGINI PRIMARE SENZITIVE 1 cablu: 2 x 0.5 mm? *** 30m
F MARGINI MOBILE 1 cablu: 2 x 0.5 mm? *** 30 m ****
* Daca cablul de alimentare este mai lung de 30 m, este necesar un cablu cu ecartament mai mare, de ex. 3 x 2,5 mm2, iar langa automatizare
trebuie amenajat un sistem de impamantare de siguranta.
** Cele doua cabluri de 2 x 0,5 mm 2 pot fi inlocuite cu un singur cablu de 4 x 0,5 mm 2.
bl Daca sunt prezente mai multe margini, consultati Paragraful 8.1 ,Intrare STOP” pentru tipul de conexiune recomandat.
bl Dispozitivele speciale, care permit conectarea chiar si atunci cand canatul este in miscare, trebuie utilizate pentru a conecta marginile mobile la
foile culisante.

4.2 - Conexiuni cabluri electrice: Fig. 7

abel 4 De erea cone Oor ele e
Terminalw Functii Descriere
ANTENA - intrare de conectare pentru antena receptorului radio. Antena este incorporata in lampa de

\{_‘ avertizare; alternativ poate fi folosita o antena externa sau poate fi lasata o portiune de fir deja
prezenta pe terminal, care functioneaza ca antena.

1-2 PAS CU PAS - intrare pentru dispozitive care controleaza miscarea; este posibil sa se conecteze dispozitive
Normal deschise (NO) la aceasta intrare

3-4 STOP - intrare pentru dispozitivele care blocheaza sau chiar opresc manevra curenta; Contactele normal

Tnchise (NC), contactele normal deschise (NO) sau dispozitivele cu rezistenta fixa pot fi conectate

folosind aranjamente speciale la intrare. Pentru mai multe informatii despre functia STOP, vezi
paragraful 8.1 - intrare STOP

1-5 POZA - intrare pentru dispozitive de siguranta precum fotocelule. Acestea intervin in faza de inchidere,
prin inversarea manevrei. Contactele normal inchise (NC) pot fi conectate. Pentru mai multe
informatii despre functia FOTO, vezi paragraful 8.1 - Fotocelule

4-6 FOTOTEST - ori de cate ori se Incepe 0 manevrd, toate dispozitivele de siguranta relative sunt verificate simanevra incepe
doar daca testul are un rezultat pozitiv. Acest lucru poate fi realizat doar folosind untip special de conexiuni:

fotocelulele ,TX" sunt alimentate separat fatd de receptoarele ,RX”. Pentru mai multe informatii despre
conexiune, vezi paragraful 8.1 - Fotocelule

7-8 FLASH - la aceasta iesire este posibil sa se conecteze o lampa de avertizare Nice (pentru modelelerelevante vezi
Capitolul 13 - Specificatii tehnice). n timpul manevrei, lumina clipeste la intervale de
0,5s

Pentru conexiunile electrice, procedati asa cum este descris mai jos si consultati Fig. 7:

01. | Deschideti capacul: slabiti surubul si ridicati capacul

02. Treceti cablul de alimentare prin orificiul corespunzator (lasati 20/30 cm de cablu liber) si conectati-l la clema de borna relevanta

03. Treceti cablurile echipamentului care urmeaza sa fie instalat sau deja prezent prin orificiul prevazut (lasati 20/30 cm de cablu liber) si
conectati-le la clemele lor terminale (vezi fig. 7).

04. | Inainte de a inchide capacul, programati sistemul dupd cum doriti: vezi capitolul 7

05. | Inchideti capacul cu surubul corespunzator
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5 PORNIREA AUTOMATIZARII Sl VERIFICAREA CONEXIUNILOR

5.1 - Alegerea directiei

Alegeti directia manevrei de deschidere in functie de pozitia motorductorului fata de canatul portii: - daca poarta trebuie sa se deschida spre
stanga, deplasati selectorul spre stanga (Fig. 8a) - daca poarta trebuie sa se deschida spre dreapta , deplasati selectorul spre dreapta (Fig. 8b)
ATENTIE! - Nu comutati selectorul in timp ce motorul este In miscare

“a
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5.2 - Conectarea automatizarii la reteaua electrica

ATENTIE! - Automatizarea trebuie conectata la reteaua electrica de catre un electrician expert si calificat, in conformitate
cu legile, standardele si reglementarile locale stabilite.

Procedati asa cum este descris mai jos

01. | Eliberati manual motorreductorul, astfel incat poarta sa poata fi deschisa si inchisé

02. | Mutati foaia portii la jumatatea drumului sdu

03. | Blocati manual motorreductorul

04. | Porniti automatizarea si verificati:
- ca motorul nu se misca

- LED-ul OK (verde) clipeste regulat la frecventa de un fulger pe secunda
- ca lampa de avertizare conectata la iesirea FLASH este stinsa

.
N

"OFF
ON HHEEEEHE B ‘
& I
o Poifsss: 1[0
4 DU
Du
e I ¥
&
2AT g
=

A daca oricare dintre aceste conditii nu este Tndeplinita, procedati dupa cum urmeaza (Pasul 05)

05. | Deconectati automatizarea de la retea si verificati conexiunile electrice, alinierea celulelor foto si sigurantele. Consultati Capitolul 10
(Depanare) daca este necesar
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O TESTARE S| PUNEREA iN FUNCTIUNE

Acestea sunt cele mai importante faze din amenajarea automatizarii pentru a asigura siguranta maxima a sistemului.Acestea trebuie efectuate
de catre un tehnician calificat si expert care trebuie sa defineasca incercarile necesare pentru a verifica solutiile adoptate pentru a contracara
riscurile prezente si a verifica conformitatea cu legile, reglementarile si standardele: in special, cu toate cerintele EN 13241- 1, standardele
EN12445 si EN 12453.0Orice dispozitive suplimentare trebuie testate separat pentru functionarea lor eficienta si interactiunea corecta cu
ROAD: consultati manualele de instructiuni respective.

6.1 - Testare

Inainte de a rula procedura de testare, este mai intai necesar sa fi finalizat procedura de ,recunoastere a pozitilor de deschidere si inchidere a
portii” (Paragraful 7.3).Procedura de testare poate fi efectuata si ca verificare periodica a dispozitivelor de automatizare. Fiecare componenta a
sistemului (margini sensibile, fotocelule, oprire de urgenta etc.) necesita o faza de testare specifica; pentru aceste dispozitive, respectati
procedurile date Tn manualele de instructiuni respective.

Rulati testul dupa cum urmeaza:

01.  Asigurati-va ca toate specificatiile din capitolul ,AVERTIZARI” au fost respectate cu strictete

02. Eliberati motorreductorul si verificati daca este posibila deplasarea manuala a poarta in ambele sensuri (deschis si inchidere) cu o
fortd nu mai mare decat valoarea corespunzatoare limitelor de utilizare prezentate in tabelul 1

03.

04.  Folosind selectorul cheii, butonul de comanda sau transmitétorul radio, testati deschiderea si inchiderea portii si asigurati-va c&
aceasta se misca in directia dorita.

05.  Testul trebuie efectuat de mai multe ori pentru a verifica dacé poarta se misca fara probleme, ca nu exista puncte de frecare
excesiva si ca nu exista defecte la asamblare sau reglare
06. Verificati functionarea corecté a fiecarui dispozitiv de siguranta prezent in sistem (fotocelule, margini sensibile etc.)

07.  Verificati functionarea fotocelulelor si orice interferenta cu alte dispozitive: 1 - introduceti un cilindru cu diametrul de 5 cm si lungimea
de 30 cm de-a lungul liniei de vedere, mai ntai langa TX, apoi langa RX2 -verificati daca fotocelulele intervin Tn orice caz, trecand de
la starea activa la starea de alarma si invers3 -verificati daca interventia fotocelulei determina raspunsul dorit al unitatii de comanda:
de exemplu, ca provoaca inversarea miscarii in timpul manevrei de inchidere 4 - ori de céte ori intervine un dispozitiv, LED-ul OK

(verde) de pe unitatea de comanda trebuie sa emita 2 clipiri mai rapide pentru a confirma faptul ca unitatea de comanda recunoaste
evenimentul

08. Daca situatiile periculoase cauzate de miscarea portii au fost protejate prin limitarea fortei de impact, utilizatorul trebuie s& masoare
forta de impact conform standardului EN 12453.Daca reglarea ,Viteza” si controlul ,,Forta motorului” sunt utilizate pentru a ajuta
sistemul sa reduca forta de impact, incercati sa gasiti ajustérile care ofera cele mai bune rezultate

6.2 - Punere in functiune

Punerea n functiune poate avea loc numai dupa ce toate fazele de testare s-au incheiat cu succes
(paragraf 6.1). Punerea in functiune partiala sau ,improvizata” este interzisa.

01. Infocmeste st pastreaza (minim T0 ani] fisa fehnica a automatizarii, care frebuie sa cuprinda cel pufin urmatoarefe: desenul de
ansamblu al automatizarii, 0 schema electrica, analiza riscurilor si solutiile aferente adoptate, declaratia de conformitate a
producatorului pentru toate dispozitivele utilizate ( pentru ROAD utilizati Declaratia de conformitate CE atasata) si 0 copie a

instructiunilor de utilizare si a programului de ntretinere ale automatizarii

02. | Aplicati permanent o eticheta sau un semn pe poarta care contine instructiuni despre cum sé eliberati manual motorreductorul

03. Completati declaratia de conformitate pentru automatizare si predati-o proprietarului acesteia din urma

Inmanati proprietarului ,Manualul de utilizare” (insertie extrasa

05. Intocmeste si inméaneaza proprietarului programul de ntretinere al automatizarii

12 - Romana



06. |Reglarea fortei este un factor important de siguranta si trebuie facuta cu cea mai mare grija de cétre tehnicieni calificati.
Important!- Reglati forta suficient pentru a permite portii s& se miste conform intentiei; valori de forta mai mari decat cele necesare pentru deplasarea
portii pot provoca ranirea animalelor si persoanelor sau daune materiale Tn cazul in care poarta se ciocneste de un obstacol

07. | Inainte de punerea in functiune a automatizarii, informati Tn mod corespunzator proprietarul in scris cu privire la riscurile reziduale aferefte

([ PROGRAMARE

7.1 - Butoane de programare
Un numar de functii programabile sunt disponibile pe unitatea de control ROAD; pot fi reglate folosind 4 butoane de pe unitatea de control si sunt afisate prin
intermediul a 4 LED-uri: L1, L2, L3, L4(R).

Setarile implicite ar trebui sa satisfaca majoritatea cerintelor, dar pot fi modificate inorice moment utilizand procedura de programare adecvata; vezi paragraful
7.6.

Butoane | Functii

Deschi | Butonul ,DESCHIS” permite utilizatorului s& controleze deschiderea portii sau sa mute
de A punctul de programare in sus.

Oprire/ Butonul ,,STOP” poate fi folosit pentru a opri manevra; daca este apasat mai mult de 3
Setare |secunde, permite intrarea In modul de programare, asa cum este descris mai jos.

Inchide v Butonul JNCHIS” permite utilizatorului s& inchidd poarta sau sa miste punctul de
programare in jos.

AP

Radio Butonul ,RADIO” permite memorarea si stergerea emitatoarelor care vor fi utilizate cu
() ROAD.

7.2 - INSTALARE RAPIDA

Functia ,Configurare rapida” permite accelerarea punerii in functiune a motorului. Functioneaza doar cu 0 memorie goala.Aceasta procedura
permite detectarea si memorarea configuratiei intrarii STOP, a prezentei sau absentei conexiunii Tn modul ,Fototest” a intrarii FOTO, a pozitiilor
de deschidere si inchidere si a emitatorului (daca este prezent) memorat in Modul 2 cu Step-by. - Controlul pasului.

Procedura de memorare

Tabel 6 - Procedura de configurare rapida

01.  Mutati canatul portii la jumétatea drumului sau

02. Blocati motorreductorul

03. Reglati directia in raport cu pozitia motorreductorului in raport cu canatul portii

04. Alimentati unitatea de control prin retea si asteptati 10 secunde

05. Apasati si eliberati A ¥4

06. Fazade recunoastere a dispozitivului:LED-urile L2 si L3 clipesc rapid pe

toata durata fazei de recunoastere iar poarta efectueaza manevrele de LosiL o
inchidere, deschidere si inchidere 2sil3 7 TN
= I =
06. | ED-ul L4(R) clipeste o data la secundé: apasati si eliberati butonul NV ¥4
emitatorului pentru a fi memorat L4R) SN =

A Daca procedura de memorare a avut succes, LED-ul L4(R) de pe unitatea de comanda va
clipi de 3 ori.Repetati procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie memorat. N Cb/ N Cb/ N Cb/
Faza de memorare se incheie daca nu maisunt memorate emitatoare timp de 10 secunde. L4R) ~ N N
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7.3 - Recunoasterea pozitiilor de deschidere si inchidere a portii

Este necesar ca unitatea de comanda sa recunoasca pozitile de deschidere si inchidere a foii portii; in aceasta faza lungimea canatului portii
este masurata intre limitatoarele de limita de inchidere si deschidere, fiind necesar sa se calculeze punctele de incetinire si de deschidere
partiala. Pe langa pozitii, in aceasta faza este detectata si memorata configuratia intrarii STOP pe langa prezenta sau absenta conexiunii in
modul ,Fototest” a intrarii FOTO.

01. | Eliberati motorreductorul si aduceti poarta la mijlocul ei, apoi blocati din nou motorreductorul.

02. | Apasati si mentineti apasat CLOSE si SET simultan

03. Eliberati butoanele cand incepe manevra (dupa aprox. 3 secunde.

04. | Verificati dacad manevra in curs este 0 manevra de inchidere. Daca nu, apasati STOP si cititi cu atentie paragraful 5.1 cu cifrele
relative, apoi repetati procesul de la Pasul 01

05. | Asteptati ca unitatea de comandé s finalizeze faza de recunoastere: inchidere, deschidere si inchidere

06. | Apasati si eliberati butonul SbS pentru a efectua 0 manevra de deschidere completé

07. | Apasati si eliberati butonul SbS pentru a efectua 0 manevrd completd de inchidere

Daca conditiile de mai sus nu sunt Tndeplinite, deconectati imediat sursa de alimentare de la unitatea de comanda si verificati cu atentie
conexiunile electrice. Daca LED-urile L2 si L3 clipesc la sfarsitul procesului de recunoastere, Tnseamna ca a aparut o eroare; vezi Capitolele 9 (,
Diagnosticare”) si 10 (,Depanare”). Faza de recunoastere a lungimii frunzei si configurarea intrarilor STOP si FOTO pot fi repetate din nou In
orice moment, chiar si dupa instalare (de exemplu, daca unul dintre bratele comutatorului limita este deplasat): pur si simplu repetati procedura
de la Pasul 01.

7.4 - Verificarea miscarii portii

Odata finalizata faza de recunoastere a lungimii portii, este indicat sa efectuati cateva manevre pentru a verifica daca poarta se misca corect

01. Apasati butonul SbS pentru a comanda o manevra de deschidere; verifica daca poarta se deschide corect, fara variatii de viteza;
poarta trebuie sa incetineasca doar cand se afla intre 50 si 30 cm de limitatorul de deschidere si sa se opreasca, ca urmare a
intrerupatorului, la 2-3cm de opritorul mecanic de deschidere

02. Apasati butonul SbS pentru a comanda o manevra de inchidere; verifica daca poarta se inchide corect, fara variatii de viteza; poarta
trebuie sa ncetineasca numai cand se afla intre 50 si 30 cm de limitatorul de Inchidere si sa se opreasca, ca urmare a
intrerupatorului de cursa, la 2-3 cm de opritorul mecanic de inchidere.

03. | In timpul manevrei, verificati dacé lampa de avertizare clipeste la intervale de 0,5 secunde aprins si 0,5 secunde stins.

04. | Deschideti si inchideti poarta de mai multe ori pentru a v& asigura c& nu existd puncte de frecare excesiva si ca nu exista defecte in
montaj sau reglaje

05. | Verificati ca motorreductorul ROAD, cremaliera si bratele intrerup&toarelor de limité sa fie solide, stabile si rezistente adecvat chiar si
in timpul miscarilor bruste de accelerare sau incetinire a portii

7.5 - Receptor radio incorporat

Unitatea de control are incorporat un receptor radio pentru telecomanda, care functioneaza la o frecventa de 433,92 MHz si este compatibil cu
urmatoarele tipuri de emitatoare (datoritd faptului ca tipul de codare difera, primul emitator introdus determina si tipul celor memorate ulterior —
pot fi memorate pana la 100 de emitatoare):Sunt acceptate urmatoarele coduri: Flor, O-code si Smilo

7.6 - Programarea functiilor

Exista doua grupe de procese de programare:
eProgramare Nivel 1 (Paragraf 7.6.1): functii reglabile in modul ON-OFF; in acest caz, LED-urile L1 si L3 indica o functie. Cu LED-ul aprins functia
este activa, cand este stins functia nu este activa (Tabelul 5).

eProgramare Nivel 2 (Paragraf 7.6.3): parametri setabili pe o scard de valori (de la 1 la 3). Tn acest caz, fiecare LED (L1, L2 si L3) indic& una dintre
cele 3 valori setate posibile (Tabelul 7)..

7.6.1 - Programarea functiilor de nivel 1 (functii ON-OFF)

Functiile programabile disponibile pe ROAD sunt impartite in 2 niveluri:Nivelul unu: functiile pot fi reglate in modul ON-OFF (activ sau inactiv).
n acest caz, fiecare LEDL1...L3 indicd o functie; cand functia este activa, cand este oprita, functia nu este activa; vezi Tabelul 5.

Tabel 5 - Functii programabile: Nivelul 1

LED Functii Descriere
L1 Incetinire lunga/scurta Aceevlsté fuhot,ie va permitg sévaleget,i Qzavcé séa activati incetinirea lunga sau scurta
Paca functia nu a fost activata, se aplica modul ,scurt”.

L2 Viteaza motor Aceasta functie permite selectarea vitezei de deschidere si inchidere a motorului intre 2
niveluri: ,rapid” si lent’Daca functia nu a fost activata, se aplica modul ,lent”.

L3 Inchidere automata Aceasta functie permite inchiderea automata a portii dupa un timp de pauza programat;
Timpul de pauza implicit este de 30 de secunde, dar poate fi modificat la 15 sau 60 de
secunde (vezi Tabelul 7) Daca functia nu a fost activata, se aplica modul ., semi-automat”.

Tn timpul function&rii normale a DRUMULUI, LED-urile L1, L2 si L3 sunt aprinse/stinse in functie de starea functiei respective; de exemplu, L3

=0

este pornit cand functia ,Inchidere automata” este activa.
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7.6.2 - Programarea functiilor de nivel 1 (functii ON-OFF)

In mod implicit, functiile de Nivel 1 sunt toate setate la ,OFF” dar pot fi modificate in orice moment asa cum este descris in Tabelul 6. Aveti
grija n timpul procedurilor de modificare, deoarece exista un interval de timp maxim de 10 secunde intre apasarea diferitelor butoane; in caz
contrar, procedura se Incheie automat si stocheaza modificarile efectuate pana in acel moment.

Tabel 6 - Procedura de schimbare a functiilor de Nivel 1

¥
01.  Procedura de schimbare a functiilor de Nivel 1 35
02.  Eliberati butonul Set cand LED-ul L1 1 & cli a & t
. iberati butonul Set can -ul L1 Tncepe sa clipeasca C L1
03. Apasa si elibereaza butoanele A/V pentru a muta LED-ul intermitent pe LED-ul reprezentand v \éﬁ
functia de modificat @ S

04 Apasati si eliberati butonul Setare pentru a schimba starea functiei ¥4
" (intermitent scurt = OFF; intermitent lung = ON) SET|

05. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare dupa intervalul de timp maxim % 10 s

A Pasii 03 si 04 pot fi repetati in timpul fazei de programare pentru a seta alte functii la ON sau OFF

7.6.3 - Level 2 functions (adjustable parameters)

Tabel 7 -Functii de nivel 2 (parametri regl

LED Parametri Nivel Valoare Descriere
L1 Jos Regleaza sensibilitatea controlului fortei
- motorului pentru a se potrivi tipului de poarta.
Mediu . : s :
L1 Forta motor L2 Setarea ,High” este mai potrivita pentru porti
L3 Mare mai grele si mai mari
L1 Deschis - Stop - Inchis - Deschis Regleaza secventa comenzilor asociate cu
Functia PAS : : intrarea ,Pas cu pas” sau cu prima comanda
L2 L2 Deschis - Stop - Inchis - Sto "
CU PAS — P P radio (vezi Tabelele 5 si 6)
L3 Condominium
L1 15 secunde Regleaza timpul de pauza, adica
timpul care se scurge
L3 Pauza L2 30 secunde nainte de reinchiderea automata.
L3 60 secunde Este eficient numai daca
trohidercaautormati-esteactivatd

Nota: parametrii cu fundal gri sunt setari implicite

Toti parametrii pot fi ajustati dupa cum este necesar, fara contraindicatii; doar reglarea ,fortei motorului ar putea necesita o atentie speciala:

* Nu utilizati valori mari de forta pentru a compensa punctele de frecare anormala pe canat. Forta excesiva poate compromite functionarea sistemului
de siguranta sau poate deteriora canatul

* Daca controlul ,fortei motorului” este utilizat pentru a ajuta sistemul de reducere a fortei de impact, masurati din nou forta dupa fiecare reglare in
conformitate cu standardele EN 12453 si EN 12445,

* Uzura si conditiile meteorologice pot afecta miscarea portii, prin urmare pot fi necesare reajustari periodice ale fortei.

7.6.4 - Programare nivelul 2 (parametri reglabili)

Parametrii reglabili sunt setati in mod implicit asa cum se arata in Tabelul 7 cu: ,”, dar pot fi modificati in orice moment, asa cum se arata in
Tabelul 8. Aveti grija Tn timpul procedurilor de modificare, deoarece exista un interval de timp maxim de 10 secunde intre apasarea butonului.
butoane diferite; in caz contrar, procedura se incheie automat si stocheaza modificarile efectuate pana n acel moment.

Tabel 8 - Procedura de schimbare a functiilor de Nivel 2

01.  Apasati si mentineti apasat Set timp de aproximativ 3 secunde A4
SET| g9
02. Fliberati butonul Setare cand LED-ul L1 incepe s& clipeasca e d . s
S
03. Apasa si elibereaza butoanele A/V pentru a muta LED-ul intermitent pe LED-ul reprezentand functia Ve
de modificat

04. Tineti setul apasat pana la Pasul 06

05.  Asteptati aproximativ 3 secunde dupa care LED-ul asociat nivelului curent al parametrului de (
modificat se va aprinde

06. Apasa si elibereaza butoanele A/V¥ pentru a muta LED-ul care reprezintd valoarea parametrului

07. Set de lansare
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08. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare dupé intervalul de timp maxim éi@ o
S

A Pasii 03 si 07 pot fi repetati In timpul aceleiasi etape de programare pentru a modifica mai multi parametri

7.7 - Memorarea transmitatorului

Fiecare transmitator care urmeaza sa fie utilizat In sistem trebuie sa fie memorat n receptorul radio al unitatii de comanda; emitatoarele pot fi
memorate in doua moduri: Mod 1 si Mod 2 (Paragrafele 7.7.1 si 7.7.3).

7.7.1 - Memorare transmitdtor modul 1 Tabel 9 - Procedura de memorare a modului 1
In acest mod functia “bultoane.,\lor emitatorului esvte fixata si f|?care buton Buton Comanda
corespunde comenzii din unitatea de comanda prezentata in Tabelul 9; se = P
efectueaza o singura faza de memorare pentru fiecare emitator, timp in as cu pas
care sunt memorate toate butoanele emitatorului. In aceasta faza, este T2 Deschidere pietonala
irelevant ce buton este apasat. T3 Deschis
o ) o T4 Inchis
Nota - Emit&torul cu un singur canal are doar butonul 1, in timp ce

emitatoarele cu doua canale au doar butoanele 1 si 2.

7.7.2 - Procedura de memorare a modului 1

Table 10 - Procedura de memorare a modului 1

01. Tine apasat 5 sec pe butonul de radio (& de pe unitatea de control 4
(= 54
02. FEliberati butonul cand LED-ul se aprinde N 4
TN (&=
03. |ndecurs de 10 secunde, apasati pe primul buton de pe transmitdtorul care urmeaza sa fie memorat, ) 4 ’
tindnd-l apasat cel putin 5 secunde Thainte de a-| elibera C356s 3
Daca procedura de memorare a avut succes, LED-ul L4(R) de pe unitatea de comanda va NV
A clipi de 3 ori. Repetati procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie memorat. O: O: O:
Faza de memorare se incheie daca nu este memorat nimic timp de 10 secunde.

7.7.3 - Memorare transmitator modul 2
Tn acest mod, fiecare buton al emitatorului poate fi asociat cu una dintre Buton Comanda
cele 4 comenzi posibile ale unitatii de control prezentate n Tabelul 11; ; Pas cu pas
pentru fiecare etapa este memorat un singur buton si anume cel care a
fost apasat In faza de memorare. 2 Deschidere pietonala
3 Deschis
Nota - Emitatoarele cu un singur canal au doar butonul T1, in timp ce 4 Inchis

emitatoarele cu doua canale doar butoanele T1 si T2.

7.7.4 - Procedura de memorare a modului 2
Tabel 12 - Procedura de memorare a modului 2

01. Apasati si elierati butonul radio  (‘® g unitatea de control de un numér de ori 4y
corespunzator comenzii dorite (1...4 - Tabelul 11) (=24 4

02. Asigurati-va ca LED-ul L4(R) de pe unitatea de control emite un numar de clipiri egal cu numarul
comenzii dorite (1...4)

4
03. Indecurs de 10 secunde, apasati butonul dorit de pe emitator pentru a fi memorat, tindnd-I apasat cel 4 4
putin 3 secunde inainte de a-| elibera 1 3s

Daca procedura de memorare a avut succes, LED-ul L4(R) de pe unitatea de comanda va @

A clipi de 3 ori. Repetati procedura pentru fiecare transmitator care urmeaza sa fie memorat. Q: ©- Q:
Faza de memorare se incheie daca nu mai sunt memorate emitatoare timp de 10 secunde.

7.8 - Memorare emitator langa unitatea de comanda (cu doua transmitatoare)

Aceasta procedura poate fi utilizatd pentru a memora un transmitator NOU folosind un al doilea transmitator (VECHI), care a fost deja memorat si functioneaza
corect, fara a utiliza butoanele de pe unitatea de comandé, doar stand aproape de unitatea de comandé.in timpul procedurii, emitatorul NOU este memorat in
elasi mod in care a fost memorat emitatorul VECHI (Modul 1 sau Modul 2).

Aceasta procedura poate fi efectuata pe toate receptoarele aflate in raza de actiune a emitatorului; prin urmare, numai dispozitivul implicat in operatiune ar trebui
alimentat.

Tabel 13 - Procedura de memorare a emitatorului langa unitatea de comanda

01.  Apropiati-va de unitatea de comandé cu cele doua Atransmigétoare: asteptati 1 secunda intre un pas si altul.

02. Apasati si mentineti apasat pe NOUL emitator butonul de memorat timp de cel putin 8 secunde, apoi ¥ 4
eliberati-| 9 8s 9
03. Pe transmitatorul VECHI apasati si eliberati butonul incet de 3 ori (AR L S £ |
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04. Pe transmitatorul NOU apasati si eliberati butonul incet o data

A Repetati procedura pentru fiecare transmitator de memorat

7.9 - Stergerea tuturor emitatoarelor memorate din memorie

A Atentie! - Aceasta procedura poate fi efectuata NUMAI daca memoria radio a fost deblocata.

Tabel 14 - Procedura de stergere a emitatorului

01. Tine apasat butonu pe unitateal ((E2 de control pana la Pas 2 : 2
=
02. Asteptati ca LED-ul L4(R) sa se aprinda, apoi asteptati sa se stinga si asteptati sa clipeasca NING o SN
de 3 ori (&) T~ NN
03. Eliberati butonul exact in timpul celui de-al treilea flash ( ;}
A Daoé procedura de memorare a reusit, LED-ul L4(R) de pe unitatea de comanda va clipi de 5 NV, \(5/ NV \(5/ @
ori = Q¢ = =
N N N

7.10 - Blocarea/deblocarea memoriei radio

AAoeasté procedura blocheaza memoria, Tmpiedicand astfel recunoasterea si stergerea emitatoarelor radio

Tabel15 - Procedura de blocare/deblocare a memoriei radio

01.  Deconectati unitatea de comanda de la sursa de alimentare

02. Tine apasat butonul pe unitatea (& de control pana la Pas 3

03.  Porniti din nou unitatea de control (continuati s& tineti apasat butonul)

04. Dupa 5 secunde LED-ul L4(R) va emite 2 clipiri lente: in acest moment eliberati butonul

05. (In 5 secunde) apasati si eliberati Tn mod repetat butonul de
control pentru a selecta una dintre urmatoarele optiuni::

- LED stins = Dezactivarea blocarii memoriei.
- LED aprins = Activarea blocarii memoriei.

(= radio de pe unitatea

A La cinci secunde dupa ultima apasare a butonului, LED-ul L4(R) va emite 2 clipiri lente pentru a
semnala sfarsitul procedurii.
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8 MAI MULTE INFORMATII

8.1 - Adaugarea sau eliminarea dispozitivelor

Este posibil sa adaugati sau sa eliminati dispozitive in orice moment; in special, la intrarea STOP pot fi conectate diferite tipuri de dispozitive, asa cum este
descris Tn paragrafele urmatoare; pentru procedura relevanta vezi paragraful 7.3 (,Recunoasterea pozitilor de deschidere si inchidere a portii”).

Intrare STOP

STOP este intrarea care determina intreruperea imediata a manevrei, urmata de o scurta inversare. Dispozitivele cu iesire cu contact normal deschis (NO),
contact normal Inchis (NC), precum si dispozitive cu iesire cu rezistenta fixa de 8,2 kQ, cum ar fi marginile sensibile, pot fi conectate la aceasta intrare.
Unitatea de control recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea STOP in timpul fazei de recunoastere (Paragraf 7.3 ,Recunoasterea pozitilor de
deschidere si inchidere a portii”); ulterior, 0 comanda STOP este declansatéa ori de cate ori dispozitivul detecteaza vreo diferenta faté de setarea recunoscuta.

Mai multe dispozitive, chiar si de diferite tipuri, pot fi conectate la intrarea STOP daca se fac aranjamente adecvate:- Mai multe dispozitive
NO pot fi conectate intre ele in paralel fara nicio limita de cantitate.- Mai multe dispozitive NC pot fi conectate intre ele in serie fara nicio
limita de cantitate.- Mai multe dispozitive cu rezistor fix de 8,2 kQ pot fi conectate in ,cascada” cu un singur rezistor de terminare de 8,2
kQ- Combinatiile NO si NC pot fi realizate prin plasarea celor 2 contacte in paralel, avand grija sa plasati un rezistor de 8,2 kQ n serie la
contactul NC (acest lucru permite combinarea a 3 dispozitive: NO, NC si 8,2 kQ).

A Daca intrarea STOP este utilizata pentru conectarea dispozitivelor cu functii de siguranta, numai dispozitivele cu rezistenta fixa de 8,2
kQ garanteaza categoria 3 de siguranta impotriva defectiunilor, in conformitate cu standardul EN 13849-1
Fotocelule

Unitatea de control dispune de o functie ,Fototest” care mareste fiabilitatea dispozitivelor de siguranta, permitandu-i sa fie clasificata in
Categoria 2 In conformitate cu standardul EN 13849-1 privind combinatia dintre unitatea de control si fotocelule de siguranta.De fiecare
data cand se incepe 0 manevra, toate dispozitivele de sigurantd implicate sunt verificate si numai in cazul rezultatelor pozitive manevra va
demara cel mai bine.In cazul in care testul esueaza (fotocelula orbita de soare, cabluri scurtcircuitate etc.), defectiunea este identificata si
manevra este dezactivata.Pentru a adduga o pereche de fotocelule, conectati-le asa cum este descris mai jos.

¢ Conexiune fara functia ,,Fototest”: FLASH
Alimentati receptoarele direct de la iesirea dispozitivului unitatii de RX >

control (bornele 1 - 4). © © bl

[EEERERE]EE

e [ | | —

e Conexiune cu functia ,,Fototest”: FLASH
Transmitatoarele fotocelulelor nu sunt alimentate direct de la iesirea

dispozitivului, ci de la iesirea ,Fototest” intre bornele 6 - 4. Curentul
maxim admis la iesirea ,Fototest” este de 100mA.

AERIAL

s

[ |t

R

A Pentru a utiliza functia ,Fototest”, este necesar sa activati ,sincronismul” asa cum este descris In manualul de instructiuni al celulei foto
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8.2 - Baterie tampon

ROAD/ Drum vine cu accesoriul optional pentru baterie tampon model PS124 (1,2 Ah cu incarcator de baterie integrat). Pentru a conecta

%teria tampon, procedati asa cum se arata mai jos.
ATENTIE! - Bateria tampon trebuie conectatd la unitatea de comanda numai dupé finalizarea tuturor fazelor de instalare si programare,
deoarece bateria este o sursa de alimentare de urgenta.

e I

)

o _J

8.3 - Conectarea programatorului Oview

Este posibila conectarea unitatii de programare Oview la unitatea de comanda, prin interfata IBT4N printr-un cablu bus cu 4 fire electrice in
interior. Aceasta unitate permite programarea rapida si completa a functiilor, reglarea parametrilor, actualizarea firmware-ului unitatii de
control, diagnosticare pentru a detecta orice defectiuni si intretinere periodica.Oview permite operarea pe unitatea de control la o distanta
maxima de aproximativ 100 m. Daca mai multe unitati de control sunt conectate intre ele in retea intr-o retea BusT4, prin conectarea
Oview-ului la una dintre ele, este posibil s& vizualizati pe afisaj toate unitatile de control conectate in retea (pana la maximum 16
unitati).Unitatea Oview poate fi, de asemenea, lasata conectata la unitatea de control in timpul functionarii normale a automatizarii, astfel incat
utilizatorul sa poata trimite comenzi utilizand un meniu specific.

A Atentie! - Tnainte de a conecta interfata IBT4N, este necesar si deconectati unitatea de control de la sursa de alimentare.

f
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8.4 - Stergerea completa a memoriei

Cand este necesara stergerea completa a memoriei, pentru a restabili setarile implicite, efectuati urmatoarea procedura cu motorul
stationat:

Tabel 16 - Procedura pentru stergerea completa a memoriei

01. Tine si apasa butoanele A V¥ simultan pentru 3 secunde.

02. Cand toate LED-urile se aprind simultan, eliberati butoanele NPV S
0K K G0
03. LED-urile L1, L2 si L3 vor Incepe sa clipeasca la sfarsitul procedurii \(5/ \(w)/ \(5/ @
N N N

A Dupa stergerea completd, procedura de recunoastere a comutatorului de limita poate fi repornita prin rularea procedurii ,,Configurare rapida”
(paragraful 7.2). 7.2).

A Important - Aceasta procedura nu anuleaza emitatoarele.

8.5 - Functii speciale

Functia MEREU DESCHIS

Aceasta functie este o caracteristica a unitatii de control care permite utilizatorului s& comande o manevra de deschidere atunci candcomanda ,Pas cu
pas” dureaza mai mult de 3 secunde. Acest lucru este util, de exemplu, pentru conectarea unui contact temporizator laintrarea ,,Pas cu pas” pentru a
mentine poarta deschisa intr-un interval de timp specific.Aceasta caracteristica este valabila indiferent deprogramarea intrarii ,Pas cu pas” (vezi
parametrul ,Functia pas cu pas” - Tabelul 11).

Functia MUTATI ORICUM

In cazul n care unul dintre dispozitivele de sigurantd nu functioneaza corect sau este defect, este totusi posibil s& comandati si s& mutatipoarta Tn modul
,Omul prezent”. Pentru mai multe detalii, consultati insertia extensibila ,GHIDUL UTILIZATORULUI" (partea finala amanualului)

8.6 - Alimentare pentru dispozitive externe

Pentru alimentarea dispozitivelor externe (cititor de proximitate pentru carduri cu
transponder sau iluminarea din spate a unui selector de chei) este posibil s conectati

8 7 6 5 4 3 2
dispozitivul la unitatea de control a produsului, asa cum se arata in figura
alaturata.Tensiunea de alimentare este de 24 VDC -30% péana la +50% cu un curent |

maxim disponibil de 100 mA.

uvHe—|O |-

O DplaGNOSTIC

Unitatea de control emite semnale speciale care indica starea de functionare sau orice defectiune.LED-ul OK poate clipi rosu daca este
detectata o anomalie in timpul functionarii normale; n special, va clipi de mai multe ori, urmat de o pauza de 1 secunda pentru a semnala
eroarea/anomalia specifica

9.1 - Semnale luminoase de avertizare si lumina de curtoazie

dDEC < dl€ ore 2 U AVe dl € d UC ore <
SEMNAL Cauze Solutii
> flashuri . . a Tnceputul manevrei, una sau mai multe fotocelule Tmpiedica miscarea; verificafi
linterventia unei fotocelule . o o ’
Pauza de 1 sec daca exista obstacole.Acest lucru este normal atunci cand exista un obstacol care
2 flashuri impiedica miscarea de inchidere.
3 frashur . - . ) . -
Pauza de 1 sec Interventia limitei ,, In timpul miscarii, poarta a experimentat frecare excesiva; identifica cauza
3 flashuri Forta motrice”.
2 flashar . - . L - o . o
Pauza de 1 sec Declansarea intrarii STOP La Inceputul manevrei sau in timpul deplasarii a intervenit intrarea STOP; identifica
4 flashuri cauza.
5 flashuri . . L . - = . <
Pauza de 1 sec Eroare de memorare a Asteptati cel putin 30 de secunde timp Tn care unitatea de control va incerca sa restabileasca
5 flashuri parametrilor interni functia. Daca conditia persista, stergeti memoria si reluati procedura de memorare.
g;‘gzsg“é% 1 sec Numarul maxim de manevre pe Asteptati cateva minute pana cand dispozitivul de limitare a manevrei scade sub
6 flashuri ora depasit limita maxima.
7 flashuri Eroare la circuitele electrice interne | Deconectati toate circuitele de alimentare pentru cateva secunde si apoi incercati sa dati din
saflluze% dg 1sec nou o comanda; daca starea persista inseamna ca exista o defectiune grava la placa
asnun electronica sau la cablarea motorului: efectuati verificarile necesare si inlocuiti componentele,
daca este necesar.
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g;‘gzsgg"('e i sec | COManda deja prezenta O alta comanda este deja prezenta. Eliminati comanda prezenta pentru a putea
3 flashuri trimite alte comenzi.

10 flashuri Timeout de manevra sau lipsa puterii Time-out-ul indica faptul ca manevra este prea lunga. Scurtati timpul de manevra
Pauzade 1sec  imotorului in timpul fazei de prin cresterea vitezei sau echilibrand poarta pentru a reduce efortul motorului. Daca

10 flashuri recunoastere a pozitiei motorul nu are putere, verificati daca placa este introdusa corect in carcasa

9.2 - Semnale ale LED-urilor de pe

unitatea de control

Unitatea de control contine LED-uri
emite semnale speciale atat in timp

normale, cat si in cazul unor anomalii.

care pot
ul functionarii

([OCooOooOoogod)

L4(R) L3 L2 L1

(L@ »)) /7 Close ¥ ﬁ Stop/Se!ﬁOpen A /7
=) =¥ =)= =)= =

LED rosu si verde stins

J
abe O ) € ale g. 9
Cauze Solutii
Defectiune Asigurati-va ca exista sursa de alimentare; verificati dacé sigurantele sunt arse; daca

este necesar, identificati motivul defectiunii apoi Tnlocuiti-le cu altele de acelasi tip.

LED verde sau rosu aprins

Incercati s& opriti unitatea de comanda pentru cateva secunde; daca starea
persista, Inseamna ca exista o defectiune si placa de circuite electronice
trebuie Tnlocuita.

Defectiune serioasa

1 flash verde pe secunda

Totul OK Functionarea normald a unitétii de control.

2 flashuri verzi rapide

Acest lucru este normal atunci cand exista o modificare a uneia dintre intrari: SbS,
STOP, interventia fotocelulelor sau se foloseste transmitatorul radio.

Variatie de stare a intrarii

Serii de flashuri rosii separate
printr-o pauza de 1 secunda

STOP LED (rosu)

Variat Acelasi semnal pe lampa de avertizare sau lampa de curtoazie: vezi
Tabelul 20
Cauze Solutii

Oprit

Interventie de intrare STOP | Verificati dispozitivele conectate la intrarea STOP

Pornit

Totul este OK Intrarea STOP este activa

Tabel 19 - LED-uri butoane (Fig. 10)

Descriere

Oprit In timpul functionarii normale, indica ,incetinire scurta”
Pornit In timpul functionarii normale, indica ,incetinire lungad”
Flashuri Programarea functiilor in curs

I
N

Descriere

Oprit in timpul function&rii normale, indica ,Viteza lent& a motorului”
Pornit in timpul functiondrii normale, indica rapid ,Viteza motorului
Flashuri - Programare functii in curs

- Daca clipeste impreuna cu LED-urile L1 si L3, utilizatorul trebuie sa ruleze faza de recunoastere a
pozitilor de deschidere si inchidere a portii (Paragraf 7.3).

I
(7))

Descriere

20

Oprit n timpul functionarii normale, dispozitivul indica faptul ca Jnchiderea automata” este inactiva

Pornit In timpul functionarii normale, dispozitivul indica faptul ca ,Inchiderea automat&” este activa

Flashuri - Programarea functiilor in curs
- Daca clipeste impreuna cu LED-urile L1 si L2, utilizatorul trebuie sa ruleze faza de recunoastere a
pozitilor de deschidere si inchidere a portii (Paragraf 7.3).

L4(R) (radio) Descriere

Pornit In timpul functiondrii normale, indicé faptul cé a fost primit un cod radio care nu este prezent in memorie

Flashuri Programarea transmitatorului sau stergerea in curs
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Tabelul 20 contine instructiuni utile pentru a va ajuta sa rezolvati defectiunile sau erorile care pot apéarea in timpul etapei de instalare sau
in caz de defectiune

abe U Depanare
Probleme Solutii
Emitatorul radio nu controleazéa poarta si Verificati daca bateriile emitatorului sunt descarcate si inlocuiti-le daca este necesar
LED-ul de pe emitator nu se aprinde
Emitatorul radio nu controleaza poarta si -Verificati daca emitatorul a fost memorat corect in receptorul radio.
LED-ul de pe emitator se aprinde - Verificati daca emitatorul emite corect semnalul radio prin intermediul acestui test practic: apasati un

buton si plasati LED-ul pe antena unui radio normal (de preferinta unul ieftin) care este pornit si reglat la
108,5 Mhz FM sau cat mai aproape posibil. ; ar trebui sa se auda un mic trosnet.

erificati daca motorreductorul este alimentat la o tensiune de retea de 230 V. Verificati daca siguranta

Nicio manevra nu in si LED-ul OKn - P, PR » . .
clo mane U Incepe s ul OK nu F2 nu s-a ars; daca este cazul, identificati motivul defectiunii apoi Tnlocuiti-l cu unul de aceeasi putere si

lumineaza caracteristici (Fig. 11).
Nicio manevra nu incepe si lampa de Verificati dacad comanda este efectiv primitd. Dacad comanda ajunge la intrarea Pas cu Pas, LED-ul OK
avertizare este stinsa clipeste de doua ori, indicadnd ca comanda a fost primita.

Manevra nu porneste si ledul de curtoazie

_ / Numarati numarul de flashuri si verificati-le n Tabelul 19
clipeste de cateva ori

Valoarea fortei selectate poate fi prea mica pentru a deplasa poarta: verificati daca exista obstacole si,

Manevra incepe, dar este urmata imediat de N : el Jopiasa e 5 e
daca este necesar, selectati o fortda mai mare sau verificati daca intrerupatorul de limita este blocat.

o scurta alergare Thapoi

~

11 ELIMINAREA PRODUSULUI

Acest produs constituie parte integranta a automatizarii si, prin urmare, trebuie eliminat impreuna cu acesta.Similar fazei de instalare,
odata ce produsul ajunge la sfarsitul duratei de viata, operatiunile de dezasamblare si casare trebuie efectuate de personal calificat.Acest
produs este realizat din diverse tipuri de materiale, dintre care unele pot fi reciclate, in timp ce altele trebuie casate. Cautati informatii
despre sistemele de reciclare si eliminare prevazute de reglementarile locale din zona dumneavoastra pentru aceasta categorie de
produse.

A AVERTISMENT! - Unele parti ale produsului pot contine substante poluante sau periculoase care, daca sunt eliberate in
mediu, constituie riscuri grave pentru mediu si sanatate.
Dupa cum este indicat de simbolul aldturat, produsul nu poate fi aruncat impreuna cu deseurile menajere. Sortati materialele
pentru eliminare, conform metodelor prevazute de legislatia In vigoare din zona dumneavoastra, sau returnati produsul la
distribuitor la achizitionarea unui produs echivalent.
AVERTISMENT! - Reglementarile locale pot prevedea aplicarea unor amenzi mari in cazul
eliminariinecorespunzatoare a acestui produs.

Pentru a asigura niveluri constante de siguranta si o durata de viata lunga, sistemul trebuie Tntretinut periodic: cel putin o data la 6 luni sau
%pé maximum 10.000 de miscari de la ultima revizie.
AVERTISMENT! - Operatiunile de intretinere trebuie efectuate cu respectarea strictd a méasurilor de siguranta previzute in acest manual
si in conformitate cu legislatia si standardele aplicabile.

0l. |~ econectati sursa de alimentare la motorreductor si verificati starea de deteriorare a tuturor materialelor constitutive ale automatiacordati o
~ 1 ~atentie deosebitd eroziunii si oxidarii componentelor structurale. Inlocuiti toate piesele care nu sunt standard

02. | Verificati starea de uzura a pieselor mobile: pinion, cremaliera si toate partile portii; inlocuiti orice componente uzate daca este necesar|

03. :E“ni Porniti motorreductorul si efectuati toate testele si verificarile indicate in Punctul 6.1 - Testare
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1 3 SPECIFICATII TEHNICE

Toate specificatiile tehnice mentionate aici se refera la o temperaturd ambientald de 20°C (+ 5°C). ¢ Nice S.p.A. Tsi rezerva dreptul de a
modifica produsele in orice moment considerat necesar, pastrand totusi aceeasi utilizare si functionalitate preconizata.

DRUM (RD400)

Tip produs Motorreductor electromecanic pentru miscarea automata a portilor culisante de uz
rezidential, inclusiv centrala electronica
Aripa Z: 15; Modul: 4; Pas: 12,5 mm; Diametrul primitiv: 60 mm

Cuplul maxim de aprindere

12 Nm; corespunzatoare capacitatii de a deplasa un canat cu o frecare statica de pana la 400 N

Cuplul nominal

5 Nm; corespunzatoare capacitatii de a mentine un canat Tn miscare cu o frecare
dinamicéa de péna la 167 N

Viteza (fara sarcina)

0,25 m/s; unitatea de control permite programarea vitezei de: 0,13 m/s sau 0,25 m/s

Viteza cuplului nominal

0.16 m/s

Frecventa maxima a ciclurilor de functionare

50 de cicluri pe zi (unitatea de control limiteaza ciclurile la maximul specificat in tabelele 1 si 2

Timp maxim de functionare continua

9 minute (unitatea de control limiteaza functionarea continua la valorile maxime date in tabelele
1si2)

Alimentare RD400
Alimentare RD400/V1

230 Vi~ (+10% +15%) 50/60 Hz
120 V ~ (+10% +15%) 50/60 Hz

Sigurante

F1: 1 ATip T (250 V) - F2: 2 A Tip T (250V)

Puterea maxima admisa

210W (1.1 A)

Clasa de izolare

1 (este necesar un sistem de Impamantare de siguranta)

lesire lumini de avertizare

Pentru 1 LED intermitent ELDC

intrare STOP.

Pentru contacte normal inchise, normal deschise sau cu rezistenta fixa de 8,2 kQ; cu
auto-recunoastere (orice variatie fatd de starea memorata declanseaza comanda ,STOP”)

intrare Pas cu pas

Pentru contactele normal deschise (inchiderea contactului declanseaza comanda pas cu pas)

Intrare ANTENA radio

52 Q pentru cablu RG58 sau de tip similar

Receptor radio

Incorporat

Functii programabile

3 functii ON-OFF si 3 functii reglabile (vezi Tabelele 13 si 15)

Functii de auto-recunoastere

Auto-recunoasterea tipului de ,STOP”
Autorecunoasterea pozitiilor de deschidere si inchidere a portii si calculul punctelor de
incetinire si deschidere partiala

Temperatura de operar

—20°C ... +65°C

Rating de protectie

IP 44

Dimensiune s greutate

330 mm x 195 mm x h 277 mm; 8 kg

RECEPTOR RADIO

Tip produs Receptor cu 4 canale pentru telecomandé radio incorporata
Frecventa 433.92 MHz
Codare

Cod rulant digital de tip FLOR pe 52 de biti
Cod rulant digital de tip SMILO pe 64 de biti

Compatibilitate cu emitator*

Protocoale suportate: Flor, O-Code, Smil

Emitatoare memorabile

Pana la 100 daca este memorat in Modul 1

Impedanta de intrare

52 Q

Sensibilitate

mai bine de 0.5 yV

Gama de emitator

De la 100 la 150 m; acest interval poate varia dacé exista obstacole sau perturbatii electromagnetice si
depinde de pozitia antenei de receptie

lesiri

Pentru comenzi vezi tabelele 4 si 5

Temperatura de operare

—20°C ... +65°C

* primul transmitator care este introdus determina si tipul celor introduse ulterior.

Romana - 23



Declaratie de conformitate UE (Nr. 297/ROAD400)si declaratia de
incorporare a ,,masinii partial finalizate”

Nota - Continutul acestei declaratii corespunde cu cel mentionat in documentul oficial depus la birourile Nice S.p.A. si, In special, cu cea
mai recenta versiune a acesteia disponibila Thainte de tiparirea acestui manual. Textul de aici a fost reeditat n scopuri editoriale. O copie a
declaratiei originale poate fi solicitata de la Nice S.p.A. (TV) ltalia.

Revizuire: 9 Limba: RO
Nume producator NICE S.p.A.
Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV), Italia

Subiect imputernicit si intocmeasca NICE S.p.A.
documentatia tehnica:

Tip produs: Motorreductor electromecanic cu unitate de control incorporata
Model / Tip: RD400, RD400/V1
Accesorii: ELDC, EPMA

Subsemnatul, Roberto Giriffa, in calitate de Director Executiv, declara pe propria raspundere ca produsul identificat mai sus respecta
prevederile urmatoarelor directive:
Directive 2014/53/EU (RED) - Sanatate si siguranta (Art. 3(1)(@)): EN 62479:2010
- Siguranta electrica (Art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- Compatibiliatte electromagnetica (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 vV2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
- Spectrum radio (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Tn plus, produsul este conform cu urméatoarea directivé in conformitate cu prevederile aplicabile ,masinilor partial finalizate” (Anexa |,
Partea 1, Sectiunea B):

Directiva 2006/42/CE.AL PARLAMENTULUI EUROPEAN SI AL CONSILIULUI din 17 mai 2006 privind masinile si de modificare a Directivei
95/16/CE (reformare).

- Se declara prin prezenta ca documentatia tehnica relevanta a fost intocmita in conformitate cu anexa VI, partea B, la Directiva

2006/42/CE si ca au fost aplicate si indeplinite urmatoarele cerinte esentiale: 1.1.1- 1.1.2-1.1.3 - 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2-1.5.5- 1.5.6-
1.56.7-1.5.8-1.5.10- 1.5.11

- Producatorul se obliga sa transmita, ca raspuns la o solicitare motivata a autoritatilor nationale, informatii relevante privind ,masina partial
finalizatd”, fara a aduce atingere drepturilor de proprietate intelectuala ale producatorului ,masinii partial finalizate”.

- Daca ,masina partial finalizatd” este pusa in functiune intr-o tara europeana cu o limba oficiala, alta decét limba utilizata in prezenta
declaratie, importatorul trebuie sa includa o traducere care sa insoteasca aceasta declaratie.

- ,Masina partial finalizatd” nu trebuie pusa n functiune pana cand masina finala in care urmeaza sa fie incorporata nu este declarata
conforma cu prevederile Directivei 2006/42/CE, daca este cazul.

De asemenea, produsul respecta urmatoarele standarde:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

LOC SI DATA: Oderzo, 12 iulie 2017




g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

GHIDUL UTILIZATORULUI (de predat utilizatorului final)

A Acest ghid de utilizare ar trebui si fie stocat si inmanat tuturor utilizatorilor automatizarii.
Avertismente

* Monitorizati poarta in timp ce este in miscare si pastrati-va la o distanta de siguranta pana cénd este complet
deschisa sau inchisa; nu trece prin eapana cand poarta este complet deschisa si stationara.

* Nu lasati copiii sa se joace langa poarta sau cu comenzile acesteia.

¢ Tineti emitatoarele departe de copii.

» intrerupeti imediat utilizarea automatizarii de indata ce observati orice operatiune anormala (zgomote sau miscéri
zgomotoase); nerespectarea acestui avertisment poate cauza pericole grave si accidente.

* Nu atingeti piesele in miscare.

¢ Verificarile regulate trebuie efectuate de catre personal calificat conform planului de intretinere.

¢ intretinerea sau reparatiile trebuie efectuate numai de personal tehnic calificat.

* Trimiteti o comanda cu dispozitivele de siguranta dezactivate:

Daca dispozitivele de siguranta nu functioneaza corespunzator sau sunt defectuoase, poarta poate fi in continuare actionata

01. Comanda poarta cu transmitatorul. Dacéa dispozitivele de siguranta dau semnalul de validare, poarta se deschide normal; in caz
contrar, reincercati in decurs de 3 secunde si mentineti controlul activat.

02. Dupa aproximativ 2 secunde poarta va Incepe sa se miste in modul ,,om prezent”, adica atata timp cat comanda este tinuta
apasata,poarta va continua sa se miste; de indata ce comanda este eliberata, poarta se va opri.

If the safety gevices are out oborder, arrange to repair the automation as soon as possible.

Deblocarea siblocarea motorreductorului (manevra manuala)

Motorreductorul este echipat cu un sistem mecanic care permite deschiderea si inchiderea manuala a porti.

Operarea manuala trebuie efectuata In cazul unei pene de curent sau Th cazul unor anomalii care afecteaza sistemul.

Tn cazul unei defectiuni a motorreductorului, este totusi posibil s& Tncercati eliberarea motorului pentru a verifica dacé defectiunea se
afla in mecanismul de deblocare.

s

Operatiuni de intretinere admise utilizatorului

Operatiunile pe care utilizatorul trebuie sa le efectueze periodic sunt enumerate mai jos:

* Curatarea suprafetelor aparatelor: folositi o carpa usor umeda (nu umeda). Nu utilizati substante care contin alcool,
benzen, diluanti sau alte substante inflamabile; utilizarea acestor substante poate deteriora dispozitivele si poate
provoca incendii sau socuri electrice.

¢ indepartarea frunzelor si a pietrelor: deconectati alimentarea cu energie inainte de a continua, pentru a preveni
miscarea pe cineva a poarta. Daca este instalata o baterie tampon, deconectati-o.
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