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1. Avertismente

Acest manual contine informatii importante privind siguranta. Inainte de a incepe instalarea
componentelor, este important sa cititi toate informatiile cuprinse n acest manual. Pastrati acest
manual in siguranta pentru a-l putea utiliza Tn viitor. Din cauza riscurilor care pot aparea atat in
timpul instalarii, cat si in timpul utilizarii dispozitivului, efectuati procesul de instalare
respectand cu strictete legile, prevederile si normele actuale Tn vigoare pentru a asigura o
siguranta maxima. Acest capitol contine avertismentele generale. Alte avertismente mai specifice
puteti gasi la capitolele ,,3.1 Verificari preliminare” si ,,5 Testarea si punerea in functiune”.

Conform celei mai recente legislatii europene, automatizarea usilor sau portilor este
reglementata de dispozitiile enumerate in Directiva 98/37/CE (Directiva ,,Masini”) si, in
detaliu, de standardele: EN 13241-1 (standard armonizat); EN 12445; EN 12453 si EN
12635, care permit stabilirea conformitatii echipamentului cu directiva ,,Masini”.

Pentru informatii suplimentare si instructiuni privind evaluarea riscurilor si despre intocmirea
documentatiei tehnice, accesati ,,www.niceforyou.com”. Acest manual a fost scris special pentru
a fi utilizat de catre instalatori calificati. Cu exceptia specificatiilor ,,Instructiuni si avertismente
pentru utilizatorii motoreductorului RUN”, care se vor decupa de catre instalator, niciuna dintre
informatiile continute Tn acest manual nu este destinata utilizatorilor finali!

» Nu sunt permise modalitatile de utilizare sau de implementare RUN care nu sunt
prevazute in mod explicit in acest manual. Utilizarea necorespunzatoare poate provoca
daune si vatamari corporale.

« Tnainte de a Incepe instalarea, trebuie efectuati o evaluare a riscurilor, se va parcurge
inclusiv lista cerintelor esentiale de sigurantd prevazute in Anexa I la Directive ,,Masini”,
indicand solutiile relative utilizate. N.B. Evaluarea riscurilor face parte din documentele
incluse n ,,Documentatia tehnica” pentru aceasta automatizare.

« Verificati daca sunt necesare dispozitive suplimentare pentru a finaliza automatizarea cu
RUN pe baza cerintelor specifice de utilizare si a pericolelor prezente. Trebuie luate in
considerare urmatoarele riscuri: impact, strivire, forfecare, tarare etc., precum si alte
riscuri generale.

* Nu faceti modificari la componentele dispozitivului in afara celor specificate Tn acest
manual. Aceste operatiuni pot duce la defectiuni. NICE nu raspunde pentru daunele
cauzate de produsele modificate.

« In timpul instalarii si utilizarii, asigurati-Va ca obiectele solide sau lichidele nu se pot
infiltra Tn unitatea de control sau in alte dispozitive deschise. Daca este necesar,
contactati departamentul de asistenta clienti NICE; utilizarea RUN in aceste conditii
poate fi periculoasa.

+ Sistemul de automatizare nu trebuie utilizat pand cand nu este pus in functiune asa cum
este descris la capitolul 5 ,,Testarea si punerea in functiune”.

« Ambalajele RUN se vor elimina in conformitate cu reglementarile locale aplicabile.

» Daca apar defectiuni care nu se pot rezolva in baza informatiilor din acest manual,
contactati departamentul de asistenta clienti NICE.

« Tn cazul in care un comutator automat este stricat sau sigurantele sunt arse, Tncercati sa
identificati defectiunea si sd 0 eliminati.



Inainte de a accesa terminalele din interiorul carcasei RUN , deconectati toate sursele de
alimentare. Daca dispozitivul de deconectare nu este Vizibil, puneti urmatorul afis:
LATENTIE: LUCRARI DE INTRETINERE IN PROGRES”.

Avertismente speciale privind utilizarea adecvata a acestui produs in sensul ,,Directivei Masini”
98/37CE (ex 89/392/CEE):

Acest produs este lansat pe piata ca o ,,componenta ” si, prin urmare, este fabricat pentru
a fi integrat intr-un echipament sau asamblat impreuna cu alte dispozitive pentru a crea ,,0
masind”, in sensul Directivei 98/37/CE, numai in combinatie cu alte componente si in
modul descris in prezentul manual de instructiuni. Asa cum este specificat in Directiva
98/37CE, utilizarea acestui produs nu este aprobata pana cand producatorul
echipamentului in care este integrat produsul nu I-a identificat si a |-declarat conform cu
directiva 98/37/CE.

Avertismente speciale referitoare la utilizarea adecvata a acestui produs in sensul Directiveli
73/23/CEE ,,Directiva privind echipamentele de joasa tensiune” si modificarile ulterioare
93/68/CEE:

Acest produs respecta prevederile Directiva privind echipamentele de joasa tensiune daca
este utilizat in configuratiile prevazute in acest manual de instructiuni si in combinatie cu
articolele prezente in catalogul de produse Nice S.p.a.. In cazul in care produsul nu este
utilizat in configuratiile specificate sau este utilizat cu alte produse decat cele prevazute,
respectarea cerintelor nu poate fi garantata; in aceste conditii utilizarea produsului este
interzisa pana cand conformitatea cu cerintele prevazute in directiva a fost verificata de
catre instalatori.

Avertismente speciale privind utilizarea adecvata a acestui produs in sensul Directivei
89/336/CEE ,,Compatibilitatea electromagnetica” si cu modificarile ulterioare 92/31/CEE si
93/68/CEE:

Acest produs a fost supus testelor privind compatibilitatea electromagnetica in cele mai
critice conditii de utilizare, in configuratiile prevazute in acest manual de instructiuni si in
combinatie cu articolele prezentate in catalogul de produse Nice S.p.A. Compatibilitatea
electromagnetica nu poate fi garantata daca este utilizata in configuratie sau cu alte
produse care nu au fost prevazute in acest manual; in aceste conditii utilizarea produsului
este interzisa pana cand conformitatea cu cerintele prevazute in directiva a fost verificata
de catre instalatori.

2. Descrierea si utilizare produsului

RUN constituie o gama de motoreductoare electromecanice ireversibile utilizate pentru
automatizarea portilor culisante. Sunt echipate cu o unitate electronica de control si un conector
de tip ,,SM” pentru receptoare radio (optional). Conexiunile electrice cu dispozitivele externe
sunt facilitate prin utilizarea sistemului ,,BlueBUS”, care permite conectarea mai multor
dispozitive prin doar 2 cabluri. Lista dispozitivelor compatibile pentru a fi conectate la RUN
BlueBUS este cuprinsa in subcapitolul 7.3.1 ,,BlueBUS”; o lista actualizata, cu echipamente
avand compatibilitate relativa este de asemenea disponibila pe www.niceforyou.com. RUN este



echipat cu un conector pentru unitatile de programare de la distanta, pentru a permite o
gestionare completa si rapida a instaldrii, intretinerii si depanarii eventualelor defectiuni.
Consultati si subcapitolul 7.8.1 ,,Unitate de programare de la distanta”. RUN este alimentat de la
reteaua de electricitate, in caz de pana de curent, dispozitivul poate fi eliberat cu ajutorul tastei
speciale, pentru a permite miscarea manuala a portii.

Alte produse, care fac si ele parte din gama RUN, diferenta dintre ele este descrisa in Tabelul 1.

Tabel 1: compararea caracteristicilor principale ale motoreductoarelor RUN

Tip de motoreductor RUN1800 RUNZ1800P RUN2500 RUN2500P
inductie inductie

Tipul comutatorului de limita electromecanic | proximitate | electromecanic proximitate
Lungimea maxima a aripii 15m 18m
Greutate maxima a aripii 1800 kg 2500 kg
Tractiune maxima 40Nm S50Nm
(corespunde fortei) (1110N) (1390N)

Asincron monofazat maximum | Asincron monofazat maximum
Motor 700W 870W
Observatie: 1kg =9,81N, de exemplu: 1390N = 142 kg

E

2.1. Limitele de functionare

108mm

A400mm

Capitolul 8 ,,Caracteristici tehnice” prezinta singurele date necesare pentru a putea stabili daca
produsele din gama RUN sunt sau nu adecvate pentru utilizarea dorita. Caracteristicile
structurale ale RUN 1l fac potrivit pentru a fi utilizat la porti culisante in conformitate cu limitele

specificate in tabelele 2, 3 si 4.

Adecvarea efectiva a dispozitivelor RUN pentru a automatiza o poarta culisanta depinde de
frictiune si de alti factori, chiar si ocazionali, precum prezenta ghetii care ar putea impiedica
miscarea aripilor de poarta. Pentru a asigura potrivirea, este esential sa masurati forta necesara
pentru a misca aripa pe parcursul intregului traseu efectuat de acesta si sa Vi asigurati ca forta

-

este mai mica decat 50% din ,,torsiunea nominala” indicata in capitolul 8 ,,Caracteristici tehnice”
(se recomanda o marja de 50%, deoarece conditiile climatice nefavorabile pot determina



cresterea frictiunii, iar datele specificate in tabelele 2 si 3 ar trebui luate in considerare pentru a
stabili numarul de cicluri/orad si numarul ciclurilor consecutive.

Tabel 2: limitele in functie de lungimea aripii

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P

Latimea aripii (m) max. cicluri/ora max. cicluri max. cicluri/ora max. cicluri
consecutive consecutive

pana la 6 42 28 42 42
6+9 28 18 28 28
9+12 21 14 21 21
12 +15 17 11 17 17
15+18 14 14
Table 3: limitele in functie de greutatea aripii

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P
Greutatea aripii (kg) Procent cicluri Procent cicluri
Pana la 500 100% 100%
500 + 900 80 80
900 + 1200 75 75
1200 + 1500 60 60
1500 + 1800 50 50
2000 + 2300 40
2300 + 2500 30

Lungimea aripii permite sa calculam atat numarul maxim de cicluri pe ora, cat si numarul
ciclurilor consecutive, Tn timp ce greutatea permite calcularea procentului reducerii ciclurilor si a
vitezei maxime admise. De exemplu, pentru RUN1800, daca aripa are 10 m lungime, puteti
efectua 21 de cicluri/ora si 14 cicluri consecutive. Cu toate acestea, daca aripa cantareste 1300
kg, rezultatele se vor reduce cu 60%, rezultand 9 cicluri/ora si 8 cicluri consecutive. Unitatea de
control are un dispozitiv de limitare care previne riscul supraincalzirii motorului pe baza greutatii
aripii si a duratei ciclurilor. Acest dispozitiv se declanseaza la depasirea limitei maxime.
Dispozitivul de limitare masoara si temperatura mediului, reducand in continuare numarul de
manevre atunci cdnd temperatura este deosebit de ridicata.

Estimarea ,,durabilitatii” descrise la capitolul 8 ,,Caracteristici tehnice” este durata medie de viata
utild a produsului. Valoarea este puternic influentata de indicele de severitate al manevrei, acesta
fiind suma tuturor factorilor care contribuie la uzura. Pentru a face aceasta estimare, trebuie sa
adaugati toti indicii de severitate din tabelul 4, iar rezultatul trebuie utilizat pentru a verifica in
grafic durabilitatea estimata.

De exemplu: pentru RUN1800 pe o poarta care cantareste 1300 kg si are o lungime de10 m, este
echipata cu fotocelule si alte elemente legate de stres, se obtine un indice de severitate egal cu
45% (20 + 15 + 10). In baza graficului, durabilitatea estimati pentru acest indice este de 200.000
de cicluri.

Retineti ca durabilitatea estimata este calculatd pe baza specificatiilor de proiectare si a
rezultatelor testelor efectuate pe prototipuri. Deoarece aceasta este doar o valoare estimativa, ea
nu reprezintd nici o garantie privind durabilitatea efectiva a produsului.



Tabel 4: estimarea durabilititii in func

tie de indicele de severitate al manevrei

Indice de severitate % RUN D
18002500 u

Greutatea aripii kg r
a

b

[

Pani la 500 5|5 !
500 + 900 10 | 10 |
900 + 1200 20 | 20 t
1200 + 1500 30 | 30 K

1500 + 1800 40 | 40

1800 + 2200 - | 50 €
2200 + 2500 - |60 a

Lungimea aripii inm !
Pana la 6 5] 5 A
6+9 10 | 10 N
9+12 15 | 15 R
12 +15 25 | 25 |
U

15 + 18 35 r

|

500.000

450.000

400.000

350.000 4

300.000

250.000

200.000

150.000

100.000

50.000

0+

Indice de severitate %

Alte elemente legate de stres
(de luat in considerare daca probabi

litatea lor este mai mare de 10%)

Temperatura mediului este peste

40 ° C sau sub 0 ° C sau umiditatea| 10 | 10
este mai mare de 80%

Prezenta prafului si a nisipului 15 | 15
Prezenta sarurilor 20 | 20
Intreruperea manevrei foto 10 | 10
Intreruperea manevrei de oprire 20 | 20
Tractiune activa 10 | 10

Indicele total de severitate%o:

Observatie: daca indicele de severitate depaseste 100%, inseamna ca conditiile sunt in afara

.....

mari.



2.2.Un sistem tipic
Imaginea 2 prezinta un sistem tipic pentru automatizarea unei porti culisante utilizand RUN.

7 Cremaliera

1 Comutator-selector actionat cu buton
2 Receptor FT210B

3 Fotocelule

4 Transmitator FT210B

5 Margine mobila primara

6 Suport comutator de limita ,,deschis”

8 Luminad intermitenta cu antend Incorporata
9 RUN

10 Suport comutator de limita ,,inchis”

11 Margine mobila primara (optional)

12 Transmitator radio

2.3. Lista cablurilor

Sistemul tipic prezentat in Imaginea 2 prezinta si cablurile necesare pentru conectarea diferitelor
dispozitive, ale caror specificatii sunt incluse in Tabelul 5.

Cablurile utilizate trebuie sa fie adecvate pentru acest tip de aparat; de exemplu, un cablu
de tip HO3VV-F este recomandat pentru utilizare Tn interior, in timp ce HO7RN-F este
recomandat pentru utilizare in aer liber.

Tabelul 5: Lista cablurilor 1

Conexiune Tip cablu Lungime maxima
admisibila

A: Cablu de alimentare electrica | Cablu nr.1 3x1,5mm? 30m (Obs. 1)

B: Lumina intermitenta cu Cablu nr.1 2x0,5mm? 20m

antend

C: Fotocelule Cablu ecranat nr. 1 tip RG58 | 20m (se recomanda sub 5m)

D: Comutator-selector actionat
cu buton

Cablu nr.2 2x0,5mm? (Obs. 3)

50m (Obs. 2)

E: Conexiune intre 2 margini Cablu nr.1 2x0,5mm? (Obs. 4) | 20m
mobile
F: Conexiune margine mobila Cablu nr.1 2x0,5mm? (Obs. 5) | 30m




Observatie 1: Se poate utiliza si un cablu de alimentare de peste 30 m, cu conditia sa aiba

o sectiune mai mare, de ex. 3x2,5mm? si ci trebuie si existe In apropierea
unitatii de automatizare un sistem de impamantare de siguranta.

Observatie 2: Daca lungimea cablului ,,BLUEBUS” depaseste 30 m (cel mult 50 m),
aveti nevoie de un cablu de 2x1mm?,

Observatie 3: Se poate folosi un singur cablu de 4x0,5mm? in loc de doui cabluri
2x0,5mm?.

Observatie 4: Consultati capitolul ,,7.3.2 Intrarea STOP” in situatii in care existd mai
multe margini, pentru informatii despre tipul de conexiune recomandat de
producator.

Observatie 5: Pentru a conecta marginile mobile la aripile culisante; utilizati dispozitive

speciale, care permit conectarea chiar si in timpul miscarii aripii, Tn
imagine este prezentata folosirea FT210B.

3. Instalare

Instalarea RUN trebuie efectuati de un personal calificat, in conformitate cu legislatia,
standardele si reglementarile In vigoare si instructiunile prevazute in acest manual.

3.1. Verificari preliminare

Inainte de a incepe instalarea RUN trebuie sa:

Verificati ca toate materialele sa fie in stare excelenta, adecvate pentru utilizare si sa
respecte standardele in vigoare.

Asigurati-Va ca structura portii este adecvata pentru automatizare.

Asigurati-Va ca greutatea si dimensiunea aripilor portii se incadreaza in limitele
specificate la capitolul ,,2.1 - Limitele de functionare”.

Verificati daca forta necesara pentru a incepe miscarea aripii este mai mica decat % din
,»torsiunea maxima” si cd forta necesara pentru a mentine aripa in miscare este mai mica
decat 2 din valoarea ,,torsiunii nominale”. Comparati valorile rezultate cu cele
specificate la capitolul ,,8 - Caracteristici tehnice”. Producétorii recomanda la valoarea
fortei o marja de 50%, deoarece conditiile climatice nefavorabile pot s creasca
frictiunea.

Asigurati-Va cd nu existd puncte de frictiune excesiva la miscarea de deschidere sau de
inchidere a aripilor de poarta.

Asigurati-Va ca opritoarele mecanice sunt suficient de rezistente si cd nu exista nici un
pericol de deformare, chiar daca aripa loveste puternic opritoarele.

Verificati dacd poarta este bine echilibrata adicd nu se misca daca este opritd intr-0
pozitie oarecare.

Asigurati-Va ca zona in care este fixat motoreductorul nu va fi afectata de inundatii. Daca
este necesar, montati motoreductorul deasupra nivelului solului.

Asigurati-Va cd zona de instalare permite eliberarea motoreductorului si ca acesta se
poate elibera usor si in siguranta.



e Asigurati-Va cd pozitiile de montare ale diferitelor dispozitive sunt protejate impotriva
impactului si ca suprafetele de montare sunt suficient de rezistente.

e Nu scufundati niciodatd componentele in apa sau in alte lichide

e Pastrati RUN departe de sursele de caldura si de flacari; intr-un loc protejat de o
atmosfera acida, salina sau potential exploziva, asemenea situatii ar putea cauza probleme
de functionare sau pot duce la defectiuni sau alte situatii periculoase.

e Daca exista si o0 usa de acces pe aripa portii sau in zona de miscare a portii, asigurati-Va
ca ea nu impiedica deplasarea normald. Daca este necesar, montati un sistem adecvat de
interblocare.

e Conectati unitatea de control folosind cabluri de alimentare cu sistem corespunzator de
impamantare.

e Cablul de alimentare trebuie sa fie protejat folosind un comutatoare magnetotermice
diferentiale adecvate.

e (Cablul de alimentare trebuie sa fie echipat si cu un dispozitiv de deconectare de la retea
(cu o categorie de supratensiune III, adica o distantd minima de 3,5 mm intre contactele)
sau un sistem echivalent, precum o priza cu un stecher corespunzator. Daca dispozitivul
de deconectare de la sursa de alimentare nu este montat langa sistemul de automatizare,
acesta trebuie sa aiba un sistem de blocare pentru a preveni conectarea neintentionata, sau
neautorizata.

3.2. Instalarea motoreductorului

Motoreductorul trebuie fixat direct pe o suprafata de montare preexistenta, folosind mijloace
adecvate, de exemplu suruburi de expansiune. In caz contrar, pentru a fixa motoreductorul,
instalatorul trebuie sa:

1. sape o gaurd de fundatie cu dimensiuni adecvate, conform Imaginii 3.

2. pregateasca una sau mai multe trasee pentru cablurile electrice asa cum arata Imaginea 4.

3. asambleze cele 4 cleme pe placa de fundatie, introducand o piulitd pe partea inferioara si
una pe partea superioara a placii. Piulita de sub placa trebuie stransa asa cum arata
Imaginea 5, astfel incat partea filetata sa iasa deasupra placii cu cel mult 40 mm.

4. toarne betonul si, inainte de ca acesta s incepe sa se intareasca, sa ajusteze placa de
fundatie la valorile din Imaginea 3. Verificati daca acesta este asezata paralel cu aripa
portii si perfect nivelata (Imaginea 6). Asteptati ca betonul sa se intareasca complet.

5. scoata cele 4 piulite superioare de pe placa si apoi s monteze motoredcutorul. Verificati
dacd acesta este perfect paralel cu aripa portii, apoi reintroduceti si strangeti cele patru
piulite si saibele furnizate, asa cum arata Imaginea 7.
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6. elibereze motoredcutorul asa cum este descris la subcapitolul ,,Eliberarea si miscarea
manuald” din capitolul ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii motoredcutorului
RUN™.

7. deschida complet aripa portii si sd aseze prima piesa a cremalierei pe pinion. Verificati
daca cremaliera incepe la marginea aripii, asa cum arata Imaginea 8. Lasati un joc de 1 +
2 mm intre cremaliera si pinion, apoi fixati cremaliera pe aripa folosind uneltele
adecvate.

Pentru a preveni ca greutatea aripii sa afecteze activitatea motoredcutorului, este
important sa existe un joc de 1 + 2 mm intre cremalieri si pinion asa cum arata Imaginea
9.

8. gliseze aripa, folosind pinionul ca punct de referintd pentru fixarea celorlalte elemente ale
cremalierei.



9. taie excesul cremalierei.

10. deschide si inchide poarta de mai multe ori si sa se asigure ca cremaliera s-a aliniat cu
pinionul, cu o tolerantd maxima de 5 mm. Mai mult, trebuie verificat daca jocul de 1 + 2
mm a fost respectat pe toatd lungimea dintre pinion si cremaliera.

11. stranga bine cele doua piulite de fixare ale motoreductorului, asigurandu-se ca acesta este
bine fixat de sol. Piulitele de fixare trebuie acoperite cu capacele aferente asa cum arata
Imaginea 10.

12. fixeze suportul pentru comutatorul de limita, asa cum este descris mai jos (pentru
versiunile RUN1800P si RUN2500P, consola se fixeaza conform descrierii din
subcapitolul ,,3.3 Fixarea suportului comutatorului de limita la versiunile cu comutator de
limita inductiv”):

e Miscati manual aripa in pozitie deschisa lasand cel putin 2-3 cm de la opritorul
mecanic.

e Glisati consola de-a lungul cremalierei in directia de deschidere, pana la
atingerea comutatorului de limita. Apoi, miscati consola cu cel putin 2 cm in fata si
fixati-0 de cremaliera cu suruburile corespunzatoare, asa cum arata Imaginea 11.

e [Efectuati aceeasi pasi pentru comutatorul de limita de inchidere.

13. fixeze motoreductorul asa cum este descris in subcapitolul ,,Eliberarea si miscare
manuald” din capitolul ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatori”.

3.3. Fixarea consolei limitatorului de limita la versiunile cu comutator de limita
inductiv

Suportul comutatorului de limita trebuie fixat asa cum este descris mai jos pentru versiunile
RB600P si RB1000P care au comutator de limitd inductiv.



1. Miscati manual aripa in
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cremalierei Tn directia de AT T }\
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Apoi, miscati consola cu cel - :
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3. Miscati manual aripa in
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cum aratd Imaginea 12.

Apoi, miscati consola cu cel putin 2 cm 1n fata si fixati-o de cremalierd cu suruburile
corespunzatoare.

Atentie: distanta ideala a suportului pana la comutatoarele inductive de limiti este intre 3
si 8 mm, asa cum este indicat in Imaginea 13.

3.4. Instalarea diferitelor dispozitive

Daca sunt necesare alte dispozitive, instalati-le urmand instructiunile din manualele
corespunzatoare. Verificati acest lucru in subcapitolul ,,3.6 Descrierea conexiunilor electrice” si
Imaginea 2 pentru dispozitivele care pot fi conectate la RUN.



3.5. Conexiuni electrice

Realizati conexiunile electrice numai dupa ce alimentarea sistemului cu energie electrica a
fost oprita.

1.

2.

Scoateti carcasa de protectie pentru a accesa unitatea de electronica de control de la
RUN. Surubul lateral trebuie indepartat iar carcasa ridicata in sus.

Indepirtati membrana de cauciuc care etanseaza cele doua orificii pentru introducerea
cablurilor; introduceti cablul de alimentare in orificiul mai mic si toate celelalte cabluri
pentru diferitele dispozitive in orificiul mai mare, lasand o lungime de 20 + 30 cm mai
mare decat lungimea necesara. Consultati Tabelul 5 pentru informatii privind tipul de
cabluri si Imaginea 2 pentru conexiuni.

Folositi o clema pentru a prinde impreuna si a uni cablurile introduse prin orificiul mai
mare si asezati clema sub orificiu. Faceti o gaurd in membrana de cauciuc care este putin
mai mica decat diametrul cablurilor unite prin clema si treceti membrana prin cabluri
pana cand ajunge la clema. Apoi puneti membrana la loc. Asezati o a doua clema pentru
prinderea cablurilor asezate chiar deasupra membranei.

Pe membrana mai mica, faceti o gaura putin mai mica decat diametrul cablului de
alimentare si treceti membrana prin cablu pana cand intra in loc sau.

Conectati cablul de alimentare la terminalul corespunzator asa cum arata Imaginea 14 si
fixati cablul cu ajutorul gulerului.

Conectati celelalte cabluri conform schemei din Figura 16. Terminalele se pot indeparta
pentru a facilita aceasta procedura.

Dupa realizarea conexiunilor, fixati cablurile unite prin cleme cu inelele de blocare.
Excesul de cablu al antenei trebuie fixat de celelalte cabluri folosind o alta clema, asa
cum arata Imaginea 15.

Y




A se vedea subcapitolul ,,7.3.5 RUN in modul Slave” pentru conectarea a 2 motoare pe aripi
opuse.

3.6. Descrierea conexiunilor electrice

Urmeaza o scurta descriere a conexiunilor electrice; pentru informatii suplimentare Va rugam sa
cititi capitolul ,,7.3 Adaugarea sau eliminarea dispozitivelor”.

FLASH: iesire pentru una sau doua lumini intermitente ,,LUCYB” sau similare cu un bec de
12V, cel mult 21W.

S.C.A.: iesire ,,Indicator Poarta Deschisa”. Se poate conecta o lumina-indicator (24V max. 4W).
Poate fi programat si pentru alte functii; a se vedea subcapitolul ,,7.2.3 Functii de nivelul doi”
BLUEBUS: dispozitivele compatibile pot fi conectate la acest terminal. Se pot conecta in
paralel, folosind doar doua fire, care transmit atat energia electrica, cat si semnalele de
comunicatie. Pentru informatii suplimentare despre BlueBUS, consultati si capitolul ,,7.3.1
BlueBUS”.

STOP: intrare pentru dispozitivele care blocheaza sau, eventual, opresc manevrele Tn curs. Se
pot conecta contacte precum ,,Normal inchise”, ,,Normal deschise” sau dispozitive cu rezistenta
fixa utilizand proceduri speciale la intrare. Pentru informatii suplimentare despre STOP,
consultati si capitolul ,,7.3.2 Intrarea STOP”.

STEP-by-STEP: intrare pentru dispozitivele care controleaza miscarea pas-cu-pas. La aceasta
intrare se pot conecta dispozitive ,,Normal deschise”.

OPEN: intrare pentru dispozitive care controleazd doar miscarea de deschidere. La aceasta
intrare se pot conecta dispozitive ,,Normal deschise”.

CLOSE: intrare pentru dispozitive care controleaza doar miscarea de inchidere. La aceasta
intrare se pot conecta dispozitive ,,Normal deschise”.

AERIAL.: intrare de conexiune pentru antena receptorului radio (antena este incorporata in
LUCY B).

4. Verificari finale si pornirea dispozitivului

Inainte de a incepe faza de verificare si pornire a automatizarii, producitorii recomanda
pozitionarea aripii aproximativ la mijlocul drumului. Acest lucru va asigura ca aripa este libera
sa se miste atat in timpul deschiderii, cat si in timpul Inchiderii.



4.1. Alegerea directiei

Directia manevrei de deschidere se va

alege in functie de pozitia
motoreductorului fata de aripa portii. \E’

stanga pentru deschidere, selectorul
trebuie sa se deplaseze spre stanga asa

Daci aripa trebuie sa se deplaseze spre 0 —'—ﬁ

cum arata Imagina 17. Daca aripa

trebuie sa se deplaseze spre dreapta in
timpul deschiderii, selectorul trebuie sa E

se deplaseze spre dreapta asa cum arata @
Imagina 18.

4.2. Conexiune de alimentare

Conectarea RUN la reteaua electrica se va realiza de un personal calificat si cu experienti
Tn domeniu care detine instrumentele necesare si cu respectarea stricta a legilor,
dispozitiilor si standardelor aplicabile.

Dupa pornirea dispozitivului RUN, verificati urmatoarele:
1. Asigurati-Va ca LED-ul ,,BLUEBUS” clipeste regulat, cu aproximativ 0 clipire pe
secunda.
2. Asigurati-Va ca LED-urile de pe fotocelule (atat pe TX, cat si pe RX) clipesc; tipul de
intermitenta nu este important deoarece depinde de alti factori.
3. Asigurati-Va cd lumina intermitenta conectata la iesirea FLASH si LED-ul conectat la
iesirea ,,Indicator de poarta deschisa” sunt stinse.
Daca conditiile de mai sus nu sunt indeplinite, deconectati imediat sursa de alimentare a unitatii
de control si verificati mai atent conexiunile electrice. Pentru informatii suplimentare despre
depistarea si analiza erorilor, Va rugdm sa consultati capitolul ,,7.6 Depanare”.

4.3. Tnviitarea automati a dispozitivelor

Dupa conectarea la sursa de alimentare, unitatea de control trebuie sa ,,invete” dispozitivele
conectate la intrarile BLUEBUS si STOP. Inainte de aceasta faza, LED-urile L1 si L2 vor clipi
pentru a indica faptul ca trebuie efectuata invatarea automata a dispozitivelor.
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Apasati si tineti apasate tastele [ A] si [Set]

2. Eliberati tastele atunci cand ledurile L1 si L2
incep sa clipeasca foarte repede (dupa
aproximativ 3 s)

3. Asteptati cateva secunde ca unitatea de control
sa termine invatarea automata a dispozitivelor

4. Céand etapa de invitarea automata a

dispozitivelor este completa, LED-ul STOP

trebuie s ramana aprins iar L1 si L2 trebuie sa
se stingd (ledurile L3 si L4 vor Incepe sa
clipeasca).

Etapa de invatarea automata a dispozitivelor conectate poate fi repetatd in orice moment, chiar si
dupa instalare (de exemplu, daca se instaleaza un dispozitiv nou). Pentru a repeta invatarea
automata a dispozitivelor consultati capitolul ,,7.3.6 Invatarea automata a celorlalte dispozitive”.

4.4. Invatarea automata a lungimii aripilor

Dupa invatarea automata a dispozitivelor, ledurile L3 si L4 incep sa clipeasca; unitatea de
control trebuie sa invete si lungimea portii. In aceasta etapa, lungimea aripii se va masura de la
comutatorul de limita de Inchidere pana la comutatorul de limita de deschidere. Aceasta
masurare este necesara pentru a stabili punctele de decelerare si punctul de deschidere partiala.

1. Apasati si mentineti apasate tastele [ ¥ ] si [Set]

2. Eliberati tastele cand incepe manevra (dupa =
aproximativ 3 s) 'ZZ':J ==,

3. Verificati ca manevra in curs si fie o manevra de —t
deschidere. Daca nu, apasati tasta [Stop] si cititi cu Ll ue
atentie capitolul ,,4.1 Alegerea directiei”, apoi s

repetati procesul de la punctul 1.

4. Asteptati ca unitatea de control sa deschida poarta
pana cand ajunge la comutatorul de limitd de
deschidere; manevra de Tnchidere va incepe
imediat dupa aceea.

5. Asteptati ca unitatea de control sa inchida poarta.

Daci conditiile de mai sus nu sunt indeplinite, deconectati imediat sursa de alimentare a unitatii
de control si verificati mai atent conexiunile electrice. Pentru informatii suplimentare, consultati
si capitolul ,,7.6 Depanare”.

4.5. Verificarea miscarilor portii

La finalizarea etapei de invatare automata a lungimii aripilor, ar trebui sa efectuati o serie de
manevre pentru a asigura deplasarea corecta a portii
1. Apasati tasta [Deschidere] pentru a deschide poarta. Verificati daca deschiderea portii
are loc in mod regulat, fara variatii n viteza. Aripa trebuie sa Se incetineasca si sa se



opreasca numai atunci cand se afla la 70 - 50 cm de opritorul mecanic de deschidere.
Apoi, la 2 + 3 cm de la opritorul mecanic de deschidere, se va declansa intrerupatorul de
limita.

2. Apasati tasta [Inchidere] pentru a inchide poarta. Verificati daca inchiderea portii are loc
in mod regulat, fara variatii Tn viteza. Aripa trebuie sa Se incetineasca si sa se opreasca
numai cand se afla la 70 - 50 cm de opritorul mecanic de inchidere. Apoi, la 2 + 3 cm de
la opritorul mecanic de inchidere, se va declansa intrerupatorul de limita.

3. In timpul manevrei, verificati daca lumina intermitenta clipeste cu o viteza de 0,5
secunde. Daca exista, verificati si intermitentele luminii conectate la terminalul
indicatorului de poarta deschise: clipiri lente in timpul deschiderii, rapide in timpul
inchiderii.

4. Deschideti si Inchideti poarta de mai multe ori pentru a Va asigura ca nu existd puncte de
frictiune excesiva si ca nu exista defecte de asamblare sau de reglare.

5. Verificati daca fixarea motoreductorului RUN, daca consola si suporturile comutatorului
de limita sunt solide, stabile si rezistente, chiar dacd poarta accelereaza sau decelereaza
brusc.

4.6. Functii presetate

Unitatea de control RUN are o serie de functii programabile. Aceste functii sunt setate din
fabrica la o configuratie care ar trebui s satisfaca majoritatea automatizarilor. Cu toate acestea,
functiile pot fi modificate in orice moment prin proceduri speciale de programare.

Pentru informatii suplimentare, Va rugam sa consultati capitolul ,,7.2 Programare”.

4.7. Receptorul radio

Pe unitatea de control este montat un conector ,,SM” pentru receptoarele radio optionale de tip
SMXI sau SMXIS, pentru a permite controlul de la distanta. Pentru a instala receptorul radio,
deconectati sursa de alimentare si urmati pasii din Imaginea 21. Relatia dintre iesirea
receptorului radio SMXI si SMXIS si comanda efectuata de RUN este descrisa in tabelul 6:

Tabel 6: Comenzi cu transmitatorul 1

Iesirea 1 Comanda STEP-BY-STEP
lesirea 2 Comanda ,,Deschidere partiald”
lesirea 3 Comanda ,,Deschidere”

lesirea 4 Comanda ,,Inchidere”

Pentru informatii suplimentare, consultati manualul de instructiuni al receptorului radio.



5. Testarea si punerea in functiune

Aceasta este cea mai importanta etapa a procesului de instalare a sistemului de automatizare
pentru a asigura o sigurantd maxima. Testarea se poate efectua si ca 0 metoda de verificare
periodica a functionarii corecte a tuturor dispozitivelor din sistem.

Testarea sistemului se va efectua de un personal calificat si cu experienta in domeniu, care
va stabili ce teste se vor efectua pe baza riscurilor prezente si va verifica conformitatea
sistemului cu reglementirile, legislatia si standardele aplicabile, in special cu toate
prevederile standardului EN 12445 care stabileste metodele de testare pentru sistemele de
automatizare pentru porti.

5.1. Testarea

Fiecare componenta a sistemului, de ex. marginile de siguranta, fotocelulele, oprirea de urgenta
etc. necesita o faza specifica de testare. Prin urmare, Va recomandam sa respectati procedurile
prezentate in manualele de instructiuni ale acestor componente. Pentru a testa RUN, procedati
dupa cum urmeaza:
1. Asigurati-Va ca instructiunile prezentate in acest manual, Tn special in capitolul 1
,AVERTISMENTE” au fost respectate in totalitate;
2. Eliberati motoreductorul asa cum este descris Tn subcapitolul ,,Eliberarea si miscarea
manuald” din capitolul ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii motoreductorului
RUN”
3. Asigurati-Va ca puteti misca poarta manual, cu o forta de max. 390N (aprox.40 kg), atat
n timpul deschiderii cat si in timpul Tnchiderii.
4. Blocati motoreductorul.

Folosind dispozitivele de control sau de oprire (selector actionat cu buton, butoane de

control sau transmitator radio) testati deschiderea, inchiderea si oprirea portii si asigurati-

Va ca aripile se misca in directia dorita.

6. Verificati functionarea corectd a tuturor dispozitivelor de sigurantd, una cate una
(fotocelule, margini sensibile, opriri de urgenta etc.) si verificati daca poarta functioneaza
asa cum ar trebui. De fiecare data cand un dispozitiv este activat, LED-ul ,,BlueBUS” de
pe unitatea de control clipeste rapid de 2 ori, confirmand ca unitatea de control
recunoaste evenimentul.

7. Daca situatiile periculoase cauzate de miscarea aripii au fost evitate prin limitarea fortei
de impact, forta de impact trebuie masuratd conform standardului EN 12445. Daca

.....

o1

folosite pentru a ajuta reducerea fortei de impact, incercati sd gasiti reglajul cu care se pot
obtine rezultate optime.

5.2. Punerea in functiune

Punerea in functiune poate avea loc numai dupa ce toate fazele de testare ale RUN-ului si
celorlalte dispozitive au fost parcurse cu succes. Nu este permis sa executati o punere partiala in
functiune sau sa permiteti utilizarea sistemului in conditii improvizate.
1. Pregatiti si pastrati cel putin 10 ani documentatia tehnica pentru automatizare, care
trebuie sa includa cel putin urméatoarele: schema de asamblare a automatizarii, schema de
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cablare, evaluarea riscurilor si solutiile adoptate, declaratia de conformitate a
producatorului tuturor dispozitivelor instalate (pentru RUN utilizati declaratia CE de
conformitate anexatd); copia manualului de instructiuni si programul de intretinere al
automatizarii.

Afigati pe poarta o placa cu cel putin urmatoarele informatii: tipul automatizarii, numele
si adresa producatorului (persoana responsabild pentru ,,punerea in functiune”), numarul
de serie, anul fabricatiei si marcajul ,,CE”.

Afisati o eticheta permanenta sau un simbol 1anga poarta cu pasii necesari pentru
eliberarea si manevrarea manuala.

Pregatiti declaratia de conformitate a sistemului de automatizare si predati proprietarului.
Pregétiti ,,Instructiunile si avertismentele pentru utilizarea sistemului de automatizare” si
predati proprietarului.

Pregatiti programul de intretinere al sistemului de automatizare si predati proprietarului;
aceasta trebuie sa contind toate indicatiile referitoare la intretinerea dispozitivelor
individuale de automatizare.

Inainte de punerea in functiune a sistemului de automatizare, informati in scris
proprietarul despre riscurile si pericolele reziduale (de exemplu, in ,,Instructiuni si
avertismente pentru utilizarea sistemului de automatizare™).

6. Intretinere si eliminare

Acest manual oferd informatii despre cum sa elaborati un program de intretinere si despre
eliminarea RUN.

6.1. intretinere

Automatizarea trebuie sa fie supusa unor lucrari periodice de intretinere, pentru a garanta 0
durata de viata prelungitd; in acest scop, RUN are un sistem de numarare si avertizare privind
lucrarile si de intretinere; A se vedea subcapitolul ,,7.4.4 Avertisment privind intretinerea”.

Lucridrile de intretinere se vor efectuat in strictd conformitate cu instructiunile de
siguranta previzute in acest manual si in conformitate cu legislatia si standardele
aplicabile.

Daca exista alte dispozitive, urmati instructiunile din programul lor de intretinere.

1.

2.

RUN necesita lucrari regulate de intretinere la fiecare 6 luni sau dupa cate 20.000 de
manevre (max.).

Deconectati toate sursele de alimentare.

Verificati dacd exista deteriorari ale componentelor automatizarii, acordand o atentie
deosebita eroziunii sau oxidarii pieselor structurale. Inlocuiti orice piese care sunt sub
standardul solicitat.

Verificati uzura pieselor mobile: pinion, cremaliera si componentele aripii; daca este
necesar, inlocuiti-le.



5. Reconectati sursele de energie si efectuati testarea si verificarile mentionate la punctul
,,J.1 Testarea”.

6.2. Eliminarea

Ca si in cazul instalarii, la sfarsitul duratei de viata a produsului, operatiunile de dezasamblare si
de dezmembrare se vor efectua de un personal calificat.

Acest produs este fabricat folosind diferite tipuri de materiale, dintre care unele se pot recicla iar
eliminare in reglementarile locale aplicabile in regiunea Dvs. pentru aceasta categorie de
produse.

Anumite parti ale produsului pot contine substante toxice sau periculoase care, daca ajung
in mediul inconjuritor, pot diuna grav mediului sau sanatatii umane.

Asa cum este indicat prin Imaginea 22, eliminarea acestui produs impreuna
cu deseurile menajere este strict interzisa. Sortati materialele in diferite
categorii, conform metodelor stabilite in legislatia locala aplicabila sau
returnati produsul la vanzator cand achizitionati un model similar.

Legislatia locald poate impune amenzi mari in cazul eliminarii
necorespunzdtoare a acestui produs.



7. Informatii suplimentare

Tn acest capitol vom prezenta programarea, personalizarea si cautarea si remedierea defectiunilor
pe RUN.

7.1. Taste de programare

Unitatea de control RUN are trei taste care pot fi utilizate pentru a comanda unitatea de control
atat in timpul testelor, cat si in timpul programarii:

Open Tasta ,,Deschide” permite e I
A utilizatorului s controleze T::_a:_ TN
deschiderea portii Sau sa miste in ' L\Aﬂ L2
sus punctul de programare. ‘ _r’m;] L3
Stop Tasta ,,STOP” permite utilizatorului ) oo u
Set sa opreasca manevra. Daca este {\,C?i 1 t:
apasata timp de peste 5 secunde, L
acesta permite utilizatorului sa intre Le|
in programare. @ — N
Close Tasta ,,Inchide” permite 'V T >
utilizatorului sa controleze inchiderea portii sau sa miste in sus punctul de

programare.

7.2.Programare

Pe unitatea de control RUN sunt disponibile mai multe functii programabile. Functiile sunt setate
folosind 3 taste aflate pe unitatea de control: [ A] [Set] [ V] si sunt utilizate cu ajutorul a 8§ LED-
uri: L1..L8. Functiile programabile disponibile pe RUN se pot programa pe 2 niveluri:

Nivelul unu: functiile se pot seta ON-OFF (active sau inactive). Tn acest caz, fiecare dintre LED-
urile L1..L8 indica céte o functie. Daca LED-ul este aprins, functia este activa, daca este stins,
functia este inactiva. Vedeti Tabelul 7.

Nivelul doi: parametrii se pot seta pe o scari de valori (de la 1 la 8). In acest caz, fiecare dintre
LED-urile L1.L8 indica valoarea setatd (exista 8 setdri posibile). Va rugam sa consultati Tabelul
9.

7.2.1. Functii de nivelul 1 (functii ON-OFF)

Tabel 7: lista functiilor programabile: nivelul unu:

LED | Functia Descriere

L1 Inchidere automata | Aceastd functie face ca poarta si se inchida automat dupa
expirarea timpului programat. Durata pauzei, setata din
fabrica, este de 30 de secunde, dar poate fi schimbata la 5, 15,
30, 45, 60, 80, 120 sau 180 de secunde. Daca functia este
inactiva, sistemul functioneaza in mod ,,semi-automat”.

L2 Inchidere dupa foto | Aceasti functie permite ca poarta sa fie tinutd deschisa doar
pentru timpul necesar de trecere. De fapt, ,,Foto” declanseaza




intotdeauna inchiderea automata cu 0 pauza de 5 secunde
(indiferent de valoarea programatd). Actiunea se modifica
daca functia ,Inchidere automata” este activa sau nu.

Daci functia de ,,Inchidere automati” este inactiva: Poarta
ajunge intotdeauna in pozitie complet deschisa (chiar daca
foto nu mai este declansat). Inchiderea automata cu o pauzi de
5s are loc atunci cand foto nu mai este declansat.

Daca functia de ,Inchidere automati” este activa: manevra
de deschidere se opreste imediat cand fotocelulele nu mai sunt
declansate. Dupa 5 secunde, poarta va incepe sa se inchida
automat. Functia ,Inchidere dupa foto” este intotdeauna
dezactivata la manevrele Tntrerupte printr-o comanda Stop.
Daca functia ,Inchidere dupa foto” este inactiva, durata
pauzei este cea care a fost programati sau daci functia este
inactiva nu exista inchidere automata.

L3

Inchide
Tntotdeauna

Daca functia ,,Inchide intotdeauna” este activa poate incepe sa
se inchida daca la revenirea curentului se constatd ca ea a
ramas deschisa. Din motive de siguranta, o lumina
intermitenta va clipi timp de 5 secunde Thainte de inceperea
manevrei. Daca functia este inactiva la revenirea curentului,
poarta va ramane pe loc.

L4

Decelerare

La activarea acestei functii, la Inceputul manevrelor de
deschidere sau de inchidere va aparea 0 decelerare. Viteza de
decelerare corespunde cu cca. 60% din viteza nominala.
Atentie: in timpul decelerarii motorul dezvolta doar jumatate
din cuplul nominal; decelerarea nu este posibila la portile
grele sau la cele care necesita un cuplu maxim. Daca
decelerarea nu este activa, viteza ramane constanta pe tot
parcursul manevrei.

L5

Varf

La activarea acestei functii, accelerarea treptata la inceputul
fiecarei manevre este dezactivata, ceea ce permite o forta
maxima si este utila in situatii cu niveluri ridicate de frictiune
statica, de exemplu cand zapada sau gheata blocheaza aripa
portii. Daca functia Varf nu este activa, manevra incepe cu o
accelerare treptata.

L6

Pre-intermitenta

Cu functia de pre-intermitenta, se adauga o pauza de 3
secunde intre aprinderea luminii intermitente si inceputul
manevrei, pentru a avertiza utilizatorul inaintea unei situatii
potential periculoase. Daca pre-intermitenta este inactiva,
lumina intermitenta se va aprinde cand incepe manevra..

L7

. Inchidere” se
schimba in
,,Deschidere
partiald”

Prin activarea acestei functii, toate comenzile de ,,inchidere”
(intrarea ,,CLOSE” sau comanda radio ,,inchidere”) activeaza
o manevra de deschidere partiala (a se vedea LED-ul L6 din
Tabelul 9).

L8

Mod ,,slave”

Prin activarea acestei functii RUN devine ,,Slave”: in acest fel
este posibild sincronizarea functionarii a doud motoare




montate pe doud aripi opuse unde, un motor functioneaza ca
principal (,,Master”) si celalalt ca secundar (,,Slave”). Pentru
informatii suplimentare, consultati subcapitolul ,,7.3.5 RUN in
modul,, Slave .

In timpul functionarii normale RUN, LED-urile L1 ... L8 vor fi fie aprinse, fie stinse, in functie
de starea functiei pe care o reprezinta. De exemplu, L1 va fi activat daca functia ,,Inchidere

automata” este activa.

7.2.2. Programare la nivelul 1

Toate functiile de nivel 1 sunt setate din fabrica pe ,,OFF” dar se pot modifica oricand, asa cum
arata Tabelul 5. Urmati pasii cu atentie pentru ca aveti cel mult 10 secunde pentru a apdsa tastele
una dupa cealaltd. Dupa acest interval, procesul se Incheie automat si dispozitivul memorizeaza
modificarile efectuate pana la acel moment.

Tabelul 8: schimbarea functiilor ON-OFF Exemplu

1. Apasati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s) ;fT a5

2. Apasati si tineti apasata tasta [Set] pana cand ledul ,,L1” \‘(5‘1 +
incepe sa clipeasca NERNCE

3. Apasati tasta [A] sau [ ¥] pentru a muta intermitenta la f* t vt “éj
ledul asociat cu functia pe care o Veti modifica (alo (] A

4. Apisati tasta [Set] pentru a schimba starea functiei 4 Y
(intermitenta scurta = OFF, intermitenta lunga = ON) @F—‘ | AT TN

5. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de L
programare. %, y}‘ 10s

Observatie: Pentru a seta alte functii pe ON sau OFF, repetati punctele 3 si 4 in cadrul aceleasi
faze de programare.

7.2.3. Functii de nivelul 2 (parametrii ajustabili)

Tabelul 9: lista functiilor programabile: nivelul doi

LED Parametru LED | Valoare setata Descriere
intrare (nivel)
L1 Durata L1 5 secunde Seteaza durata pauzei, adica
pauzei L2 15 secunde timpul care trece Tnainte de
L3 30 secunde inceperea unei manevre de
L4 45 secunde reinchidere automata. Este
L5 60 secunde eficientd numai daca
L6 80 secunde inchiderea automata este
L7 | 120 secunde activatd.
L8 180 secunde
L2 Functia pas L1 Deschidere-stop-inchidere-stop
Cu pas L2 Deschidere-stop-inchidere- deschidere
L3 Deschidere- inchidere- deschidere- inchidere




L4 Bloc apartamente Controleaza succesiunea
L5 Bloc apartamente (peste 2 s declangeaza stop) comenzilor asociate cu
L6 | PAS CU PAS 2 (sub 2 s declangeaza ,,Partial deschis™) intrarea Step-by-Step sau
L7 Deadman prima comanda radio.
L8 Deschidere in modul semi-automat, inchidere in modul
,deadman”
L3 Sensibilitatea L1 Sensibilitate foarte mare (porti usoare) Controleaza sensibilitatea de
de detectare L2 Sensibilitate foarte mare detectare a obstacolelor.
a L3 Sensibilitate mare Retineti ca sensibilitatea este
obstacolelor L4 Sensibilitate medie influentata si de forta
L5 | Sensibilitate medie spre mica motorului (a se vedea L5);
L6 Sensibilitate mici forta motorului trebuie sa fie
L7 | Sensibilitate foarte mica ajustata Tntotdeauna Tnainte,
L8 | Sensibilitate foarte mica (porti grele) pentru a permite setarea
corecta s sensibilitatii de
detectare a obstacolelor.
L4 Iesire L1 Functie indicator de poartd deschisad Reglati functia asociata cu
indicator de L2 Activa daca aripa este inchisa iesirea indicatorului de
poarta L3 Activa daca aripa este deschisa poartd deschisa (indiferent
deschisa L4 Activi cu iesire radio 2 de functia asociata, cand este
L5 Activi cu iesire radio 3 activa, are o tensiune de 24V
L6 | Activi cu iesire radio 4 -30 +50% cu o putere
L7 Indicator intretinere maxima de 4W).
L8 | Incuietoare electricd
L5 Ajustare L1 Setata la 40% Dupa pornirea motorului,
forta motor L2 Setatd la 50% setati forta pentru a ajusta la
L3 Setatd la 60% greutatea portii. Sistemul de
L4 | Setatd la 80% control masoara si
L5 Setatd la 100% temperatura mediului,
L6 Semiautomat 1=40+100% (1) crescand automat forta in
L7 Semiautomat 2=60+100% (1) cazul temperaturilor deosebit
L8 | Automat =0+100% (1) de scazute.
L6 Deschidere L1 0,5 mt Valoarea deschiderii partiale.
partiala L2 1mt Deschiderea partiald poate fi
L3 1,5mt controlata cu doua comanda
L4 |2mt radio sau cu ,,INCHIDERE”,
L5 2,5 mt daca functia Inchidere” este
L6 3 mt prezenta, aceasta devine
L7 3,4mt »Deschidere partiala”.
L8 4 mt
L7 Avertisment L1 Automat (bazat pe seriozitatea manevrelor) Seteaza numarul de manevre
intretinere L2 2.000 dupa care este semnalatd
L3 4.000 solicitarea de intretinere a
L4 7.000 automatizarii (a se vedea
L5 10.000 subcapitolul ,,7.4.4
L6 15.000 Avertismente de
L7 20.000 intretinere”).
L8 30.000
L8 Primul L1 Rezultat manevra 1 (cea mai recentd) Tipul defectului care a avut
defect L2 Rezultat manevra 2 loc n timpul ultimelor 8
L3 Rezultat manevra 3 manevre poate fi stabilit (a
L4 Rezultat manevra 4 se vedea subcapitolul ,,7.6.1
L5 | Rezultat manevra 5 Arhiva defectiunilor”).

L6

Rezultat manevra 6




L7 Rezultat manevra 7
L8 Rezultat manevra 8

Observatie: culoarea gri reprezinta setarile din fabrica
Observatie (1): Regleaza automat forta necesard, mentinand un nivel minim de forta garantat.
Observatie (2): Regleaza automat forta necesara.

Toti parametrii pot fi ajustati conform necesitatilor, fara contraindicatii, numai ,,Sensibilitatea de
detectare a obstacolelor” si ,,Ajustare fortda motor” pot necesita o atentie speciala:

* Nu se recomanda utilizarea unor valori ridicate de forta pentru a compensa faptul ca are
puncte de frictiune anormala; o forta excesiva poate afecta sistemul de siguranta si poate
deteriora aripa.

» Daca ,,Sensibilitatea de detectare a obstacolelor” este utilizata in sprijinul sistemului
pentru reducerea fortei de impact, dupa fiecare reglare trebuie sd masurati forta asa cum
este prevazut In standardul EN 12445,

» Uzura si conditiile atmosferice care influenteaza miscarea portii; verificati periodic
setarile fortei.

7.2.4. Procedura de programare la nivelul 2

Parametrii ajustabili setati din fabrica sunt evidentiati cu gri in Tabelul 9, dar se pot modifica
oricand, asa cum arata Tabelul 10. Urmati pasii cu atentie pentru ca aveti cel mult 10 secunde
pentru a apasa tastele una dupa cealaltd . Dupa acest interval, procesul se incheie automat si
dispozitivul memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.

Tabelul 10: schimbarea parametrilor ajustabili Exemplu
CPN- . . ¥
1. Apdsati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s) (SET s
2. Apés:a‘gl si tineti apasata tasta [Set] pana cand ledul ,,L1” incepe N .
sa clipeasca O7 L1 (‘sEt
3. Apasati tasta [A] sau [ V] pentru a muta intermitenta la ledul & ¥4+ . &
asociat cu parametrul pe care il Veti modifica (a]or(+] ~
4. Apasati tasta [Set] si tineti-o apdsata in timpul efectuarii pasilor ¥
5516 (seT]
5. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-ul care reprezinta g i
nivelul actual al parametrului de modificat se va aprinde. s
- . . L **‘ S 1s
6. Apasatitasta [A] sau [ V] pentru a muta ledul asociat cu (alor(v| 5%
valoarea parametrului 4
7. Eliberati tasta [Set] (s
8. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare. QID N
£l 5

Nota: Pentru a seta si alti parametrii, repetati punctele 3 -7 n cadrul
aceleasi faze de programare.



7.2.5. Exemplu de programare de nivel 1 (functii ON-OFF)

Secventa de urmat pentru a modifica setdrile din fabrica ale functiilor pentru a activa de exemplu
functiile ,,Inchidere automata” (L1) si ,,Inchide intotdeauna” (L3).

Tabelul 11: Programare de nivel 1 Exemplu
\ &
1. Apasati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s) (sem 3s
2. Eliberati tasta [Set] pana cand ledul ,,L.1” incepe sa clipeasca ot ff
Sl (e
3. Apasati tasta [Set] o datd pentru a schimba starea functiei ¥4 e
asociate cu L1 (Inchidere automata). (seT] a5
4. Apasati tasta [ ¥] de doud ori pentru a muta intermitenta la Y4 ¥4 o2
ledul 3 (v](v] ™13
5. Apasati tasta [Set] pentru a schimba starea functiei asociate j’ 4 oL
cu L3 (int Tnchide Tntotdeauna). LED-ul L3 va clipi acum (seT) ~L3
lung. %
6. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare. % 10s

Dupa finalizarea acestor operatiuni, LED-urile L1 si L3 trebuie sa ramana aprinse pentru a indica
faptul ca functiile ,,Inchidere automata” si ,,Inchide intotdeauna” sunt active.

7.2.6. Exemplu de programare de nivel doi (parametri ajustabili)

Acest exemplu arata secventa de urmat pentru a modifica setarile din fabrica ale parametrilor si
pentru a creste ,,Durata pauzei” la 60 de secunde (intrare pe L1 si nivel la L5) si reducerea
,,Fortei motorului” la 60% (intrare pe L5 si nivel la L3).



Tabelul 12: schimbarea parametrilor ajustabili Exemplu

1. Apasati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s) Goe] %

2. Apasati si tineti apdsata tasta [Set] pana cand ledul ,,L.1” NP — 7y
incepe si clipeasci O |4 Geer

3. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul efectudrii
pasilor 4 si 5 (s

4. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-ul L3, care —:(:35 2
reprezintd durata actuala a pauzei se va aprinde. I* ¥F

5. Apasati tasta [ ¥] de doua ori pentru a muta ledul aprins la (v|(v] <15
L5, asociat cu valoarea noii valori al duratei pauzei 4

6. Eliberati tasta [Set] (se]

7. Apasati tasta [ W] de patru ori pentru a muta ledul intermitent (% (L:I/?I(%\ §L5
pe L5. =

8. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul efectuarii (:E|
pasilor 9 si 10 NV

9. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-ul L5, care 3 /T L5
reprezintd forta motorului se va aprinde. (t* ¥ :- ;(:r: s

10. Apasati tasta [ A] de doua ori pentru a muta ledul aprins la “,T
L3, asociat cu valoarea noii forte a motorului (seT]

11. Eliberati tasta [Set] £

12. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din modul de programare. % 10s

7.3. Addugarea sau eliminarea dispozitivelor

Din sistemul de automatizare RUN puteti adauga sau elimina oricand dispozitive. Se pot conecta
diferite tipuri de dispozitive in special la intrarile ,,BlueBUS” si ,,STOP”, asa cum este prezentat
n capitolele urmatoare.

Dupa adaugarea sau eliminarea dispozitivelor, sistemul de automatizare
trebuie sa parcurga din nou procesul de invatare automatica in conformitate cu
instructiunile de la subcapitolul 7.3.6 , Invatarea automata a celorlalte dispozitive”

7.3.1. BlueBUS

Tehnologia BlueBUS permite conectarea dispozitivelor compatibile folosind doar doua fire care
transmit atat energia electrica, cat si semnalele de comunicatie. Toate dispozitivele se vor
conecta in paralel pe cele 2 fire ale BlueBUS. Nu trebuie sa tineti cont de polaritate; fiecare
dispozitiv se va recunoaste individual deoarece i se atribuie 0 adresa uni-vocala in timpul
instalarii. Se pot conecta fotocelule, dispozitive de siguranta, taste de control, lampi de
semnalizare etc.

Unitatea de control RUN recunoaste in mod individual toate dispozitivele conectate printr-un
proces de invatare automata si poate detecta cu precizie absoluta toate anomaliile posibile. Din
acest motiv, de fiecare data cand se adauga sau se elimina un dispozitiv conectat prin BlueBUS,



unitatea de control trebuie sa parcurga procesul de invatare automata. A se vedea capitolul 7.3.6
,Invatarea automata a celorlalte dispozitive”.

7.3.2. Intrarea STOP

STOP este intrarea care determind oprirea imediatd a manevrei (urmata de inversarea ei scurtd).
La aceasta intrare se pot conecta dispozitive cu contacte ,,NO” (normal deschise) si ,,NC”
(normal Inchise), precum si dispozitive cu iesiri cu rezistentd fixa de 8,2 kQ, precum marginile
sensibile.

Ca si In cazul BlueBUS, unitatea de control recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea
STOP in faza de invitare automati (a se vedea capitolul 7.3.6 ,,Invatarea automati a celorlalte
dispozitive); dupa care unitatea de control va da o comanda STOP atunci cand detecteaza o
modificare in starea recunoscuta.

La intrarea STOP se pot conecta mai multe dispozitive, chiar de diferite tipuri, daca se fac
aranjamentele potrivite:

e Se poate conecta in paralel un numar nelimitat de dispozitive normal deschise.

e Se poate conecta in serie un numar nelimitat de dispozitive normal inchise.

e Se pot conectat in paralel doua dispozitive cu iesiri cu rezistente fixe de 8,2 kQ ; daca
existd mai multe dispozitive, toate se pot conecta ,,in cascada”, cu o singura rezistenta
terminala de 8,2 kQ.

e Este posibil sa combinati doua contacte normal deschise si normal inchise, asezandu-le Tn
paralel, cu obligatia de a conecta si o rezistenta de 8,2 kQ in serie cu contactul normal
nchis (aceasta permite si combinarea a 3 dispozitive: normal deschis, normal inchis si
8,2 kQ).

Daca intrarea STOP se utilizeaza pentru conectarea dispozitivelor cu functii de siguranta,
numai dispozitivele cu rezistenta fixa de 8,2 k€ garanteaza o protectie de categoria 3
impotriva defectiilor mentionate in standardul EN 954-1.

7.3.3. Fotocelule

Prin atribuirea unei adrese folosind jumperi speciali, sistemul ,,BlueBUS” permite utilizatorului
sa comande ca unitatea de control sd recunoasca fotocelulele si sa le atribuie o functie corecta de
detectare. Procedura de atribuire a adresei se va efectua atat pe TX, cat si pe RX (prin setarea
identica a jumperilor) asigurandu-Va ca nu exista alte perechi de fotocelule avand aceeasi adresa.
Intr-o automatizare pentru porti culisante, RUN permite instalarea fotocelulelor asa cum arati in
Imaginea 24.

De fiecare datd cand se adauga sau se elimina o fotoceluld, unitatea de control trebuie sa
parcurga procesul de invitare automati (a se vedea capitolul 7.3.6 ,,Invitarea automati a
celorlalte dispozitive”



De fiecare data cand se adauga sau se elimind o fotoceluld, unitatea de control trebuie sa
parcurga procesul de invatare automata (a se vedea capitolul 7.3.6 ,,Invatare Invétarea automata a
celorlalte dispozitive”

Tabelul 13: Atribuire adresa fotocelule

Fotocelula Jumpere

FOTOCELULA

Fotocelula externa h=50 cm
activata cand poarta se inchide
FOTOCELULA II
Fotocelula externa h=100 cm
activatd cand poarta se Tnchide
FOTOCELULA 1
Fotocelula interna h=50 cm
activata cand poarta se nchide
FOTOCELULA 1 11
Fotocelula interna h=100 cm
activata cand poarta se inchide

FOTOCELULA 2
Fotocelula externa
activata cand poarta se deschide

FOTOCELULA 2 11
Fotocelula interna
activata cand poarta se deschide

FOTOCELULA 3
o singura fotoceluld pentru Intregul sistem de
automatizare

In cazul instalarii impreund a FOTO 3 si FOTO II, pozitia elementelor (TX-RX) trebuie si
respecte prevederile din manualul fotocelulelor.



7.3.4. Senzor foto FT210B

Senzorul foto FT210B combina un dispozitiv de limitare a fortei (de tip C, in conformitate cu
standardul EN1245) si un detector de prezenta care detecteaza prezenta obstacolelor pe axa
optica dintre transmitatorul TX si receptorul RX (de tip D in conformitate cu standardul
EN12453). Semnalele de stare ale marginii sensibile pe senzorul foto FT210 sunt transmise prin
intermediul fasciculului, integrand cele doua sisteme intr-un singur dispozitiv. Piesa de
transmisie este pozitionata pe aripa mobila si este alimentata de o baterie, eliminand astfel
cablurile inestetice; consumul bateriei este redus prin circuite speciale care garanteaza o durata
de viata de pana la 15 ani (a se vedea detaliile Tn manualul produsului).

Prin combinarea unui dispozitiv FT210B cu o margine sensibila (de exemplu TCB65) se poate
atinge nivelul de securitate al unei ,,margini primare”, cerut in standardul EN12453 pentru toate
,tipurile de utilizare” si toate ,.tipurile de activare”.

FT210B este rezistent la defectiuni individuale atunci cand este combinat cu o margine sensibila
de tip ,,rezistiva” (8,2 kQ2). Dispune de un circuit special anti-coliziune care previne
interferentele cu alte detectoare, chiar dacd acestea nu sunt sincronizate, si permite montarea
unor fotocelule suplimentare; de exemplu, in cazurile in care exista un trafic de vehicule grele iar
fotocelula 2 este plasata in mod normal la 1 m de sol.

Pentru informatii suplimentare despre conexiune si metodele de atribuire adresa, Consultati
manualul de instructiuni al senzorului FT210B.

7.3.5. RUN in modul ,,Slave”

Cand este corect programat si conectat, RUN poate functiona si in modul ,,Slave”. Aceasta
functie se utilizeazd atunci cand se automatizeaza 2 porti opuse cu miscarea sincronizatd a celor
dous aripi. Tn acest mod un RUN functioneazi ca ,,Master”, comandand miscarea, in timp ce al
doilea RUN actioneaza ca ,,Slave”, urméand comenzile transmise de Master (conform setarilor
din fabrica, toate dispozitivele RUN sunt setate ca Master).

Pentru a configura RUN ca Slave trebuie sa activati ,,modul Slave” (a se vedea Tabelul 7).

Conexiunea dintre RUN Master si RUN Slave se face prin BlueBus.

Tn acest caz, trebuie si respectati polaritatea conexiunilor dintre cele doui dispozitive
RUN, asa cum arata Imaginea 26 (celelalte dispozitive ramén fara polaritate).

Pentru a instala al doilea dispozitiv RUN in modul Master si Slave, urmati instructiunile de mai
jos:

+ Instalati cele 2 motoare conform indicatiilor din Imaginea 25. Nu este important care
motor va functiona ca Slave sau Master; atunci cand alegeti, trebuie sa luati in
considerare conexiunile si faptul ca pe Slave, comanda pas-cu-pas permite doar
deschiderea completa a aripii Slave.



)
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» Conectati cele 2 motoare asa cum arata Imaginea 26.

» Selectati directia de deschidere a celor 2 motoare asa cum arata Imaginea 25 (a se vedea
si capitolul ,,4.1 Alegerea directiei”).

» Aliment subcapitolul ati cele 2 motoare.

* Programati ,,modul Slave” pe RUN Slave (a se vedea Tabelul 7).

» Efectuati invatarea automata a dispozitivelor pe RUN Slave (consultati capitolul ,,4.3
Invitarea automati a dispozitivelor”).

» Efectuati invatarea automata a dispozitivelor pe RUN Master (consultati capitolul ,,4.3
Invitarea automati a dispozitivelor”).

» Efectuati invatarea automata a lungimii aripii pe RUN Master (a se vedea capitolul ,,4.4
Invitarea automata a lungimii aripii).
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Cand conectati 2 dispozitive RUN in modul Master-Slave, respectati cu strictete urmatoarele:
» Toate dispozitivele trebuie conectate la RUN Master, inclusiv receptorul radio (asa cum
aratd Imaginea 26).
» Toate programarile efectuate pe RUN Slave se vor ignora (vor preleva cele de pe RUN
Master), cu exceptia cazurilor mentionate in tabelul 14.

Tabelul 14: Programarea RUN Slave independent de RUN Master

\ Functii de nivel 1 (functii ON-OFF) \ Functii de nivel doi (parametri ajustabili)




Stand-by Sensibilitatea de detectare a obstacolelor

Varf Iesire indicator de poartd deschisa

Modul Slave Ajustarea fortei motorului

Lista de erori

Pe Slave se pot conecta:
* O lumina intermitenta (Flash)
» Un indicator de poarta deschisa (S.C.A.)
* O margine sensibila (Stop)
» Un dispozitiv de control (Step by Step) care controleaza deschiderea completa a aripii
Slave.
 Intrarile Open si Close nu se pot utiliza pe Slave

7.3.6. Invitarea automati a celorlalte dispozitive
In mod normal invitarea automati a dispozitivelor conectate la BlueBUS si la intrarea STOP are

loc in timpul etapei de instalare. Cu toate acestea, daca se adauga dispozitive noi sau se elimina
cele vechi, procesul de invatare automata se poate repet dupa cum arata Imaginea 15.

Tabelul 15: invitarea automati a celorlalte dispozitive Exemplu
¥ ¥+
1. Apasati si tineti apasate tastele [ A ] si [Set] (] (seT]
2. Eliberati tastele cand ledurile L1 si L2 Incep sa clipeasca 4+ 4 . s
foarte repede (dupa aproximativ 3 s) (| (sE] /Q\ L1 ,T~L2
3. Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de control A {}\
termind invatarea automata a dispozitivelor G, 7

4. Cand etapa de invatare automata s-a terminat, ledurile
L1 si L2 se vor stinge, ledul STOP trebuie sa ramana
aprins, in timp ce ledurile L1 .., L8 se vor aprinde in
functie de starea functiilor aferente (active sau inactive)

O o

L1 L2

Dupa adaugarea sau indepartarea unor dispozitive, sistemul de automatizare trebuie sa fie
testat din nou conform instructiunilor de la punctul 5.1 ,,Testare”.

7.4. Functii speciale
7.4.1. Functia ,,Deschide intotdeauna”

Functia ,,Deschide Tntotdeauna” este o caracteristica a unitatii de control care permite
utilizatorului sa controleze o manevra de deschidere atunci cand comanda ,,Pas cu pas” dureaza
mai mult de 2 secunde. Acest lucru este util de exemplu pentru conectarea unui contact cu
temporizator la terminalul ,,Step-by-Step” pentru a pastra poarta deschisa pentru o anumita
perioada de timp. Aceasta caracteristica este valabila cu orice tip de programare la intrarea
,»Step-by-Step”, cu exceptia ,,Blocului de apartamente 2”. Consultati parametrul ,,Functie Step-
by-Step” din Tabelul 9.



7.4.2. Functia ,,Muta oricum”

Tn cazul in care unul dintre dispozitivele de siguranti nu functioneaza corect sau nu este utilizat,
este incd posibil sa comandati si sa mutati poarta in modul ,,Deadman”.

Pentru informatii suplimentare, Va rugam sa consultati subcapitolul ,,Control cu dispozitive de
siguranta nefunctionale” din capitolul ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii
motoreductorului RUN”

7.4.3. Sistem de control al incilzirii si racirii

RUN este echipat cu un sistem sofisticat pentru controlul temperaturii motorului. Valoarea
interna se citeste de un senzor special si se utilizeaza pentru a gestiona sistemul de aer
conditionat, pentru a permite incalzirea motorului atunci cdnd temperaturile externe scad sub
pragul de aproximativ 0 ° C (daca functia ,,incalzire” este activata prin intermediul unitatii de
programare de la distanta ,,OperaView”); sau activeaza racirea acceleratd a motorului atunci cand
temperaturile depasesc aproximativ 40 ° C.

7.4.4. Avertisment privind intretinerea

Cu RUN utilizatorul este notificat atunci cand automatizarea necesita o verificare pentru
intretinere. Numarul de manevre care se pot efectua dupa o notificare se poate selecta conform 8
niveluri, prin intermediul parametrului ajustabil ,,Avertisment de intretinere” (a se vedea Tabelul
9). Nivelul 1 este ,,automat” si ia in considerare severitatea manevrei, adica forta si durata ei, Tn
timp ce celelalte reglaje in functie de numarul de manevre efectuate.

Notificarea necesitatii intretinerii se face prin intermediul luminii intermitente sau a iesirii
indicatorului de poarta deschisa, atunci cand aceasta este programata ca ,,Indicator de intretinere”
(a se vedea Tabelul 9).

Lumina intermitenta ,,Flash” si lumina de intretinere emit semnalele din Tabelul 16, pe baza
numarului de manevre efectuate in conformitate cu limitele programate.

Tabelul 16: Avertizare privind intretinerea cu Flash si indicator de intretinere

Numar de manevre

Semnal intermitent

Semnal indicator

Sub 80% din limita

Normal (0.5s pornit, 0.5s
oprit)

Aprins timp de 2s la inceputul
deschiderii

Intre 81% si 100% din limita

La Tnceputul manevrei
ramane aprins timp de 2s,
dupa care functioneaza
normal

Clipeste in timpul Intregii
manevre

Peste 100% din limita

La inceputul si sfarsitul
manevrei ramane aprins timp
de 2s, dupd care functioneaza
normal

Clipeste permanent




Verificarea numarului de manevre efectuate

Numarul de manevre efectuate ca procent din limita setata poate fi verificat prin intermediul
functiei ,,Avertisment privind intretinerea”. Pentru a verifica numarul de manevre, urmati
instructiile din Tabelul 17,

Tabelul 17: verificarea numarului de manevre efectuate

1. Apasati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s)

2. Eliberati tasta [Set] pana cand ledul ,,L1” incepe sa clipeasca

3. Apasati tasta [ A] sau [ V] pentru a muta ledul intermitent la intrarea
LED L7 asociat cu parametrul ,,Avertisment privind intretinerea”

4. Apasati tasta [Set] si tineti-o apdsata in timpul efectudrii pasilor 5, 6 si 7

5. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-ul care reprezinta nivelul
curent al parametrului se va aprinde.

Apasati si eliberati imediat tastele [A] si[ V]

7. LED-ul care corespunde nivelului selectat clipeste. Numarul de clipiri

o

indica procentul de manevre efectuate (in multipli de 10%) 1n raport cu
limita stabilita. De exemplu, avertismentul de intretinere setat pe L6 este

10000, 10% este egal cu 1000 de manevre; daca LED-ul clipeste de 4

ori, inseamna ca au fost efectuate 40% din manevre (intre 4000 si 4999

manevre). LED-ul nu va clipi daca nu s-a atins inca 10% din manevre.
8. Eliberati tasta [Set]

Resetarea contorului de manevre

Exemplu

Dupa efectuarea intretinerii sistemului, contorul de manevra trebuie resetat. Procedati asa cum
este prezentat in Tabelul 18.
Tabelul 18: resetarea contorului de manevre

1.
2.
3.

o~

Apadsati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s)

Eliberati tasta [Set] pana cand ledul ,,L.1” incepe sa clipeasca

Apasati tasta [ A] sau [ V] pentru a muta ledul intermitent la intrarea
LED L7 asociat cu parametrul ,,Avertisment privind intretinerea”
Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul efectudrii pasilor 5 si 6
Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-ul care reprezinta nivelul
curent al parametrului ,,Avertisment privind intretinerea” se va aprinde.
Apasati si tineti apdsate tastele [ A] si [ V] timp de cel putin 5 secunde,
apoi eliberati-le. LED-ul care corespunde nivelului selectat clipeste rapid
indicand faptul ca contorul de manevre a fost resetat.

Eliberati tasta [Set].

Exemplu
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7.5. Conectarea altor dispozitive

Daca utilizatorul trebuie sa alimenteze dispozitive externe, precum sioe || PP
un cititor de proximitate pentru carduri transponder sau o lumina la
comutator-selector actionat cu buton, acest lucru este posibil asa
cum se aratd Imaginea 27. Tensiunea de alimentare este de 24Vdc -
30% - + 50% cu un curent maxim disponibil de 100mA.

7.6. Depanare

Tabelul 19 contine instructiuni care Va ajuta sa rezolvati problemele de
functionare sau erorile care pot aparea in cursul etapei de instalare sau in

caz de defectiune.

Tabelul 19: Depanare.

Simptome

Verificari recomandate

Transmitatorul radio nu controleaza poarta iar
LED-ul de pe transmitator nu se aprinde.

Verificati ca bateriile transmitatorului sd nu fie descarcate si,
daca este necesar, inlocuiti-le.

Transmitatorul radio nu controleaza poarta dar
LED-ul de pe transmitator se aprinde.

Verificati daca transmitatorul a fost memorat corespunzator in
receptorul radio.

Nu incepe nici 0 manevra iar LED-ul
»BLUEBUS” nu clipeste

Verificati daca RUN este alimentat de la sursa de alimentare de
230V. Vertificati ca sigurantele sd nu fie arse. Daca este cazul,
identificati cauza defectiunii si apoi inlocuiti sigurantele cu
unele avand aceleasi specificatii si cele vechi.

Nu Tncepe nici 0 manevra iar lumina
intermitenta este oprita.

Asigurati-Va ca comanda ajunge si fie receptionata. Daca
comanda ajunge la intrarea STEP-BY-STEP, trebuie sa se
aprinde LED-ul corespunzator ,,STEP-BY-STEP”. Daca
utilizati un transmitator radio, LED-ul ,,BlueBus” trebuie sa
clipeasca rapid de doua ori.

Nu Tncepe nici o manevra iar lumina
intermitenta clipeste de cateva ori.

Numarati clipirile si verificati valoarea corespunzatoare in
Tabelul 21.

Manevra incepe, dar este urmata imediat de o
miscare scurta in sens invers

S-ar putea nivelul selectat pentru sensibilitatea de detectare a
obstacolelor sa fie prea mare pentru a tipul de poarta. Verificati
daca exista obstacole; daca este necesar, reduceti sensibilitatea
de detectare a obstacolelor.

Manevra se efectueaza dar lumina intermitenta
nu functioneaza.

Asigurati-va cd exista tensiune pe terminalul FLASH pentru
lumina intermitentd in timpul lucrérii (fiind intermitenta,
valoarea tensiunii nu este importanta: aproximativ 10-30Vdc);
daca exista tensiune, problema se datoreaza lampii; in acest
caz, inlocuiti lampa cu una avind aceeasi caracteristici; daca nu




exista tensiune, este posibil sd existe o suprasarcina la iesirea
FLASH. Verificati daca cablul nu a fost scurtcircuitat.

Manevra se efectueaza dar indicatorul de poarta | Verificati tipul de functie programata pentru iesirea

deschisa nu functioneaza. indicatorului de poartd deschisa (L4 in Tabelul 9). Cand
indicatorul trebuie aprins, verificati daca exista tensiune pe
terminalul indicatorului de poartd deschisa (aprox. 24 Vdc);
daca exista tensiune, problema este cauzata de lampa, care
trebuie Tnlocuita cu una avand aceeasi caracteristici. Daca nu
exista tensiune, este posibil sa fi existat o supraincarcare la
iesirea indicatorului de poarta deschisa. Verificati daca cablul
nu a fost scurtcircuitat.

7.6.1. Arhiva defectiunilor

RUN permite utilizatorului sd vizualizeze posibilele defectiuni care au aparut in timpul ultimelor
8 manevre; de exemplu, intreruperea unei manevre din cauza unei fotocelule sau a taierii
marginii sensibile. Pentru a verifica lista defectiunilor, procedati asa cum este prezentat in

Tabelul 20.
Tabelul 20: arhiva defectiunilor Exemplu
1. Apasati si tineti apasata tasta [Set] (timp de aprox. 3 s) ,:'Er
2. Eliberati tasta [Set] pana cand ledul ,,L1” incepe sa clipeasca 38
3. Apasati tasta [ A] sau [ ¥] pentru a muta ledul intermitent la Ny t
intrarea LED L8 asociat cu parametrul ,,Lista defectiunilor” s L il
4. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul efectuarii pasilor f*% ,ﬁ N
546 el [ A ~ L8
5. Asteptati aprox. 3 secunde dupa care LED-urile corespunzatoare ,/':t_l_
manevrelor n care s-a produs defectul se vor aprinde. LED-ul
L1 indica rezultatul ultimei manevre, iar L8 indica rezultatul “L/s
celei de-a 8-a manevre. Daca LED-ul este aprins, aceasta 9
inseamna ca a aparut un defect in timpul manevre respective; s
daca LED-ul este stins, Inseamna cd nu a apdrut niciun defect in
timpul acelei manevre. 4 Y4
6. Apasati si tineti apasate tastele [ A] si [ V] pentru a selecta (4 Jang (v] €2
manevra dorita: 4
LED-ul corespunzator clipeste cu aceeasi numdr de intermitente SET

ca cele produse de lumina intermitenta dupa un defect (a se
vedea Tabelul 21).
7. Eliberati tasta [Set].

7.7. Diagnostic si semnale

Cateva dispozitive emit semnale speciale care permit utilizatorului identificarea starii de
functionare sau a eventualelor defectiuni.




7.7.1.

Semnalizare luminoasa intermitenta

In timpul manevrei, lampa intermitenti FLASH clipeste o dati pe secundi. Cand ceva nu este in
ordine, intermitentele sunt mai frecvente; lampa clipeste de doua ori cu o pauza de o secunda

ntre intermitente.

Tabelul 24: Semnalarea cu luminé intermitenta FLASH

Clipire rapida Cauza PASII DE URMAT

1 clipire Eroare la BlueBUS La Tnceputul manevrei, dispozitivele conectate la

1 pauzade 1 s BLUEBUS nu corespund celor recunoscute in

1 clipire faza de invatare automata. Unul sau mai multe
dintre dispozitive ar putea sa fie defectate;
verificati si, daci este necesar, inlocuiti-le. Tn
cazul in care existd modificari, repetati procesul
de invatare automata (7.3.4 Invitarea automati a
celorlalte dispozitive).

2 clipiri Activarea unei fotocelule La Tnceputul manevrei, una sau mai multe

1 pauzade 1 s fotocelule nu permit executarea acesteia.

2 clipiri Verificati daca exista obstacole. Acest lucru este
normal cand existd un obstacol care Impiedica
miscarea portii.

3 clipiri Activarea ,,detectarii In timpul miscarii, poarta suferi o frictiune

1 pauzade 1 s obstacolelor” excesiva. Identificati cauza

3 clipiri

4 clipiri Activarea intrarii STOP Intrarea STOP a fost activata la Tnceputul

1 pauzd de I s manevrei sau in timpul miscarii. Identificati

4 clipiri cauza

5 clipiri Eroare in parametrii unitatii Asteptati cel putin 30 de secunde dupa care

1 pauza de 1 s electronice de control. incercati sa trimiteti o comanda. Daca conditia

5 clipiri persistd, inseamna ca exista o defectiune si
trebuie sd Tnlocuiti placa electronica.

6 clipiri S-a atins limita maxima de Asteptati cateva minute pana cand dispozitivul de

l pauzade s manevre/ora. limitare ajunge sub limita maxima admisa.

6 clipiri

7 clipiri Exista o eroare in circuitele Deconectati toate cablurile de alimentare pentru

1 pauzade 1 s electrice interne. cateva secunde si apoi incercati sa trimiteti din

7 clipiri nou o comanda. Daca conditia persista, inseamna
ca exista o defectiune grava si trebuie sa Inlocuiti
placa electronica.

8 clipiri Este deja prezentd o comanda Verificati tipul de control care este intotdeauna

l pauzade s care dezactiveaza executarea prezentd; de exemplu, ar putea fi o comanda

8 clipiri altor comenzi dintr-un temporizator de pe intrarea ,,Open”.




1.7.2.

Pe unitatea de control RUN exista un set de LED-uri, fiecare
dintre acestea putand da indicatii speciale atat in timpul
functionarii normale, cat si in cazul unor defectiuni.

Semnalele de pe unitatea de control

Tabelul 22: LED-urile de pe terminalele unititii de

control

LED-ul BLUEBUS

Cauza

PASII DE URMAT

Oprit

Defectiune

Asigurati-Va ca existd o sursd de alimentare; verificati ca
sigurantele sd nu fie arse; daca este necesar, identificati cauza
defectiunii si apoi inlocuiti sigurantele cu unele avand aceeasi
caracteristici.

Pornit

Defectiune grava

Existd o defectiune grava; incercati sa opriti unitatea de control
pentru cateva secunde; daca starea persistd Inseamna ca exista o
defectiune si trebuie sa Tnlocuiti placa electronica.

O clipire pe secunda

Totul este Tn
regula

Functionare normald a unitatii de control

2 clipiri rapide

Starea intrarilor s-a
schimbat

Acest lucru este normal daca a intervenit o schimbare Intr-una
dintre intrari: STEP-BY-STEP, STOP, OPEN, CLOSE, actionarea
fotocelulelor sau folosirea transmitatorului radio

O serie de clipiri Diverse Aceasta corespunde semnalului emis de lumina intermitenta.
separate de céte o Consultati Tabelul 21
pauza de o secunda
LED-ul STOP Cauza PASII DE URMAT
Oprit Activarea intrarii Verificati dispozitivele conectate la intrarea STOP
STOP
Pornit Totul in regula Intrarea STOP este activa

LED-ul STEP-BY-
STEP

Cauza

PASII DE URMAT

Oprit Totul in regula Intrarea STEP-BY-STEP nu este activa

Pornit Activarea intrarii | Normal daca dispozitivul conectat la intrarea STEP-BY-STEP este
STEP-BY-STEP intr-adevar activ

LED-ul OPEN Cauza PASII DE URMAT

Oprit Totul in regula Intrarea OPEN nu este activa

Pornit Activarea intrarii | Normal daca dispozitivul conectat la intrarea OPEN este intr-
OPEN adevar activ

LED-ul CLOSE Cauza PASII DE URMAT

Oprit Totul in regula Intrarea CLOSE nu este activa

Pornit Activarea intrarii | Normal daca dispozitivul conectat la intrarea CLOSE este intr-

CLOSE

adevar activ




Tabelul 23: ledurile de pe tastele unit:itii de comanda

Ledul L1 Descriere

Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ci functia de ,,Inchidere automata” este inactiva.
Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ca functia de ,,inchidere automati” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreund cu L2, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
invatare automata a dispozitivelor (consultati capitolul ,,4.3-Invatarea automata a
dispozitivelor”).

Ledul L2 Descriere

Oprit In timpul functiondrii normale indica faptul ca functia ,,Reinchidere dupi foto” este inactiva.
Pornit In timpul functionarii normale indica faptul ca functia ,,Reinchidere dupa foto” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreund cu L1, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
invatare automatd a dispozitivelor (consultati capitolul ,,4.3-Invatarea automata a
dispozitivelor”).

Ledul L3 Descriere

Oprit In timpul functionarii normale indica faptul ci functia ,,Inchide intotdeauna” este inactiva.
Pornit In timpul functionirii normale indica faptul ca functia ,,Inchide Intotdeauna” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreund cu L4, inseamna ca utilizatorul trebuie sa efectueze faza de
invatare automatd a dispozitivelor (consultati capitolul ,,4.3-Invatarea automata a
dispozitivelor”).

Ledul L4 Descriere

Oprit In timpul functionarii normale indica faptul ca ,,Standby” este inactiva.
Pornit In timpul functionirii normale indica faptul ca ,,Standby” este activa.
Clipeste e Programarea functiilor este in curs

e Daci clipeste impreund cu L3, inseamna ca utilizatorul trebuie sd efectueze faza de
invatare automata a lungimii aripii (consultati capitolul ,,4.4 -Invatarea automata a
lungimii aripii”).

Ledul L5 Descriere

Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca ,, Tractiunea” este inactiva.

Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ci ,, Tractiunea” este activa.

Clipeste Programarea functiilor este in curs

Ledul L6 Descriere

Oprit In timpul functiondrii normale indica faptul ci ,,Pre-intermitentd” este inactiva.

Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ca ,,Pre-intermitenti” este activa.

Clipeste Programarea functiilor este in curs

Ledul L7 Descriere

Oprit In timpul functionarii normale indica faptul ci intrarea CLOSE activeazi o manevra de

Tnchidere.




Pornit In timpul functiondrii normale indica faptul ci intrarea CLOSE activeazi o manevra de
deschidere partiala.

Clipeste Programarea functiilor este in curs

Ledul L8 Descriere

Oprit In timpul functionirii normale indica faptul ca RUN este configurat ca Master

Pornit In timpul functionirii normale indica faptul ci RUN este configurat ca Slave

Clipeste Programarea functiilor este 1n curs

7.8. Accesorii

Pentru RUN sunt disponibile urmatoarele accesorii optionale:
*  SMXI sau SMXIS: receptor radio la 433,92MHz cu codare digitala Rolling Code.
*  ONEXI: receptor radio la 433,92MHz cu codare digitala Rolling Code; echipat cu Modo
I11 pentru a trimite 15 tipuri de comenzi catre unitatea de control
* OperaView; unitate de programare de la distanta.
Pentru lista completa si actualizata a accesoriilor, consultati catalogul de produse Nice S.p.a..

7.8.1. Unitate de programare de la distanta

Conectorul BusT4 (a se vedea Imaginea 30) permite conectarea unitatii de programare de la
distanta Oview, care permite gestionarea completd si rapida a instalarii, intretinerii si depanarii
oricaror defectiuni.

Pentru a accesa conectorul, indepartati membrana asa cum arata Imaginea 31. Unitatea de
programare de la distanta poate fi plasata departe de unitatea de control, cu pana la 100m de
cablu; se poate conecta simultan ¢ pana la 16 si poate raiméne conectat in timpul functionarii
normale. Tn acest caz, un meniu specific pentru ,,utilizator” permite trimiterea comenzilor catre
unitatea de control.

Dacai este introdusa in unitatea de control un receptor radio de tip OXI (sau OXIT), unitatea de
programare de la distantd permite accesul la parametrii transmitatoarelor memorate.

Aceste functii necesita un cablu de conectare cu 4 nuclee (BusT4).

De asemenea, Firmware-ul unitatii de control RUN poate fi actualizat. Informatii suplimentare
sunt disponibile Tn manualul de instructiuni al programatorului Oview.

IMPORTANT - Pentru detalii suplimentare cu privire la toate functiile sistemului NiceOpera si
interdependenta diferitelor dispozitive din sistem, consultati manualul general ,,Manualul
Sistemului NiceOpera”, disponibil si pe site-ul www.niceforyou.com..



http://www.niceforyou.com/

8. Caracteristici tehnice

Pentru a-si imbunatati produsele, Nice S.p.a. isi rezerva dreptul de a modifica oricand si fara nici
o notificare prealabila caracteristicile tehnice ale produselor, mentinand functionalitatea si

adecvarea produselor pentru scopurile propuse.
Toate caracteristicile tehnice sunt valabile la o temperatura ambientala de 20° C (£ 5 ° C)

Caracteristici tehnice RUN

Model RUN 1800 - RUN 1800P - RUN 2500 - RUN 2500P
RUN 1800/V1

Tip Motoreductor electromecanic pentru miscarea automata a
portilor culisante pentru uz industrial, completat cu o unitate
electronica de control

Pinion Nr. dinti 18, Modul 4 *

Cuplul maxim la pornire 40Nm 50Nm

[corespunde capacitatii dea | (1110N) (1390N)

genera forta necesara pentru

a misca aripa]

Torsiune nominala 20Nm 30Nm

[corespunde capacitatii de a | (560N) (830N)

genera forta necesara pentru
a mentine aripa Tn miscare]

Viteza (fara sarcina )

10m/min (12m/min versiune /\V1)

Viteza la torsiune nominala

8,5m/min (8.9m/min versiune /V1)

Frecventa maxima a
ciclurilor de functionare (la
torsiune nominala)

11 cicluri/ora (264 cicluri / zi),
pentru o poarta de 15m (egal
cu un ciclu de 63%), (unitatea
de control limiteaza ciclurile
la numarul maxim specificat
in tabelele 2 si 3) **

15 cicluri/ora (365 cicluri / zi),
pentru o poarta de 15m (egal
cu un ciclu de 63%), (unitatea
de control limiteaza ciclurile
la numarul maxim specificat
in tabelele 2 si 3) **

Duratd maxima de
functionare continua (la
torsiune nominala)

40 de minute (unitatea de
control limiteaza functionarea
continud pana la maximul

mentionat in tabelele 2 si 3)
**k*

60 de minute (unitatea de
control limiteaza functionarea
continud pana la maximul

mentionat in tabelele 2 si 3)
**k*

Limite de functionare

Tn mod normal, RUN este proiectat pentru a automatiza porti
avand greutatea si dimensiunea specificata in tabelele 2, 3 si 4

Durabilitate

Estimata intre 150.000 si 450.000 de cicluri conform conditiilor

specificate in tabelul 4

Alimentare RUN 1800 -
2500

230Vac (+10% -15%) 50 Hz

Alimentare RUN 1800/V1-
2500/V1

120Vac (+10% -15%) 60 Hz




Puterea maxima absorbita la | 700 W [3 A] [5 A versiune 870 W [3.8 A]
pornire (in amperi) V1]
Putere la torsiune nominala | 400 W [1.8 A] [3 A versiune | 600 W [2.7 A]
(in amperi) V1]

Clasa de izolatie

1 (este necesar un sistem de impamantare de siguranta)

Iesire lumind intermitenta

Pentru 2 lumini intermitente LUCYB (lampa del2V, 21W)

Iesire indicator de poarta
deschisa

Pentru o lampa de 24V de cel mult 4W (tensiunea de iesire
poate varia intre -30 si + 50% si poate controla si relee mici)

lesire BlueBUS

O iesire cu sarcind maxima de 15 unitati BlueBus

Intrarea STOP

Pentru contacte normal Tnchise, normal deschise sau cu o
rezistentd constanta de 8,2 kQ; cu invatare automata (orice

variatie de la valoarea memorata declanseaza o comanda
STOP)

Intrarea Step-by-step

Pentru contacte normal deschise (inchiderea contactului
declanseaza comanda STEP-BY-STEP)

Intrarea OPEN Pentru contacte normal deschise (inchiderea contactului
declanseaza comanda OPEN)
Intrarea CLOSE Pentru contacte normal deschise (inchiderea contactului

declanseaza comanda CLOSE)

Conector radio

Conector SM pentru receptorii SMXI, SMXIS sau ONEXI

Intrarea pentru ANTENA
radio

Intrarea pentru ANTENA radio de 52 kQ pentru RG58 sau un
alt tip de cablu similar

Functii programabile

8 functii de tip ON-OFF si 8 functii ajustabile (a se vedea
tabelele 7 5i 9)

Functii in modul de invatare
automata

Invitarea automata a dispozitivelor conectate la iesirea
BlueBUS.

Invitarea tipului de dispozitiv ,,STOP” (contact NO, NC sau cu
o rezistenta de 8,2 KQ).

Invitarea automati a lungimii portii si calcularea punctelor de
decelerare si de deschidere partiala.

Temperatura de functionare | -20°C + 50°C
Utilizare intr-un mediu acid, | Interzisa
salin sau cu potential

exploziv

Clasa de protectie 1P44

Dimensiuni si greutate

400 x 255 h 390; 24.5 kg

* Optional pinion cu 12 dinti cu 6 module disponibil

e La 50° C si cu o poartd de 15 metri, frecventa maxima de functionare este de 7 cicluri/ora
(egala cu un ciclu de 40%).

***  La50° C, durata maxima de functionare continua este de 10 minute.



Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii motoreductorului RUN

e fnainte de a utiliza sistemul Dvs. de automatizare pentru prima dats, cereti
instalatorului s Va explice sursele eventualelor riscuri reziduale. Acordati cateva minute
citirii manualului utilizatorului, pe care instalatorul Va va inméana. Pastrati manualul
Tntr-un loc sigur ca sa il puteti utiliza si in viitor si sa-1 predati urmatorului proprietar al
sistemului de automatizare.

e Sistemul Dvs. de automatizare este un dispozitiv care va executa cu exact comenzile
date de Dvs.. Utilizarea necorespunzitoare sau inadecvata poate duce la aparitia unor
pericole: nu utilizati sistemul daca se afla persoane, animale sau obiecte in raza de
actiune a acestuia.

e Copii: sistemele de automatizare sunt concepute pentru a garanta un nivel ridicat de
siguranta. Ele sunt echipate cu dispozitive de detectare care impiedica miscarea daca in
calea lor se afla oameni sau obiecte, garantand astfel o functionare sigura si fiabila. Cu
toate acestea, copiilor ar trebui sa fie interzis sa se joace in apropierea sistemelor
automatizate. Pentru a preveni o activare accidentala, tineti toate telecomenzile departe
de copii: acestea nu sunt jucarii!

e Defectiuni: Daca observati ca automatizarea Dvs. nu functioneaza in mod corespunzator,
deconectati de la sursa de alimentare si actionati prin dispozitivul de deblocare manuala.
Nu incercati sa efectuati singur reparatii; contactati tehnicianul de instalare si, intre timp,
dupa eliberarea motoreductorului conform descrierii de mai jos, utilizati sistemul ca o
poarta neautomatizata.

o Intretinere: Ca orice masina, pentru a asigura o durati lungi de viata si o siguranta
deplina de utilizare, automatizarea Dvs. necesiti intretinere periodici. Impreuna cu
tehnicianul Dvs. de instalare, intocmiti un program de intretinere periodica. Nice
recomanda ca verificdrile de intretinere sa fie efectuate la sase luni in cazul utilizarii
normale dar acest interval poate varia in functie de frecventa utilizdrii sistemului. Numai
un personal calificat poate efectua verificari, operatiuni de intretinere sau reparatii.

e Nu modificati in niciun fel sistemul sau parametrii acestuia de programare si de ajustare,
chiar dacd considerati cd sunteti capabil sa efectuati astfel de modificari. Tehnicianul
Dvs. de instalare este responsabil pentru gestionarea sistemului.

e Testul final, operatiunile periodice de Intretinere si orice reparatii efectuate trebuie sa fie
documentate de persoana care le-a efectuat; aceste documente trebuie sa ramana la
proprietarul sistemului.

Singurele operatiuni de intretinere recomandate pe care utilizatorul le poate efectua
singur constituie curatarea sticlelor fotocelulelor si indepartarea frunzelor si a deseurilor
care pot impiedica functionarea automatizarii. Pentru a impiedica ca cineva sd activeze
poarta, deconectati sistemul de automatizare (conform descrierii de mai jos). Pentru
curatare, utilizati o carpad usor umeda.



e Eliminarea ca deseu: La sfarsitul duratei de viata, automatizarea trebuie sa fie
demontata de un personal calificat iar materialele trebuie reciclate sau eliminate in
conformitate cu legislatia locald aplicabila.

e 1in cazul unor defectiuni sau intreruperii alimentirii: in timp ce asteptati ca
tehnicianul sa ajunga la Dvs. (sau sé revina curentul, daca sistemul Dvs. nu este dotat cu
baterii-tampon), puteti utiliza sistemul ca pe o poarta neautomatizata. Pentru a face acest
lucru, trebuie sa deblocati manual motoreductorul (aceasta operatiune este singura pe care
utilizatorul automatizarii este autorizat sa efectueze). Aceasta procedura a fost conceputa
cu grija de catre compania Nice in asa fel incat ea sa fie cat mai usoara de efectuat, fara
sa fie nevoie de instrumente suplimentare sau de un efort fizic.

Miscarea manuala si deblocarea: Tnainte de a efectua aceastd operatiune, retineti ca deblocarea
poate avea loc numai atunci cand aripa nu se misca.

1 Glisati discul capacului incuietoarei 2 Introduceti si rotiti cheia in sensul acelor de
ceasornic.

Pentru blocare: efectuati aceleasi pasi in ordine inversa.

Control cu dispozitive de siguranta nefunctionale: chiar daca dispozitivele de sigurantd nu
functioneaza in mod corespunzator, Dvs. inca puteti controla poarta.

e Actionati dispozitivul de control al portii (telecomanda sau comutatorul-selector actionat
cu buton etc.). Daca dispozitivele de siguranta permit functionarea, poarta se va deschide
si se va inchide in mod normal, in caz contrar lumina intermitenta clipeste de cateva ori



dar manevra nu porneste (numarul clipirilor depinde de motivul pentru care manevra nu
se activeaza).

e 1Inacest caz, activati din nou comanda in termen de 3 secunde si mentineti-o activata.

e Dupa aproximativ 2 secunde, poarta va incepe sa se deplaseze in modul ,,persoana
prezenta”, adica poarta va continua sa se miste pana cand comanda este activa, cand tasta
de comanda este eliberata, poarta se va opri imediat.

Daca dispozitivele de siguranta nu functioneazi, automatizarea trebuie reparata cat mai

repede posibil.

inlocuirea bateriei din telecomandi: daci, dupi o anumiti perioada de timp, dispozitivul de
control radio pare sa nu functioneze la fel de bine sau sa nu functioneze deloc, este posibil ca
bateria sa fie descarcata (in functie de tipul de utilizare, bateriile pot dura cateva luni sau chiar si
un an sau mai mult). In acest caz, puteti vedea ci lumina care confirma transmisia este slaba, nu
se aprinde deloc sau se aprinde foarte scurt. Tnainte de a contacta tehnicianul Dvs. de instalare,
incercati sa schimbati bateria cu unul de la un alt transmitator.

Daca problema a fost cauzata de o baterie descarcatd, Inlocuiti bateria cu una de acelasi tip.
Bateriile contin substante poluante: este interzis sa le aruncati Impreuna cu alte deseuri,
eliminati-le folosind metodele stabilite in reglementarile locale aplicabile.
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