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1) REGULAMENTE GENERALE DE SIGURANTA

1) ATENTIE!

Pentru a faculita siguranta oamenilor este important sa cititi instructiunile urmatoare: oinstalare
incorecta sau o utilizare incorecta a produsului ar putea provoca daune grave oamenilor.

2) Cititi cu atentie instructiunile Tnainte de a incepe instalarea produsului.

3) Nu lasati materialele de ambalare (plastic, polistiren etc.) la indeména copiilor, deoarece aceste
materiale sunt surse potentiale de pericol.

4) Pastrati aceste instructiuni pentru referinte viitoare.

5) Acest produs a fost proiectat si construit strict pentru utilizarea indicata in aceasta
documentatie. Orice alta utilizare, mentionata in mod expres aici, ar putea compromite conditia/
functionarea buna a produsului si / sau poate fi o sursa de pericol.

6) Producatorul/ distribuitorul isi declina orice raspundere cauzata de utilizarea
necorespunzatoare sau de alta utilizare decat cea pentru care a fost destinat sistemul automat.
7) Nu instalati echipamentul intr-o atmosfera exploziva: prezenta gazului inflamabil sau
fumezarea reprezinta un pericol grav pentru siguranta.

8) Partile mecanice trebuie sa fie conforme cu prevederile standardelor EN 12604 si EN12605.
Pentru tarile din afara UE, pentru a obtine un nivel adecvat de siguranta, trebuie respectate
standardele mentionate mai sus, in plus fata de reglementarile legale nationale.

9) Nu suntem responsabili pentru nerespectarea bunei tehnici in constructia elementelor de
nchidere care urmeaza sa fie motorizate sau pentru orice deformare care poate aparea in timpul
utilizarii.

10) Instalatia trebuie sa respecte standardele EN 12453 si EN 12445.

11) Tnainte de a incerca orice lucrare pe sistem intrerupeti alimentarea electrica.

12) Asigurati-va ca sistemul de impamantare este perfect construit si conectati la acesta parti
metalice ale mijloacelor de inchidere.

13) Controlul fortei sistemului automat. Cu toate acestea, pragul sau de declansare trebuie
verificat conform specificatiilor din standardele indicate la punctul 10.

14) Dispozitivele de siguranta (standard EN12978) protejeaza toate zonele periculoase
impotriva riscurilor de miscare mecanica, cum ar fi strivirea, glisarea si forfecarea.

15) Utilizarea a cel putin o lumina indicatoare este recomandata pentru fiecare sistem, precum si
un semn de avertizare fixat corespunzator de structura cadrului.

16) Producatorul/ distribuitorul isi declina orice raspundere in ceea ce priveste siguranta si
functionarea eficienta a sistemului automat, daca componentele sistemului nu sunt produse de
acestia.

17) Pentru intretinere, utilizati strict piesele originale de la noi.

18) Nu modificati in niciun fel componentele sistemului automat.

19) Instalatorul va furniza toate informatiile referitoare la functionarea manuala a sistemului in
caz de urgenta si va preda utilizatorului manualul de avertizari furnizat impreuna cu produsul.
20) Nu permiteti copiilor sau adultilor sa ramana langa produs n timp ce acesta functioneaza.
21) Pastrati telecomenzile sau alte generatoare de impulsuri departe de copii, pentru a preveni
activarea involuntara a sistemului automat.

22) Tranzitul este permis numai atunci cand poarta este complet deschisa.

23) Utilizatorul nu trebuie sa incerce niciun fel de reparatii sau actiuni directe si sa contacteze
numai personal calificat.

24) Orice lucru care nu este specificat in mod expres n aceste instructiuni nu este permis.
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2) DESCRIERE

Sistem automat pentru porti glisante rezidentiale de pana la 7m lungime si 500 kg n greutate.Acesta consta
dintr-un motor cu transmisie electromecanica inversa, alimentat de o unitate de comanda de 24V.

Sistemul automat gdzduieste o placa de control electronicd programabilé care permite setarea logicii functiei, a
timpului de lucru si a timpului de pauza, a sensibilitatii la strivire, precum si a [atimii de deschidere partiala.Sistemul
de inversare garanteaza ca poarta se va bloca automat atunci cdnd motorul nu functioneaza. Un sistem deeliberare
permite miscarea portii cu ména n caz de defectiune sau de urgenta. Sistemul automat a fost proiectat siconstruit
pentru controlul portilor glisante. A nu se utiliza Tn alte scopuri.

2.1. Descrierea structurii

®OOO

1. Poarta 7. Motor 13. Nu se aplica

2. Distantier 8. Acoperiti 14. Surub

3. Capac de protectie 9. Cadru metalic 15. Placa comutatorului

4. Placa de fundare 10. Locuinte de limita

5. Surub de fixare 11. Blocare 16. Baterie

6. Caseta de control 12. Eliberare 17. Transformator
manuala 18. Baterie

2.2. Dimensiuni (mm)

319,5

Fig. 02
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3) Specificatii tehnice

Specificatii tehnice ale operatorului automat:

Alimentare electrica (V) 230V, 50Hz
Motor 24V
Putere absorbita nominala (W) 120W
Vitezd maxima (m/sec) 0.16m/sec
Forta 700N
Timpul de lucru -
Zgomot < 56dB

Resetare termica

Temperatura de Operare (°C)

> -45°C to < 65°C

Clasa de protectie IP44
Protectie termica (°C) -
Greutatea maxima (Kg) 500Kg
Lungimea maxima(m) 7m
Frecventa de lucru Intensiv

Condensator

4) DESCRIEREA SISTEMULUI

®@®@

Fig. 04

1. Motor

2. Placa de control

3. Receptor

4, Placa comutatorului de
stdnga

5. Intrerupator de limita
dreapta

6. Cadru metalic

7. Selector de taste

8. Coloana fotocelulei

9. Fotocelule de siguranta
10. Antena

11. Lampa de avertizare
12. Marginea de siguranta
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Note:

1) Pentru a stabili cabluri electrice utilizati tuburi rigide si/ sau fexibile adecvate.

2) Pentru a evita orice fel de interferenta, separati intotdeauna cablurile de conexiune de joasa
tensiune de cablurile de alimentare AC230V.

3) Descrierea sistemului este un sistem standard, dar nu am furnizat toate partile. Daca doriti
accesorii de sistem, va rugam sa ne contactati.

5) ACCESORII

Trebuie sa verificati ambalajul operatorului inainte de a instala sistemul automat.

No NUME Qtd No NUME Qtd
1 Motor 1 6 Surub de fixare la sol 4
2 Placa comutatorului de limita stanga 1 7 Surub de fixare a motorului 4
3 Placa comutatorului de limita din dreapta 1 8 éheie 2
4 Surub DIN912 M5x10 4 9 Manual de utilizare 1
5 Placa de fundare 1

[ — o
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7) INSTALARE

7.1. Verificari preliminare

Pentru a asigura siguranta si un sistem automat care functioneaza eficient, asigurati-va ca sunt aplicate
urmatoarele conditii:

- Structura portii trebuie sé fie adecvata pentru a fi automatizata. in special, verificati daca structura este suficient
de puternica si rigida si daca dimensiunile si greutatea acesteia sunt conforme cu cele indicate Tn specificatiile
tehnice;

- Asigurati-va ca poarta aluneca fara nicio inclinare;

- Asigurati-va ca poarta se misca uniform si corect, fara frecare neregulata pe toata durata deplasarii sale;

- Solul trebuie sa permita o stabilitate suficientd pentru dopurile de expansiune care fixeazaplaca de fundatie;
- Indepartati orice Incuietori si suruburi de blocare. Va sfatuim sa efectuati orice lucrare metalica

inainte de instalarea sistemului automat.

7.2. Pregatirea placii de fundatie

Introduceti cele 4 piulite furnizate, asa cum se arata in Fig. 07 si Fig. 08, in cele 4 gauri ale placii.

Fig. 08

58

Fig. 07 s I r—

7.3. Pregatirea placii de fundatie

a) Placa de fundare trebuie amplasata asa cum se arata in Fig. 9a (inchidere dreapta) sau Fig. 9b (inchidere stédnga) pentru
a se asigura ca cremaliera si pinionul se potrivesc corect.

Fig. 09a Fig. 09b



b) Asezati placa de fundare pe podea, folosind dopuri de expansiune adecvate si asigurati unul sau mai multe
tuburi pentru directionarea cablurilor electrice prin placa (Fig. 10 si 11). Folosind un nivel verificati daca placa

este perfect orizontala.

Fig. 10

Fig. 11

7.4. Pozitionarea operatorului

Asezati cablurile electrice pentru a conecta motorul la accesorii si la sursa de alimentare, agsa cum se

arata in Fig. 4. Pentru a facilita realizarea conexiunilor, permiteti cablurilor sa se proiecteze cu
lungimea necesara pentru conectarea la placa de control, transformator si etc (daca exista).

Pozitionati operatorul pe placa, folosind suruburile furnizate, asa cum se arata in Fig. 12.
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7.5. Reglarea operatorului

Reglati distanta operatorului de poarta, referindu-va la figura 13.

55 mm

7.6. Operator de fixare

Fixati operatorul strAngénd usor suruburile asa cum se arata in Fig. 14.

Fig. 15

Dupa fixarea motorului, instalati suportul bateriei (Fig. 16), fixati transformatorul cu un surub si piulita (Fig. 17) si

bateria (Fig. 18).
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Dupa fixarea componentelor interioare, va rugam sa Tnsurubati capacul superior (Fig. 19 si Fig. 20)

7.7. Eliberarea operatorului

Pregatiti operatorul pentru modul de operare manual, asa cum este descris mai jos: Introduceti cheia furnizata pe
Tncuietoare, rotiti-o in sensul acelor de ceasornic de 90 °, trageti si deschideti deblocarea manuala.

Fig. 22 Fig. 23

Dupa deschiderea deblocarii manuale, puteti actiona usa in mod manual.
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7.8. Instalarea cadrului metalic

- Pregatiti suportul pentru a fi aplicat. Punerea
acestor distantieri in toate gaurile cadrului

metalic pentru a fi complet sigure.
®D Fig. 24 P piet sig

a) Puneti manual frunza portii in pozitia inchisa.

b) Pozitionati prima piesa de raft care urmeaza sa fie insurubata, sprijinitd pe pinion si cu ajutorul instrumentului de
nivelare si de prindere, mentineti-o orizontala.

c) Deplasati poarta manual Tnainte si Thapoi, pentru a va asigura ca suportul de viteze este asezat corect pe pinion
si miscarea are loc fara probleme.

d) Puneti raftul in poarta. (Fig. 21). Pentru a asigura o fixare corecta, puteti merge incet miscand poarta si stabilind
distantierii de poarta intotdeauna langa pinion.

e) Trageti un alt element al raftului de mai sus, folosind o bucata de dinti suplimentari ai raftului pentru a sincroniza
cele doua elemente (Fig. 22).

f) Folositi din nou un nivel pentru a va asigura ca rack-ul este perfect nivelat.g) Mutati manual poarta si efectuati
operatiunile de atasare, cum ar fi cu primul element, continuand pana la capatul portii.

NOTA: Acest motor poate functiona cu toate tipurile de rafturi.

Fig. 25 Fig. 26

Cand instalati suportul din nailon, efectuati aplicatia urmand aceiasi pasi descrisi in paragrafele anterioare.Incepeti
prin asezarea portii in pozitia inchisa, sustineti primul metru de pinion de

cremaliera pe motor si mentineti-l nivelat orizontal, insurubati primul surub.

Deschideti poarta si strangeti suruburile rdmase.Continuati sa adaugati mai multe piese de rack si sa repetati
aceiasi pasi pentru a finaliza instalarea.
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NOTE:

- Asigurati-va ca, in timpul deplasarii portii, toate elementele cadrului metalic se potrivesc corect cu pinionul.

- Nu sudati, cu nicio ocazie, elementele cadrului metalic la distantieri. Pentru fixarea acestora, utilizati suruburi si
masini de spalat ca n Fig.20.

- Nu folositi grasimi sau alti lubrifianti Tntre cremaliera si pinion.

7.9. Instalarea placii comutatorului de limita

a) Dupa ce ati instalat raftul, luati poarta Tnapoi in pozitia inchisa si pozitionati placa de rotatie limita pe raft. in
aceasta pozitie Tnchisa, placa ar trebui sa declanseze intrerupatorul de limita al motorului.

b) Strangeti suruburile DIN912 M5x12 incluse in pachet, pana cand atinge raftul, strangandu-I.c) Mutati poarta in
pozitia deschisa si repetati acelasi proces pentru cealaltd placa de intrerupator de limita.

DIN912
M5x10 N

8) MENTENANTA

Efectuati urmatoarele operatiuni cel putin o data la 6 luni.

- Verificati eficienta sistemului de eliberare.
- Verificati eficienta dispozitivelor de siguranta si a accesoriilor.

9) REPARATII

Pentru orice reparatii, va rugam sa contactati centrele de
reparatii autorizate.
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